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GUVENLiK  Wamina

XX-POWER Motor kontrol ve tasarruf cihazi ; Niikleer santrallerde
,uzay seyahat araclarinda ,savas ucagi ,savas gemileri ,tank ve
benzeri savas makinelerinde kesinlikle kullanilamaz.Bu gibi
uygulamalarda standart XX-POWER cihazi hatalar yapabilir.Yukarida
belirtilen uygulamarila ilgili liitfen liretici firma ile irtibata geciniz.
XX-POWER cihazlan ISO standartlan ile iliretilir.Uygulamacinin
,2uygusamasina gore giivenlik standartlarina uymasi gereklidir.

- Cihazin icine kesinlikle kablo parcasi,metal veya benzer objeler
disiirmeyiniz .Aksi bir durum kisa devreye sebebiyet vererek
bozulmalara sebep verebilir.

- Montaj esnasinda kullaniimis veya hatah kablo ve parcalar
kesinlikle kullaniimamahdir.

- Motor ve enerji kablolarin dogru kalinhklarda kullanilimasi
zorunludur .Montajdan sonra tim baglanti klemens vidalarinin
iyi sikilmasi ve kontrol edilmesi gereklidir.Aksi bir durum gerek
yangina gerekse motor veya XX-POWER cihazinin
anizalanmasina sebep verebilir.

- XX-POWER cihazinin TOPRAK ve NOTR baglantilarinin
muntazam yapilmasi zorunludur.Birden fazla XX-POWER
cihazinin TOPRAK baglantilan agsagidaki gibi yapilabilir.
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- XX-POWER cihazi eyer 50 hz iizerinde bir uygulamada
kullanilacaksa ,kullanilacak motorun devir sinirlan ,rulman
ykayis ve bunun gibi parcalarin uygunlugu kontrol
edilmelidir.Devrdaym pompalarn veya yag pompalan ile belirli
devirlerde yaglanmaya ihtiya¢c duyan parcalar uzun siire ¢cok
yavas hizlarda kullaniimamalhdir.



Sogutma sekli kendinden fanh olan motorlarda , yiiksek torklu
ve disik devirli uygulamalar icin , Mutlak suretle ektra bir fan
veya sogutma diizenegi kullanilarak motor sogutmasi organize
edilmelidir.

XX-POWER cihazi eyer uzun siire kullanilmayacaksa ,mutlaka
enerjisi kesilmelidir.

XX-POWER cikis giicii PWM modiilasyoniu oldugundan dolay: ,
cikislara KESINLIKLE ; Kondansator veya akim absorbe edici
elektriksel parcalar takilamaz.Aksi bir durum enerji cikis IGBT
giuc modiillerine hasar verir. Bu durum garanti kapsaminda
tutulmaz.
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XX-POWER cihazinin girigslerine kontaktér ve bunun gibi
parcalar baglanamaz.Unutulmamasi gereken énemli bir bilgi ,
XX-POWER cihaz! yuksek sarj akimlan ¢eker ve budurum
kontaktor ve bunun gibi parcalarin 1s1 olusumundan dolayi
yorulmasina ve sik hatalar vermesine sebebiyet berir.Bu durum
XX-POWER cihazinin yagsam omriniu kisaltabilir.
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XX-POWER cihazi eyer deniz seviyesinden 1000 metre
yukseklikte kullanilirsa ,incelmis hava nedeni ile XX-POWER
sogutma kapasitesi her 1000 metrede %10 civarinda diiser.Bu
sogutma kapasitesi dusiidii mutlak suretle uygulamaya gore
dikkatle incelenmelidir.Asagidaki grafikte bu durumun ¢ikig
akimina etkisi ,yiikseklige goére gosterilmistir.
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-XX-POWER cihazinin sogutucularina ciplak elle dokunmak
yyaniklara sebebiyet verebilir.

- XX-POWER cihazi igcinden duman cikisi olur veya normalin
disinda bir koku duyulursa ; Acilen cihazin enerjisi kesilmelidir.
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UYGULAMA Attehtion

-XX-POWER cihazini iyi havalandirilan bir noktaya dik monte
ediniz.Uygulama yapilan noktada veya odada eyer yeterli
havalandirma yok ise ,havalandirma fanlan ile destekleyiniz. XX-
POWER cihazinin gcahstig: ortam sicakhgini -15 - +40 derece
arasinda tutunuz.Daha yiiksek sicakhiklar XX-POWER cihazinin
omriini kisaltabilir.

- Nem orani %90 in altinda olmal ve cihazla su temasi olmamalidir.
- Vibrasyon ve titresim orani 5G altinda olmahldir.

-XX-POWER cihazi manyetik ortamlardan uzak bir noktaya monte
edilmeli ve yakininda patlayici veya yanici faktorler bulunmamalhidir.
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TEHLIKE Danaer

-XX-POWER cihazi enerjilendirilmisken ; Cihazin kapagini agmayiniz.
-XX-POWER cihazi enerjisi kesildikten 10 dakika sonraya kadar DC
akimilatérlerinde ve baralarinda 600 Volt gibi yiiksek gerilim
bulundurabilir.Bu noktalara ciplak elle dokunmak éliimciil ELEKTRIK
SOKU na sebep verebilir.

-XX-POWER cihazi eyer 2 yildan fazla hi¢ enerjilendirilmeden
bekletilmis ise , ilk enerjilendirilmesi bir voltaj regilatoru vasitasiyla
yapilmahlidir.Aksi bir durum elektrik soku veya ic komponent
patlamalarina sebeb verebilir.

S

YASAKLAR Forbiddina

XX-POWER cihazinin U V W motor cikiglan kesinlikle AC bir
monofaze veya trifaze sebeke hattina baglanmaz.Aksi bi durum XX-
POWER cihazinin yanarak bozulmasina sebeb olur.Bu durum XX-
POWER cihazi garanti kapsaminda tutulmaz.
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ONEMLIj Forecd

- XX-POWER cihazinin éniine SiGORTA veya benzeri giivenlik
salterleri takilmasina gerek yoktur.Bu gibi uygulamalarda
olusan sigorta ve benzeri parca hatalan XX-POWER cihazinin
calismasini engelleyebilir.

- XX-POWER cihazinin ¢cikiglarina kontaktér ve benzeri manyetik
salterler baglamayiniz .Bu gibi parcalar acilip kapanirken XX-
POWER cihazi motoru kumanda ediyor ise ; Bu durum ASIRI
VOLTAJ ,ASIRI AKIM korumasi gibi gibi sebeblerden dolayi
MOTOR un ani ve sebebsiz durmasina sebebiyet verebilir.
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TEKNIK OZELLIKLER

- FULL SINUS ,AC VEKTOR MOTOR KONTROLU

- UYGULAMA TURUNE GORE %40 LARA VARAN ENERJI
TASARRUFU

- 0-127 HZ , 1024 noktalh ful sinus dalga cikisi

- 0.1 - 65530 saniye akselerasyon - dekselerasyon kontrolii
(Tek tusla ekrandan giris)

- Digital signal processing (DSP)

- Dynamic bus ripple cancellation
(Degisken sebeke ve bara gerilimlerinde otomatik kalibrasyon
tork ve devir stabilizasyonu )

- 32-bit calculations for high-precision operation
(32 bit yiiksek hassasiyetli ve kararlilikli operasyon)

- Secilebilir 50/60 Hz motor frekansi ( Avrupa ve U.S.A)

- Internet enabled
(internet ve gsm internet baglantilan ile uzaktan izleme ve
kontrol)

- RS-232 , RS-485 ,GSM modem COMMUNICATIONS
(RS-232 , RS-485 ,GSM ile haberlesme)

- 2 digital cikis ve 2 digital giris
(4 digital cikis ve 2 digital giris )

- EMERGENGY (acil durum durdurma girisi)

- 16 x 2 CHARECTER LCD + TOUCH BUTTON control

- ingilizce,Tiirkge ve Almanca kullanici arayiizii

- Otomatik parametre ayarlamasi

- Mihendislik bilgisi gerektirmeyen kolay programlama ve
kontrol

- Tork ve kayma kargilama

- 2 adet 4-20 mz - 1 adet 0-5v - 1 adet 0-10 v giris secimi

- Tasinabilir kontrol paneli (parametreleri kaydetme o6zelligine
sahip)

- PCile idare ve gercek zamanh kontrol ( Tiurkce pc yazilhm
destegi)

- GCok fonksiyonlu direct drive 2 adet cikis ( role ,kontaktor,valf
gibi parcalan direk siirme)

- lisoleli +12 v dc cikis ( girigler icin 6zel izole besleme cikisi)



- Rampal veya serbest durma

- Silinmez program hafizalan

- Tirkce ekran ,DOKUNMATIK TUSLU kontrol paneli

- Profesyonel uygulamalar icin ideal tek tusla otomatik ayar
(cnc,asansér,ving,fan,pompa,kompresor vb..)

- Sensorsiiz vektor kontrolde 0.1 hz de %200 tork ,%200 yiukte
20 DAKIKA ,% 250 yiikte 120 sn calisabilme)

- Manyetik kontak ve benzeri endiistriyel algilayicalarla siurat
sisi,basing takip ve PID kilitileme

- Agir yuk kalkiglan icin tek tusla secilebilen 0-255 aras1 BOOST
opsiyonu ( En agir yiiklerde sorunsuz kalkis icin ekrandan tek

tusgla giris )

DUSUK DEVIRLERDE OTOMATIK TORK VE AKIMARTTIRMA
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- Hafif yiiklerde otomatik enerji tasarruf algoritmasi

- ASIRI AKIM ,ASIRI GERILIiM ,DUSUK GERILiM ,KISA DEVRE
yASIRI SICAKLIK ,MOTOR ASIRI SICAKLIK KORUMALARI

- CE normlian

- HEDEF SURAT veya RPM TAKIBI (PID logaritmik kontrol)

- HEDEF ISl TAKIBI (PID)

- HEDEF BASINC TAKIBI (PID)

- Otomatik siirat kompanzasyonu

- GUGC - TORK kontrolii

- 5th harmonik olusumlarini minimize eden patentli sinus
algoritmasi
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- Otomatik yavaslama egrisi baglangici anlama
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Yavaslama egrisini otomatik tespit etme.
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1 - SURAT GiRIiSi 0-127 (hz)

- Motor calisirken veya calismadan once bu ekrana siirat hz
olarak girilebilir.Bu giris yapildiginda siirat otomatik olarak
yenilenir ve motor girilen degere gore siirat ayarlamasi yapar.
Bu veri girigsi ayni zamanda XX-power cihazinin hafizasina
kayit edilir. XX-POWER cihazinin enerjisi kesilse bile ,yeniden
enerjilendirildiginde en son girilen Siirat bilgisi ile acilir.
DiIKKAT: Motorun maximum donebilme devir sayisi goz
oniinde bulundurulmahdir.

1 tusuna basiniz + siirat bilgisini giriniz (6rn: 020 hz ) + GiR tusuna basiniz

2 - AKSELERASYON girisi 0-255 (hz/saniye)
- Motor calisirken veya calismadan énce bu ekrana hizlanma
anindaki artis orani girilir. Bu veri kalkisin saniyede ka¢ hertz
lik bir artma ile olacagini belirler.

2 tusuna basiniz + veriyi giriniz (6rn: 005 hz/saniye ) + GIR tusuna basiniz

3 - BOOST girisi (0-255)

- Diisiik devirlerde gii¢c ve motor akimlarinin arttinlarak yiiksek
torklu kalkis ve diisiik devir uygulamalan i¢in girilen bir
degerdir. Fabrika cikig ayarn 0 dir. Asansoér ,ving gibi agir
kalkis yiikleri uygulamalarinda bu deger arttirilarak , kalkisin
kusursuz olmasi saglanir.

3 tusuna basimiz + veriyi giriniz (6rn: 010) + GiR tusuna basiniz
DUSUK D EVIRLERD E OTOMATIK TORK VE AKIM ARTTIRMA

B FREQUENCY
BASE FREGQUENCY



4 - SIFRE GIRISI (****)

- Parametre ve ¢caligsma ile ilgili ayarlarin kullanici tarafindan
degistiriimesini engellemek amaci ile uygulayici mithendislik
firmas tarafindan sifre girigi yapilir.Sifre 4 basamakhdir.
Sifre girildikten sonra menii ve parametre ekranlarina
ulasilamaz. Sifre yeniden dogru girilirse bu ayar ve parametre
ekranlarina ulasilabilir.

4 tusuna basiniz + sifreyi giriniz (6rn: 6758) + GIiR tusuna basiniz

5 — ALARM iZLEME (****)
- XX-POWER cihaz ¢calisirken uygulama tiiriine goére énceden
Belirlenmis 1s1 ,basing gibi sinirlan belirlenmis algilama tirleri
Ve separator ,rulman, filtre ve bunun gibi motor veya sistemle
ilgili bakim,parca degisim zaman alarmlan izlenebilir.

5 tusuna basiniz + 0 - 9 arasinda bir tusa basiniz
Hangi sira ve tarihteki alarm goériilmek istenirse ilgili say:! girilmelidir.

6 - OTOMATIK KONTROL VE MANUEL KONTROL ANINDA SURAT

ARTTIRMA KATSAYISI (0 - 255 ) 0. XXX (hz)

- Manuel kontrol aninda SURAT + ve SURAT - tuslarina
basildiginda ,suratin arttirnima katsayisini belirleyen bilgidir.
Orn : 255 -- Motor siirati her tusa basildiginda 1 hz degisir.
Orn : 010 - Motor siirati her tusa basildiginda (1/255 ) x 10

hz degisir.
Bu ayarlama 1/255 hz keskinlige kadar yapilabilir.

- Otomatik kontrol aninda PID yakalama katsayisi bu veriye
gore belirlenir , Bu veri nekadar diisiik girilirse o kadar keskin
bir kontrol saglanir.

6 tusuna basiniz + veriyi giriniz (6rn: 020 ) + GiR tusuna basiniz

7 - MANUEL MOTOR DURDURMA ( STOP)
- Manuel kontrol aninda motoru durdurur.



8 - MANUEL MOTOR GERIYE DONDURME ( RRW-GERI )
- Manuel kontrol aninda motoru geriye déndiiriir.

9 - MANUEL MOTOR ILERIYE DONDURME ( FFW-ILERI)
- Manuel kontrol aninda motoru geriye déndiiriir.

0 - PARAMETRE VE XX-POWER DURUM iZLEME (000- 020)

004 -

009 -

010

011
012
013
014
015
016
017

018

019
020
021
024
025

MANUEL SURAT POTU ve girislerden ileri-geri-stop
talimati

I1 - iLERI-GERI

12 - START-STOP

POT - Siirat kontrol

XX-POWER CPU durum izleme

XX-POWER cihazinin enson RESET kaynag izleme

XX-POWER cihazinin baslangi¢ ayarlarnni izleme
XX-POWER cihazinin giris switch lerini izleme
XX-POWER cihazini RESET leme ve yeniden baslatma
Dead time girigsi Mitsubishi =2 Fuji=0
5.3 khz baz frekansi secimi
10 khz baz frekansi se¢imi
Diisiik voltaj yiizde orani GiRiSi

001 =%110

002 =%120

003=% 130

004=% 140

005=% 150
Yiksek voltaj yiizde oram GiRiSIi

001 =%115

002 =%120

003=% 130

004=% 140 798VDC
Yiiksek dinamik tasarruf aktivasyonu se¢imi
Alcak dinamik tasarruf aktivasyonu se¢imi
Tasarruf modlan kapatimi
SOGUTMA grubu evaparator fani kontrol modu
MOD NORMAL
Normal kullanim manuel baslatma -durdurma
Manuel siirat kontrolii



026

027

028

029

030
031
032
033

034

035

036

037

038

039

MOD KOMPRESOR

Hava kompresorii otomatik idare ve kontrol modu
(2 adet 0-16 bar basin¢ sensorii ve external 1s1 sen
Soérii ile birlikte kullanilir)

MOD POMPA

Su pompasi otomatik idare ve kontrol modu

(0-16 bar basing sensoril ile birlikte kullanilir)
MOD FAN

Sicak - soguk hava fan1 otomatik idare ve kontrol modu
(external 1s1 sensoérii ile birlikte kullanihir)

MOD SOGUTMA

Sogutma grubu kompresor otomatik idare ve kontrol
modu

(external basing veya is1 sensorii ile birlikte kullanilir)

Toplam XX-POWER enerjilenme saati gosterimi
Toplam motor calisma saati gosterimi

Toplam motor calisma saati resetleme

Alarm kayitlarini silme

OTOMATIK ISLEM ZAMAN SAYACLARI ekranda
; gosterilmesi icin (001)
; gosterilmemesi icin (000)

DC BARA VOLTAJI ekranda gosterilmesi icin (001)
DC BARA VOLTAJI ekranda gosterilmemesi icin (000)

MOTOR AKIMI ekranda gosterilmesi icin (001)
MOTOR AKIMI ekranda gosterilmemesi icin (000)
MOTOR AKIMI SINIR iistiine cikarsa ve bu durumda
Motorun durdurulmasi istenmiyorsa (002)

DEKSELERASYON girisi 0-255 (hz/saniye)

Motor calisirken veya calismadan 6nce bu ekrana
Yavaslama anindaki artis orani girilir. Bu veri durusun
saniyede kac hertz azalma ile olacagini belirler.

MAXIMUM iC SICAKLIK (KASA ) girisi (Derece)

MAXIMUM SURAT girisi (hz)



- Motor calisirken veya calismadan énce bu ekrana XX-
POWER cihazinin kumanda edecegi motorun maximum
devir ve hertz cinsinden list sinir bilgisi girilir. Bu veri
otomatik kontroller anindada motorun 0 hzile
maksimum siirat noktasi arasinda PID ile kontroliinii
saglar.

Orn: Bir fan otomatik uygulamasinda ,fanin dénebilecegi
en yuksek hiz girilir.

DiKKAT: Motorun maximum doénebilme devir sayisi goz
oniinde bulundurulmahdir.

040 MINIMUM SURAT girisi (hz)
041 OTOMATIK BASLATMA (000)
OTOMATIK BASLAMA 1:R 2:F

0 = OTOMATIK BASLAMA KAPALI
1= iLK ENERJILENME ANINDA GERIYE DON
2= ILK ENERJILENME ANINDA iLERIYE DON
DiGITAL GIiRISLERDEN OTOMATIK BASLAMA
3= 1.GIRISTEN GELIRSE GERIYE DON
4= 1.GIRISTEN GELIRSE IiLERIYE DON
Baglanti notu : (OPTO+12 ve 1.giris birlesirse )
Optik izole girigslerin hasar géormemesi icin mutlaka
Bir rélenin normalda acik kontag iizerinden giris
verilmelidir.

042 2.RAMPA VARMI 000 = YOK

001 = VAR

043 2.RAMPA DEGERI girisi hz/ sn
(Dalgic pompalar ve bazi sogutma kompresoéri
Uygulamalarinda ihtiya¢ duyulur.)
000 girilirse ikinci rampa olusmaz
001 girilirse 30 hz siurate ulastiktan sonra,

1 hz lik ikinci rampa baslar.

Sirat
'y

2.rampa bitignoktasi

2.ramp a baslama noktasi 50hz

> Zaman

Bu parametrede verilen deger motor durdurulurkende uygulanir.



045

046

049

050
051
052
053
054
055
056
057
058
059
060
061

062
063
064
065
066
067
068
069

070
071
072

IC IS1 ARTISINDA MOTOR DURDURULSUNMU ?

001 = EVET

000= HAYIR

MOTOR DURDURMA ALARMLARINI AC VEYA KAPAT
001 = BUTUN MOTOR DURDURMA ALARMLARI AGIK
000= BUTUN MOTOR DURDURMA ALARMLARI KAPALI

GERCEK ZAMAN SAATI HAFTANIN KACINCI GUNU
GiRigi
GERCEK ZAMAN SAATI GUN GIiRisi
GERCEK ZAMAN SAATI AY GIiRisgi
GERCEK ZAMAN SAATI YIL GiRiSi
GERCEK ZAMAN SAATI SAAT GiRisi
GERCEK ZAMAN SAATI DAKIKA GIiRisi
HAVA FIiLTESIi DEGiSiM ZAMANI GiRiSi
YAG DEGIiSIM ZAMANI GiRIiSi
YAG FILTESI DEGiSIM ZAMANI GiRiSi
SEPARATOR DEGISiM ZAMANI GiRiSi
GENEL REVIZYON ZAMANI GiRiSi
TARIH -ZAMANI géorme
1.Basing¢ sensériu lst limit (bar) 15 =1.5bar gir.
B1 > B2 den nekadar bilyiikkse durdurma yapilacak.
1.Basing sensorii alt limit (bar)
2.Basing¢ sensori ust limit (bar)
2.Basin¢ sensoéru alt limit (bar)
external sicaklik sensoéru ust limit (derece)
external sicaklik sensoéru altt limit (derece)
Sicaklik alarm noktasi ( derece)
Sicaklik alarmi sistem kapatma noktasi ( derece)
KOMPRESOR DURMA ZAMANI (SN)
Hava Kompresérii modunda hedef basinca ulagildiktan
sonra kompresor ka¢ saniye sonra tamamen duracak

Kompresoér modunda 2.kompresor baslama zamani
Kompresoér modunda 3.kompresor baslama zamani
Kompresoér modunda 4.kompresor baslama zamani



073 Kompresor modunda 5.kompresor baslama zamani
074 Hava kompresérii modu 1.selonoid zamani (1.cikis )
Q1 - Emis valfi
075 Hava kompresérii modu 2.selonoid zamani (2.¢cikig)
Q2 - Fan kontag: cikisi
Hava kompresorii modunda herhangi bir alarm
durumunda Q3 cikisi external bir siren veya lamba
aktive etmek icin otomatik acilir.
076 Hava kompresorii modu yiiksek basing kapatma noktasi
077 Hava kompresorii modu alcak basin¢g alarm noktasi
078 Hava kompresorii modu algcak basin¢g kapatma noktasi
079 Motor durdurulduktan sonra veya elektrik gidip
gelmesinden sonra nekadar saniye beklenecek
Maximum 255 saniye girilebilir.
080 KOMPRESOR BASLAMA ZAMANI (SN)
Hava Kompresoriic modunda basing ; hedef basing
altina diustiikten sonra kompresoér motoru kag saniye
sonra yeniden ¢galisacak,
081 Hava kompresorii modunda kompresoériin st basing
farki (motoru durdurmak icin hedefbasing uistii degeri)
003 - 010 aras: birdeger girilmelidir
084 AKIM SENSORU TURU GiRisi
1-150Amp(Tur) 2-500Amp(taew ) 3-375amp (usa)
085 MAXIMUM MOTOR AKIMI girisi (hz)
(Motor maximum akiminin %130 una gére ayarlanir.)

087 AKTUEL SURAT GOSTER (000 = gosterme)
(001= gosterme)
088 MOTOR MAXIMUM CIKIS VOLTAJI ( 0-255)
Motor cikis voltajini degistirmek icin 0 - 255 arasinda
deger girilir. 255 maximum c¢ikis voltaji anlamina gelir
089 FAN uygulamasinda Tersine ¢calisma icin 000 girilir
YANI ;IS1 DUSTUKGE MOTORU YAVASLAT ARTTIKCA
HIZLANDIR.
* NORMAL FAN UYGULAMASINDA ISI ARTTIKCA
MOTOR HIZLANIR DUSTUKCE YAVASLAR

090 Giris -inputlan ekrandan izleme aciimasi

091 Girig -inputlan ekrandan izleme kapatiimasi

092 Hava kompresérii uygulamasinda motorun yiikte
Calisma saati izlenir.



093 SERVIS SIFRESI (ORN : 03495) 4 BASAMAKLI GIRINiZz.
094 OPERATOR SIFRESI(ORN : 06666) 4 BASAMAKLI GiRIiNiz.
095 -098 degisken tasarruf algoritmalari

Bu modlar kritik uygulamalarda motor veriminin daha

etkinlestirmesi icin kullanilir.
6 nolu tusa basarak OTO kontrol inc degeri girilir. Bu deger operasyon aninda kag hz artim ve
inim olacagmi belirler. Girilen deger 1 hz in 250 de biri kadar olabilir. Bu deger en ¢ok 250
olabilir.
Orn: .050 hz veya .100hz ....

95 NOLU PARAMETRE = 46HZ ...... orta deger
alt simnir =44 st simir = 48...

96 NOLU PARAMETRE = 47HZ ...... orta deger
alt simnir =45 st simnir =49...

97 NOLU PARAMETRE = 48HZ ...... orta deger
alt simnir =46 st smir = 50...

98 NOLU PARAMETRE = 49HZ ...... orta deger
alt smnir =47 st simir = 51...

not : 34 nolu parametre ile operasyon sayaglar1 izlenmesi kapatilip acilabilir...
19 ve 20 lu tasarruf parametreleri siirat artis ve inisi yapmaz ...dolayisiyla bu modlarda
operasyon zaman sayaclarindan izleme yapilamaz

« — HEDRPM - HEDEF RPM (DEVIR ) GiRiSi

Otomatik islemde hedeflenen RPM degeri girilir.Bu deger
parametre meniisiinden 001 girildiginde , motorun devrinin XX-
POWER cihazi tarafindan PID kontrollii sabit tutulmasin1 saglar.

«<~ tusuna basimz + veriyi giriniz (6rn: 1500 rpm ) + GIR tusuna basiniz

GiR - HEDPRS - HEDEF BASING (Bar ) GiRigi

Pompa ,komresor gibi uygulamalarda, otomatik islemde
hedeflenen basing degeri girilir.Bu deger parametre meniisiinden
003 girildiginde , basing sensériinden elde edilen veriye gore
yhedeflenen c¢ikis basincinin PID kontrollii sabit tutulmasini
saglar.

GIiR tusuna basiniz + veriyi giriniz (6rn: 30 = 3.0 BAR ) + GiR tusuna basiniz



HEDTMP - HEDEF ISI (celcus-derece ) GiRiSIi

Otomatik islemde hedeflenen ISl degeri girilir.Bu deger
parametre meniisiinden 002 girildiginde I1SI sensériinden elde
edilen veriye goére ,hedeflenen cikis sicakliginin PID kontrollii
sabit tutulmasini saglar.

SURAT + MANUEL MOTOR HIZI ARTTIRMA
- Manuel kontrol aninda motorun hizinin ; arttirma katsayisi
meniisiinden girilen katsayiya gore arttinimasini saglar.

SURAT - MANUEL MOTOR HIZI AZALTMA
- Manuel kontrol aninda motorun hizinin ; arttirma katsayisi
meniisiinden girilen katsayiya gore azaltilmasini saglar.

iPTAL - MENULERDEN CIKIS ve OTOMATIK iSLEM DURDURMA

- Girilmis bir menii penceresinden cikis saglar.Ana ekrana doner.

- Otomatik islem aninda ,acil durdurma ve otomatik islemden
cikis saglar. Yeniden otomatik islem baslatilmak isteniyorsa
yeniden paramete meniisiinden ,otomatik islem tiirii
girilmelidir.

MAKSIMUM SURAT girisi 0-127 (hz)

- Motor calisirken veya calismadan énce bu ekrana XX-POWER
cihazinin kumanda edecegi motorun maximum devir ve hertz
cinsinden ust sinir bilgisi girilir. Bu veri otomatik kontroller
anindada motorun 0 hz ile maksimum siirat noktas! arasinda
PID ile kontroliinii saglar.

Orn: Bir fan otomatik uygulamasinda ,fanin dénebilecegi en
yuksek hiz girilir.

DiKKAT: Motorun maximum doénebilme devir sayisi goz
oniinde bulundurulmahdir.

4 tusuna basiniz + veriyi giriniz (6rn: 050 hz) + GIR tusuna basiniz



OPSIYONEL REZISTANS BAGLANTISI




