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XX-POWER GENEL TANITIMI

ENERJI VE MOTOR BAGLANTILARI

MAXiMUM 5.5 KW
Y Yildiz baglanti

P3000

DIKKAT ! : Motor Etiketi Uzerinde 380 VAC ile {lgili Hangi Baglant: Tiiriinii (Y veya A)
Gosteriyorsa Motoru Her zaman Oyle Baglaymiz.

, , GENEL BAGLANTILAR
1 ! J

P3100
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FAN UYGULAMALARI ENERJI TASARRUFU
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XX-POWER VE DAMPER KONTROL ENERJI HARCAMALARI
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DALGIC POMPA ENERJI TASARRUFU

‘ * 9,20-%40 ENERJI TASARRUFU
* FUL SINUS CIKI$ (500 METREYE KADAR MOTOR KUMANDA)
* KOMPANZASYON iHTiYACINA SON ..
* FAZ KAYBI ,ASIRI DUSUK GERIM,SIKISMA,KONTAK YAPISMASI
SONUCU MOTOR YANMALARINA SON ...
* YILDIZ-UCGEN PANO BAKIM ONARIM MALIYETLERINE SON
* %50 KABLO FiYAT EKONOMiSi
* BILGISAYAR KONTROLLU AKILLI MOTOR iDARESi
ONEMLi TEKNIK SPEKTLER
-Kuyu sikismasi durumunda motoru tek tusla geriye dondiirebilme
- 2 fazla motor ¢aligtirabilme
=1-10 hz /sn motor kalkis ve durus hizi belirleyebilme(yumugsak kalk
-%20 yiiksek veya %20 diisiik voltajlarda motoru calistirabilme
- Gercek zaman saati ile bakim ve revizyon zamanlan takibi
-%1 -%100 arasinda motor hizi ve su debisi ayarlayabilme
‘ -4-20ma digital sensorlerle kapal ¢evrim basing ve debi kontrolii
— I XX-POWER . GSM,ETHERNET,INTERNET ve RS-485 iizerinden uzaktan kumanda.
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KOMPRESOR UYGULAMASI
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BASING SENSORLERI ve ISI SENSORU
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MERKEZI SISTEM KOMPRESOR (7 Kompresore kadar esit eskitme)

TURKCE UZAKTAN iZLEME (SCADA) MASTER KOMPRESOR
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BASING SENSORLERI ve ISI SENSORU
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SOGUTMA (1 kompresor + 3 kondenser)

KOMPRESOR

TURKGE UZAKTAN iZLEME (SCADA)

INTERNET

RS-485 ‘
«—I AL(:AK BASING YOSEK nAslm; ONDENE It ae
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BASING SENSORLERi ve ISI SENSORU
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MERKEZI SISTEM SOGUTMIA (7 Kompresdre kadar (esit eskitme)+ 3 kondenser)

TURKQE UZAKTAN iZLEME (SCADA)

KOMPRESORLER

E‘E‘Ehﬁﬂ“]‘“ &9 ‘ ‘ ‘ ‘ ‘

INTERNET
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RS-485 ALARM
«_I ALGAK BASING YORSEKBASNG ., .
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KONDENSER FANLARI

BASING SENSORLERI ve IS SENSORU
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[} ] HAVA KOMPRESGRU FAN SISTEMLERI
1-1.506UTMA FANI Q1 - 2.YARDIMCI MOTOR(FAN)
2 EMME VALFi 02-1.YARDIMCI MOTOR(FAN)
Q3 - ALARM GIKISH Q3- ALARM GIKIS
a4- Q4- 3.YARDIMCI
5 - 1.YARDINCI MOTOR(POMPA,KOMPRESOR) Q5 - 4.YARDIMCI MOTOR(FAN)
6 - 2.YARDIMCI MOTOR(POMPA,KOMPRESOR) Q6 - 5.YARDIMCI MOTOR(FAN)
A2-N 6TR — A1 - Faz 220vac 7 - 3.YARDINCI MOTOR(POMPA, KOMPRESOR) ar-
8 - 4.YARDINCI MOTOR(POMPA,KOMPRESOR) -
- 9 - 5.YARDINCI MOTOR(POMPA,KOMPRESOR) Q-
©
E E afo- at0-
g |z_ Q- Q-
Ne a12- Q12-
| NORMAL KULLANIM SOBUTMA OTOMASYONU POMPA VE HIDRAFOR
Q1 - MOTOR GALISIYOR 1 - 2.YARDINCI MOTOR(POMPA, KOMPRESGR) Q1 - 2.YARDIMCI MOTOR(POMPA,KOMPRESGR)
Q2-MOTOR CALISMIYOR 2 1.YARDINCI MOTOR(POMPA,KOMPRESOR) 02-1.YARDIMCI MOTOR(POMPA,KOMPRESOR)
_Ji\ H [ ] ”‘ B H [ ] ’_‘ “‘ ’“ [ | ﬁ‘ ] T‘ " j Q3 - ALARM CIKISI Q3 - ALARM GIKISI Q3 - ALARM CIKISI
J J Q- 4 - 3.YARDINCI MOTOR(POMPA,KOMPRESOR) Q4 - 3.YARDIMCI MOTOR(POMPA,KOMPRESOR)
( B - as- 5 - 1.KONDENSER FANI (SOGUTMA) Q5-4.YARDIMCI MOTOR(POMPA,KOMPRESOR)
: “1\ o 6 - 2KONDENSER FANI (SOGUTMA) Q6 - 5.YARDIMCI MOTOR(POMPA,KOMPRESOR)
[ar- a7-3, FANI (SOGUTMA) Q7 - 6.YARDIMCI MOTOR(POMPA,KOMPRESOR)
- 8 - 4.YARDINCI MOTOR(POMPA, KOMPRESOR) -
KEYPAD & RELAYBOX iu9~ Q9 - 5.YARDIMCI MOTOR(POMPA,KOMPRESOR) Q9-
a10 Q10 - 6.YARDIMCI MOTOR(POMPA,KOMPRESOR) af-
- Q11-7.YARDIMCI MOTOR(POMPA, KOMPRESOR) att-
af2- at2-
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V1.0

S| SENSORLERI BAGLANTILARI
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0-10 V ANALOG GIRIS -CIKISLAR
:
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10



MOTOR KORUMA i¢ TERMISTOR (TERMIK) BAGLANTISI
®  LILELELE LELRETT. @

RS 485 PC, ETHERNET ve INTERNET

255
F)Pc USB I -
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1-VSS 2-RX 3-A
4-B 5-+12V 6-TX

RS-485 - RS-232 BAGLANTILARI
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KULLANICI ARA BIRIMI
TEKNIK UYGULAMALARI

YA a Y1 Vi )
D (LR LT ) 9. Dp 0l E o
| /\ SENERTEK POWER CONTROLS

KULLANICI ARA BiRiMi
TEKNiK UYGULAMA NOTLARI..
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XX-POWER TEMEL BAGLANTILAR

AC 3 FAZ 380V

Ozl

4-20ma 10v-30v
Basing sensorleri Programlanabilir

1bar - 9.3bar
Obar- 34.5bar

i1s1 sensorleri CAREL radiometric

NTC-10K
KTY-10-92

Seri rolebox haberlesme
Powerboard haberlesme

SCADA-ETHERNET
INTERNET-MODBUS
haberlesme

Basing sensérleri

DC REAKTOR FREN DIiRENCI
1 2 F1 F2
FILTRE MOTOR
R/L1 XX-POWER U |
S/L2 V | M
T/IL3 W
r1® ©
_/ ROLE 0.5A 220VAC
x —n" |~ o
g 2 _/'_ |3 ROLE 0.5A 220VAC S _:, %
- I F gt g
o5 : | s g -
= - [ Q2] £+
28 ‘ ]
§ §, — 18 ROLE 0.5A 220VAC g, 5- §,
X © | & % °
8 +12 [] Q3| )
—1 GND
E:' Ez :m:ﬁ AMPERMETRE / AKIM SENSORLERI
10K HIZ AYAR
7 - t +B +10V ;
-~ [lgz &ND |
t B1
B1 B2 0-10V CIKIS 1 —>
i it 0-10VCIKIS 2 —
i
t B2 0-10V GIRIS 1
t B1 0-10V GIRIS 2 f———
' ' VSS DIGITAL ISI SENSORLERI
VDD
I GND DAT S1-82-83 ....... S255
t TMP1
TMP2
RS-232 g TFT TOUCH-EKRAN
| RX 5| [=xx
RS-485 LR §
A S
B

14
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GUVENLIK Warnina

XX-POWER Motor kontrol ve tasarruf cihazi; niikleer santrallerde, uzay seyahat araglarinda, savas
ucagi, savas gemileri, tank ve benzeri savas makinelerinde kesinlikle kullanilamaz. Bu gibi
uygulamalarda standart XX-POWER cihaz1 hatalar yapabilir. Yukarida belirtilen uygulamalarla
ilgili liitfen iiretici firma ile irtibata geginiz.

XX-POWER cihazlar1 ISO standartlar1 ile tiretilir. Uygulamacinin, uygulamasma gore giivenlik
standartlarina uymasi gereklidir.

[ Baslarken

Bu kilavuz, XX-POWER kurulumu ve parametre ayarlarinda yardimci olacaktir. Ekipmanin
giivenli calismasmi saglamak acisindan, cihaza enerji vermeden Once giivenlik uyarilarina
dikkat ediniz. Detayl bilgi i¢in, siiriicii ile birlikte sunulan XX-POWER kullanic1 manueli ve
CD’den faydalanabilirsiniz.

/\

1. Cihaza herhangi bir baglant1 yapilmadan 6nce cihazin enerjisinin kesik olduguna mutlak suretle
emin olun.

2. Cihazin enerjisi kesilse bile DC link kapasitorlerde tehlikeli seviyede voltaj kalabilir.
Personelin zarar gormesini engellemek agisindan, cihazm i¢ini agmadan yada terminallere
miidahale etmeden 6nce enerjinin kesilmis olduguna emin olun ve kapasitorlerin desarj olmas1
icin 10 dakika kadar bekleyin.

3. Kesinlikle cihazin i¢indeki komponentlere ve kablolarina miidahale etmeyiniz.

4. Tamir veya montaj esnasinda XX-POWER giris ¢ikis terminallerine yanlis kablo baglantisi
yapilirsa cithaz zarar gorebilir. XX-POWER’mm U, V, W c¢ikis terminalleri kesinlikle cihazin
beslemesine baglamayin yada temas ettirmeyin.

5. P3000-P3100 siiriiciiyii topraklama terminalini kullanarak topraklaymiz. Topraklama metodu,
stiriicliniin kuruldugu {ilkenin topraklama kosullarina uygun olarak yapilmalidir. Detay i¢in
Temel Baglant1 Diyagrami’ndan faydalanabilirsiniz.

6. P3000-P3100 serisi sadece 3-fazli indiiksiyon motorlarin hizlarini kontrol etmek i¢in kullanilir,
tek faz motorlar i¢in veya baska amaclarla kullanilamaz.

7. P3000-P3100 cihazlar1 endiistriyel motor kontrolleri i¢cin 6zel olarak tasarlanmistir. .

8. Cihazin ve motorun zarar gormesini engellemek amaciyla, XX-POWER cihazi ve motor
mutlaka topraklanmalidir.

/\ T

1. Dahili komponentler i¢in yiiksek basingli test yapmayiniz. XX-POWER cihaz1 icinde
kullanilan yar1 iletkenler yiiksek basing altinda zarar gorebilir.

2. Sadece yetkili teknik personel XX-POWER cihazinin kurulum, baglanti ve bakimini
gerceklestirmelidir.

PANcauron

3. Bazi parametrelerin degisimi, motorun ani hareket etmesine, yon degistirmesine neden olabilir.

15



XX-POWER cihazim1 yiiksek sicaklik, direk giinisig1 goren, asir1 nemli, asir1 titresimli,
asindirict gaz ve sivilarin veya metal pargaciklarin bulundugu ortamlara kurmayiniz. Kurmak
zorunda iseniz Uretici ile temasa gegerek, uygun kasa modellerini se¢iniz. XX-POWER cihazini
AC siiriictileri tanimlanmig 6zellikler dahilinde kullanmiz. Uygulamada yapilacak hatalar
yangin, patlama yada elektrik ¢carpmasina neden olabilir.

Zarar gormemeleri i¢in ¢ocuklar1 ve cihazla ilgili teknik bilgisi olmayan kisileri ekipmandan
uzak tutun.

XX-POWER P3000 serisi kullaniminda ile motor arasindaki kablo ¢ok uzun olursa, motorun
izolasyon katmani zarar gorebilir. Liitfen frekans de§isimine uygun bir motor kullanin veya
motorun zarar gérmesini engellemek icin (20-50 metreye kadar mesafeler icin AC c¢ikis
reaktorii ekleyin) veya (50-500 metreye kadar mesafelerde mutlaka P3100 serisi ful sinus
versiyonunu kullaniniz.)

XX-POWER i¢in oransal voltaj N-L1 <250V olmal1 ve besleme kaynagmin kapasitesi <5000A
RMS olmalidir.

= Cihazn icine kesinlikle kablo parcasi, metal veya benzer objeler diisiirmeyiniz. Aksi bir
durum kisa devreye sebebiyet vererek bozulmalara sebep verebilir.

- Montaj esnasinda kullanilmis veya hatali kablo ve parcalar kesinlikle kullanilmamalidir.

- Motor ve enerji kablolarin dogru kalliklarda kullanilmasi zorunludur. Montajdan sonra
tiim baglant1 klemens vidalarinin iyi sikilmasi ve kontrol edilmesi gereklidir. Aksi bir durum
gerek yangina gerekse motor veya XX-POWER cihazinin arizalanmasima sebep verebilir.

- XX-POWER cihazmin TOPRAK ve NOTR baglantilarmm muntazam yapilmasi
zorunludur.Birden fazla XX-POWER cihazinin TOPRAK baglantilar1 asagidaki gibi
yapilabilir.

-

| e || E=|[ e+

) -

= XX-POWER cihaz1 eyer 50 hz lizerinde bir uygulamada kullanilacaksa ,kullanilacak
motorun devir sinirlart ,rulman ,kayis ve bunun gibi parcalarin uygunlugu kontrol
edilmelidir.Devirdaim pompalar1 veya yag pompalar1 ile belirli devirlerde yaglanmaya
ithtiya¢ duyan parcalar uzun siire ¢ok yavas hizlarda kullanilmamalidir.

- Sogutma sekli kendinden fanli olan motorlarda, yiiksek torklu ve  diisiik devirli
uygulamalar icin, mutlak suretle ekstra bir fan veya sogutma diizenegi kullanilarak motor
sogutmasi organize edilmelidir.

=  XX-POWER cihazi eger uzun siire kullanilmayacaksa, mutlaka enerjisi kesilmelidir.

-  XX-POWER c¢ikis giicii PWM modiilasyonlu oldugundan dolay1, ¢ikislara KESINLIKLE;
Kondansator veya akim absorbe edici elektriksel parcalar takilamaz. Aksi bir durum enerji
c¢ikis IGBT giic modiillerine hasar verir. Bu durum garanti kapsaminda tutulmaz.

16



17

____________ :
® |Burae current absarber
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Power factor T

compensation o ____—__T___——
capacifor bocome Forbid

XX-POWER

= XX-POWER cihazinin girislerine kontaktér ve bunun gibi parcalar baglanamaz.
Unutulmamasi gereken onemli bir bilgi, XX-POWER cihazi yiiksek sarj akimlar1 ¢ceker ve
bu durum kontaktér ve bunun gibi parcalarin 1s1 olusumundan dolay1 yorulmasina ve sik
hatalar vermesine sebebiyet verir. Bu durum XX-POWER cihazinin yasam Omriini
kisaltabilir.

3-phase AC © ol T N
oower O -y 15 XXPOWRR % s
sOUrce -~ AT Wi S

YASAK —T
ﬁ Forbid

=  XX-POWER cihazi eger deniz seviyesinden 1000 metre yiikseklikte kullanilirsa, incelmis
hava nedeni ile XX-POWER sogutma kapasitesi her 1000 metrede %10 civarinda diiser. Bu
sogutma kapasitesi diigiisii mutlak suretle uygulamaya gore dikkatle incelenmelidir.
Asagidaki grafikte bu durumun ¢ikis akimina etkisi, yiikseklige gore gosterilmistir.

laut

100%

90%

80%

1000 2000 3000 4000 Mﬁur
Drawing 1-4 DeratinaCurve drawina of XX-POWER
- XX-POWER cihazinin sogutucularma ¢iplak elle dokunmak, yaniklara sebebiyet verebilir.

- XX-POWER cihaz1 i¢ginden duman ¢ikisi olur veya normalin disinda bir koku duyulursa;
Acilen cihazin enerjisi kesilmelidir.
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UYGULAMA Attehtion

-XX-POWER cihazini iyi havalandirilan bir noktaya dik monte ediniz. Uygulama yapilan noktada
veya odada eyer yeterli havalandirma yok ise, havalandirma fanlar1 ile destekleyiniz. XX-POWER
cthazinin ¢alistig1 ortam sicakligini -15 - +40 derece arasinda tutunuz. Daha yiiksek sicakliklar
XX-POWER cihazinin 6mriinii kisaltabilir.

- Nem oran1 %90°1n altinda olmali1 ve cihazla su temas1 olmamalidir.

- Vibrasyon ve titresim orani 5G altinda olmalidir.

-XX-POWER cihazi manyetik ortamlardan uzak bir noktaya monte edilmeli ve yakininda patlayici
veya yanici faktorler bulunmamalidir.

/N

TEHLiKE  Danaer

-XX-POWER cihazi enerjilendirilmigken; Cihazin kapagini agmayiniz.

-XX-POWER cihaz1 enerjisi kesildikten 10 dakika sonraya kadar DC akiimiilatorlerinde ve
baralarinda 600 Volt gibi yiliksek gerilim bulundurabilir.Bu noktalara ¢iplak elle dokunmak
oliimciil ELEKTRIK SOKU na sebep verebilir.

-XX-POWER cihaz1 eger 2 yildan fazla hi¢ enerjilendirilmeden bekletilmis ise, ilk
enerjilendirilmesi bir voltaj regiilatorii vasitasiyla yapilmalidir. Aksi bir durum elektrik soku veya
i¢c komponent patlamalarina sebeb verebilir.(Uretici firma ile irtibata gegerek bilgi aliniz)

S

YASAKLAR Forbiddina

XX-POWER cihazinin U V W motor c¢ikislar1 kesinlikle AC bir monofaze veya trifaze sebeke
hattina baglanmaz. Aksi bir durum XX-POWER cihazinin yanarak bozulmasina sebep olur. Bu
durum XX-POWER cihazi garanti kapsaminda tutulmaz.

Farzd

—
i I
A
(3 Fazgig ) 1%1 |1
J-ahaza AC O R - 1!
cowar O Bs XCPOWR iy fimd |
S0 LnGa ﬁ—q}—.{,'[—wﬁ____.!

O

ONEMLj Forecd
=  XX-POWER cihazmin enerji girigine uygun bir TMS baglamak ¢cogu uygulama icin yeterli
olacaktir.
110 kw ve iistii iiriinler i¢in ise uygun HIZLI BICAKLI SIGORTA kullanim1 zorunludur.
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-XX-POWER cihazinin ¢ikislarma kontaktdr ve benzeri manyetik salterler baglamayiniz.
Bu gibi pargalar acilip kapanirken XX-POWER cihazi motoru kumanda ediyor ise; Bu
durum ASIRI VOLTAJ, ASIRI AKIM korumasi gibi gibi sebeplerden dolayt MOTOR un
ani ve sebepsiz durmasina sebebiyet verebilir.

MOTOR ve XX-POWER CIHAZ GUCLERINE
GORE BAGLANTI ONERILERI

Giris gerilim araligi AC 380V +/-% 20

Motor ¢ikis giic 22kKW | 30kW | 37 KW | 45 kW | 55kW 75kW | 110kW
Sarekli cikis ( kKVA ) 30,8 40 8 499 60,0 748 102 149 6
Cikis akimi ( nominal ) 425 A 55 A 68 A 85 A 105 A 140 A 205 A
Cikis akimi ( max. Surekli ) 465A | BOSA | 748A | 935A | 1155A | 154 A 220 A
Giris akimi 49 A 64 A 79 A 100 A 125 A 175 A 250 A
Onerilen giris sigortasi 63 A 80 A 100 A 125 A 160 A 200 A 300 A
Onerilen baglanti Giris 10 mm? | 16 mm? | 25 mm? 35 mm? 50 mm? | 70mm?
kesiti (mm? ) Cikis 10 mm? | 16 mm? | 25 mm? 35 mm? 50 mm? | 70mm?
Giris gerilim arahigi AC 380V +/-% 20

Motor cikis gicia 30KkW | 40kW | 55kW | 7.5kW | 11,0kW [ 15 0kW | 18 5kwW
Surekli cikis { KVA ) 5,2 7,0 9.0 12,1 17,7 21,5 26,0
Cikis akimi ( nominal ) 6,8 A 92A 118A | 175A | 245A | 295A | 355A
Cikis akimi ( max. Surekli ) 77 A 102A ] 132A | 184A | 256A | 310A | 375A
Giris akimi 100A | 125A ] 16,0 A 30 A 32A 1A 49 A
Onerilen girig sigortasi 16 A 20 A 32 A 40 A 20 A
Onerilen baglanti Giris 1,5mm? 2.5 mm? 4 mm? 6 mm? | 10mm?
kesiti ( mm? ) Cikis 1,5mm? 2.5 mm? 4 mm? 6 mm2 | 10mm?
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TEKNIK OZELLIKLERI

Ful Siniis, AC Vektor Motor Kontrolii.
Uygulama Tiirline Gore %40’ara Varan Enerji Tasarrufu.

Entegre PLC ve hava kompresorii, sogutma grubu, fan, pompa yazilimlari, ¢coklu motor
otomasyonu 7 yardimci motora kadar esit eskitme, yilikte caliyma saatleri hesap ve
gosterimleri.

0-600 HZ , 1024 noktali ful siniis dalga ¢ikisi

1 — 255 saniye /hz akselerasyon — dekselerasyon kontrolii. (Tek tusla ekrandan giris)

Dijital signal processing (DSP )

Dynamic bus ripple cancellation

(Degisken sebeke ve bara gerilimlerinde otomatik kalibrasyon tork ve devir stabilizasyonu )

32-bit calculations for high-precision operation.
(32 bit yiiksek hassasiyetli ve kararlilikl1 operasyon)

Secilebilir 50/60/300/400/600 Hz motor frekansi ( Avrupa ve U.S.A)

Internet enabled. (internet ve gsm internet baglantilar1 ile uzaktan izleme ve kontrol)
RS-232, RS-485, GSM modem GSM ile haberlesme

4 dyital ¢ikis (3 role; tus takimu tistlinde ) Seri port arttirict ile (16 Roleli ¢ikis)

4 optik dijital giris.Seri port arttirici ile (16 optik giris )

EMERGENGY (acil durum durdurma girisi)

16 x 2 CHARECTER LCD + TOUCH BUTTON kontrol

Ingilizce, Tiirk¢e ve Almanca kullanici arayiizii

Otomatik parametre ayarlamasi

Miihendislik bilgisi gerektirmeyen kolay programlama ve kontrol

Tork ve kayma karsilama

2 adet 4-20 mA basing sensorii girisi

2 adet 0-5V radiometric carel sensor girisi

(-1.0 - +9.3 bar) ve (0 — 34.5 bar)

2 adet 0-10V giris ve bunlar i¢in i¢ten filtreli 10 V besleme

2 adet 0-10 V ¢ikis. (programlanabilir)

Tasmabilir kontrol paneli. (parametreleri kaydetme 6zelligine sahip)

PC ile idare ve ger¢ek zamanli kontrol. ( Tiirk¢e PC yazilim,scada icinde )

Cok fonksiyonlu direct drive 4 adet ¢ikis. ( role ,kontaktor, valf gibi pargalar1 direk stirme)
Izoleli +12 V DC c¢ikis. ( girisler i¢in dzel izole besleme ¢ikist)

2 Rampali kalkis veya durus.

Silinmez program hafizalar1.

Tiirkge ekran, Dokunmatik Tuslu kontrol paneli. 16 x 2 satir Tiirkge LCD ekran. (standart)
4.3 in¢ TFT dokunmatik ekran. (opsiyon)

Profesyonel uygulamalar i¢in ideal tek tusla otomatik ayar. (CNC, asansor, ving, fan,
pompa, kompresor vb..)

Manyetik kontak,4-20ma basing sensorleri, NTC,PTC ve benzeri endiistriyel algilayicilarla
siirat, 1s1, basing takip ve otomasyon PID kilitleme.

Agir yiik kalkiglari i¢in tek tusla secilebilen 0-255 arast BOOST opsiyonu. ( En agir
yiiklerde sorunsuz kalkis i¢in ekrandan tek tusla giris )
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DUSUK DEVIRLERDE OTOMATIK TORK VE AKIMARTTIRMA

Lo

I e e e
e

YOLTAGE BOOST

-+—  YOLTAGE
)

; 4 FREGUENCY
BASE FREQUENCY -~
- Hafif yiiklerde otomatik enerji tasarruf algoritmasi.

= Asir1t Akim, Asir1 Gerilim, Diislik Gerilim, Kisa Devre, Asir1 Sicaklik, Motor Asir1 Sicaklik
Korumalar.

= CE normlar1.

= Hedef Siirat veya RPM Takibi. (PID logaritmik kontrol)

= Hedef Is1 Takibi. (PID)

- Hedef Basing Takibi. (PID)

= Otomatik siirat kompanzasyonu.

- GUC - TORK kontrolii.

= 5th harmonik olusumlarini minimize eden patentli siniis algoritmasi

MOTOA PHASE CURRENT WAVEFORMS

1024 basamakl sinus gk ve hammonik olusumunu minimize eden PATENT I algoritmalar,

- Otomatik yavaslama egrisi baslangici anlama.
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KEYPAD KULLANIMI

1 — TARIH VE SAAT BILGILERINI GORME
- Sifre kullanici olarak girilmis ise 1 tusuna basildiginda
TARIH-SAAT bilgileri goriiliir.
Not: Normal moda calisirken saat bilgisi ana ekranda siirekli goriiliir.

2 -REVIZYON SAATLERI IZLEME
- Sifre kullanici olarak girilmis ise 2 tusuna basildiginda
Sistemin revizyon saatleri goriiliir.

3 - MOTOR YUKTE CALISMA SAATLERI IZLEME(operator sifresi girilmis ise)
- Sifre kullanici olarak girilmis ise 3 tusuna basildiginda
motorlarm ylikte caligsma saatleri goriiliir.

4 — SIFRE GIRISI (*#%%*)

- Parametre ve calisma ile ilgili ayarlarm kullanici tarafindan degistirilmesini engellemek
amaci ile uygulayict mithendislik firmasi tarafindan sifre girigi yapilir. Sifre 4 basamaklidir.
Sifre girildikten sonra menii ve parametre ekranlarina ulasilamaz.

Fabrika —servis —kullanici seviyeleri bulunmaktadir.
4 tusuna basmiz + sifreyi giriniz (6rn: 6758) + GIR tusuna basmiz

- Parametre ve calisma ile ilgili ayarlarm kullanici tarafindan degistirilmesini engellemek
amaci ile uygulayic1 mithendislik firmasi tarafindan sifre girisi yapilir.Sifre 4 basamaklidir.

Sifre girildikten sonra kullanicinin bazi menii ve parametre ekranlarma ulagmasi
engellenir.
3 seviyede sifre bulunmaktadir.

SFR=1 Fabrika sifresi

SFR= 2 Servis sifresi 093 nolu parametre ile fabrika belirler

SFR= 3 Operator sifresi 094 nolu parametre ile servis belirler

e Servis 094 nolu parametre ile operator sifresi belirlemelidir.

Ornek: Servis bir operatdr sifresi olarak 4563 belirliyor
0+ 094 + 04563 + GIR

5—ALARM IZLEME (***¥*)

- XX-POWER cihazi galisirken uygulama tiiriine gore 6nceden belirtilmis 1s1, basing gibi
sinirlar1 belirlenmis algilama tiirleri ve separator, rulman, filtre ve bunun gibi motor veya
sistemle ilgili bakim, par¢a degisim vb. zaman alarmlari izlenebilir.

5 tusuna basiniz + 0 — 9 arasinda bir tusa basarak sirasiyla alarmlar izlenir.

006 — OTOMATIK KONTROL VE MANUEL KONTROL ANINDA
SURAT ARTTIRMA KATSAYISI (0 -255) 0. XXX (hz)
Bu ayarlama 1/255 Hz keskinlige kadar yapilabilir.
- Otomatik kontrol aninda PID yakalama katsayis1 bu veriye gore belirlenir. Bu veri ne
kadar diistik girilirse o kadar keskin bir kontrol saglanir.
Not: Kompresor ve pompalar i¢in 010 , sogutma i¢in 050 girilmesi Onerilir.
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7 —MANUEL MOTOR DURDURMA ( STOP)
- Manuel motoru ve otomasyonu durdurur.
- Stop tusu ile verilen talimat makine hafizasina kaydedilir ve
elektrik kesilip gelse bile yeniden bu talimatla baslanir.

8 — MANUEL MOTOR GERIYE DONDURME ( RRW-GERI )

- Manuel kontrol aninda motoru geriye dondiirir.

- Otomatik (otomasyonlarda ) islemlerde Start bu tusla verilir.

-(Hava kompresorii gibi motor yoniiniin 6nemli oldugu uygulamalarda Start operasyonu bu
tusla baglamalidir.Gerekirse cihazin enerjisini kestikten sonra motor doniis yonii
U ve W kablolar1 yer degistirilerek dogru calisma yonii bu tusa atanmalidir.)

- Start tusu ile verilen talimat makine hafizasina kaydedilir ve elektrik kesilip gelse bile
yeniden bu talimatla baglanir.

9 — MANUEL MOTOR ILERIYE DONDURME ( FFW-ILERI)
- Manuel kontrol modunda motoru ileri ( motorun arkasindan bakarken rotor saat yoniinde)
donddirtir.
Not :Normal uygulama i¢indir

0 - PARAMETRE VE XX-POWER DURUM iZLEME (000- 150)

001 — SURAT GIRISI 0-600 (Hz)
- Motor calisirken veya ¢alismadan 6nce bu ekrana siirat Hz olarak girilebilir.
Bu giris yapildiginda siirat otomatik olarak yenilenir ve motor girilen degere gore siirat
ayarlamasi yapar. Bu veri girisi ayn1 zamanda XX-power cihazinin hafizasina kayit edilir.
XX-POWER cihazmin enerjisi kesilse bile, yeniden enerjilendirildiginde en son girilen
Siirat bilgisi ile agilir.
DIKKAT: Motorun maximum donebilme devir sayis1 gdz dniinde bulundurulmalidr.
004 nolu parametre ile belirlenen motor etiket frekansi1 goz oniinde
bulundurulmalidir.

002 — AKSELERASYON girisi 0-255 (Hz/saniye)
- Motor calisirken veya ¢alismadan 6nce bu ekrana hizlanma anindaki artis orani girilir.
Bu veri kalkisin saniyede kag hertzlik bir artma ile olacagmi belirler.

Not: Dalgi¢ pompa ,sogutma kompresorleri icin 010 giriniz

Hava kompresorii, fan, pompa gibi uygulamalarda 0-005 Arasi bir deger giriniz.

Not: Yiiksek degerler girilmesi kalkigda asir1 akim kaynakli IGBT hatasi1 verebilir. Gerektigi
oranda diisiik degerler verilmelidir. 000 girilmesi ise motorun ¢caligmamasina sebeb

Verir.

003— BOOST ( KALKIS VE DUSUK HIZLARDA TORK ARTTIRMA) girisi

Onerilen makimum degerler ( 0-040)

- Ving, asansor gibi kalkista ve diisiik hizlarda yiiksek tork Ihtiyacini karsilamak i¢in
kullanilir. Kalkis saglanamiyor , motor zorlaniyor ise uygulamaya gore 005 ten Baglayarak 5 er
birim arttirilarak uygun kalkis torku ayarlanir.

Dikkat : Gereksiz verilen boost degerleri motor ve mekanik aksamin yipranmasina sebep
verebilir. Ancak ihtiya¢ duyulursa kullanilmalidir.



Not : Diisiik devirlerde gii¢ ve motor akimlarinin arttirilarak yiiksek torklu kalkis ve diistik
devir uygulamalari i¢in girilen bir degerdir. Fabrika ¢ikis ayar1 0 dir.
Asansor, ving gibi agir kalkis ylikleri uygulamalarinda bu deger arttirilarak, kalkisin kusursuz
olmas1 saglanir.

DUSUK DEVIRLERD E OTOMATIK TORKVE AKIM ARTTIRM A

VOLTAGE BOOST

FREQUENCY

BASE FREQUENCY -~

004 —

005 — ALARM HAFIZALARI IZLEME
- Cihazin, 10 adet geriye doniik alarm hafizalarini izlemek i¢in
Hangi alarmi gérmek istiyorsaniz ilgili tusa basmiz ( 0- 9 )

Not: Kontrol ekraninda herhangi bir hata belirmis ise bu hata é6nce IPTAL sonra STOP
tusuna basilarak silinir.Yeniden sistemi veya motoru ¢alistirmak igin 7 (stop) tusu
ve sonra 8 (Start ) tusuna basilir.

006 - OTOMATIK KONTROL VE MANUEL KONTROL ANINDA
SURAT ARTTIRMA KATSAYISI (0 -255) 0. XXX (Hz)
Bu ayarlama 1/255 hz keskinlige kadar yapilabilir.
= Otomatik kontrol aninda PID yakalama katsayis1 bu veriye gore belirlenir.
Bu veri nekadar diisiik girilirse o kadar keskin bir kontrol saglanir.
Hava kompresoriinde 10 girilmesi 6nerilir.

009 —
010

011
012 XX-POWER cihazinin girislerden birine talimat vererek
Istenilen 2.bir siirate gegilmesi (hz). (konveydr uygulamalar1 igin)
Digital girislerden 14 girisi +12v ile birlestirildiginde motor 012 nolu
Parametrede belirtilen siirate diiser ,baglant1 a¢ildiginda
Onceki siirate geri doniiliir.
Dikkat: Bu fonksiyon NORMAL mode i¢in gegerlidir
013 XX-POWER cihazin1 RESET leme ve yeniden baslatma
014 Dead time girisi Mitsubishi ipm = 1-2 Fuji ipm =0
000 :4us — 001:3us -002:2.5us-003:2.25us-004:2us
005: 0.75us- 006:5us — 007:6us
Dikkat: KESINLIKLE DEGISTIRILMESI YASAKTIR.SADECE URETICI
DEGISTIREBILIR.
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015
016
017

018

019
020
021
024
025

026

027

028

029

030

031

032

5.3 khz baz frekansi se¢imi
10 khz baz frekans1 se¢imi
Diisiik voltaj yiizde oran1 GIRISI
001 =%110
002 =%120
003=% 130
004=% 140
005=% 150
Yiiksek voltaj yiizde oran1 GIRISI
001 =%115
002 =%120
003=% 130
004=% 140 798VDC
Yiiksek dinamik tasarruf aktivasyonu se¢imi
Alcak dinamik tasarruf aktivasyonu se¢imi
Tasarruf modlar1 kapatimi
SOGUTMA grubu kondenser fan kontrol modu
MOD NORMAL
Normal kullanim manuel baglatma —durdurma
Manuel siirat kontrolii
MOD KOMPRESOR
Hava kompresorii otomatik idare ve kontrol modu
(2 veya 1 adet 4-20ma basing sensorii ve KTY10-62 1s1 sen
Sorti ile birlikte kullanilir)
Kompresor uygulamasinda KTY10-62 ,
1s1 kontrol sensorii yerine takilir.(TEMP1)
Operator kullanimi1 aninda ;On panel tuslari
1 — Tarih ve saat izleme
2 — Servis saatleri izleme
3- Motor yiikte calisma saati
5- Alarm hafizalar
I¢in kullanilir.
MOD POMPA
Su pompasi otomatik idare ve kontrol modu
(1 adet 4-20ma basing sensorii ve ktyl0-92 ptc ile ile birlikte kullanilir)
MOD FAN
Sicak — soguk hava fani1 otomatik idare ve kontrol modu
(external 1s1 sensorii PTC ile birlikte kullanilir)
MOD SOGUTMA (sogutma grubu uygulamasi)
(2 veya 1 adet 4-20ma basing sensorii veya 0-5v carel radiometric basing sensorii
ve 1 adet NTC 10K 1s1 sensorii ile birlikte kullanilir)
Sogutma grubu kompresor otomatik idare ve kontrol
Modu ( 7 kompresore kadar esit eskitmeli merkezi sistem
+ 3 grup kondenser fani i¢in otomasyon)
Toplam c¢alisma saati gésterimi ve girigi
Yeni XX-POWER Montaj yapilan bir sistemin o andaki ¢aligma saati
girilebilir. Bu parametre sistemin toplam c¢alisma saatini takip eder
Akim sensorii tiirti girisi (000 = taewatrans 001:talema )
Not:Sadece iiretici bilgi girebilir.
Toplam servis saati resetleme



033 Alarm kayitlarmni silme
5 tusuna basilarak izlenebilen hafizadaki (0-9) 10 adet alarm silinir.

034 OTOMATIK ISLEM ZAMAN SAYACLARI ekranda
Normal moda tasarruf parametreleri acikken;
gosterilmesi i¢cin (001) ; gosterilmemesi i¢in (000) girilir.

( Orta deger -Maximum hiz -Minimum hiz ) izlenir

* Hava komresorii ,pompa,fan,sogutma grubu
Uygulamalarinda 002 girilirse;
- Baglatma zaman sayacit: Durdurma zaman sayac1 :operasyon

Zaman sayacl ....izlenir
BASLATMA ZAMAN DURDURMA ZAMAN OPERASYON ZAMAN Bz sE"s“n"

(ALCAK BASING]

SAYACI sn SAYACI sn SAYACI sn

YARDIMCI KOMPRESOR ZAMAN 3.YARDIMCI KOMPRESOR
SAYACI sn YUKTEKI DAKIKASI
2.YARDIMCI KOMPRESOR

YUKTEKI DAKIKASI

1.YARDIMCI KOMPRESOR
YUKTEKT DAKIKAST

001 girilirse;
- baglatma zaman sayaci : Digital ¢ikislar
Sira kompresor zaman sayaci ...Oto siirat..izlenir

sasLaTvaZavan - ()8 Q7 06 05 04 03 0201 B2 SENSORU
(ALGAK BASINGI

001 00000000 1.6b

001 0000 00.00+G

YARDIMCI KOMPRESGR ZAMAN 09 010 011 012 SURAT H2

SAYACI sn

Tim modlarda 004 girilirse
Akim sensorleri ve 1s1 sensorleri degerleri izlenir.

1.AMPER 2.AMPER 3.AMPER

A1:020 2:000 3:000

SG1:59 2:58 3:56

1S0GUTUCUISIST  2.50GUTUCU ISIST  3.50GUTUCU ISIS!
'C derece 'C derece 'C derece
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035 DC BARA VOLTAIJI ekranda gosterilmesi i¢in (001)
DC BARA VOLTAIJI ekranda gosterilmemesi igin (000)

036 MOTOR AKIMI (1.AMPER) ekranda gosterilmesi
000 : Motor akimini ana ekranda gosterme
001 : Motor akimini ana ekranda goster
002: Motor akim1 085 numarada girilmis parametredeki degerin
Uzerine bile ¢iksa motoru durdurma,sadece alarm olustur.

Not: Motor maximum akim sinir1 085 nolu parametreden
Girilir.6rn: 100 amper i¢in ...00100 giriniz

037 DEKSELERASYON (Durma hiz1) girisi 0-255 (Hz/saniye)

Motor ¢alisirken veya ¢calismadan 6nce bu ekrana

Yavaslama anindaki siirat diisiis orani1 girilir. Bu veri durusun

saniyede kac hertz azalma ile olacagini belirler.

(Ttim uygulama tiirleri i¢in 001 girilmesi 6nemle uyarilir.) Fren drenci kullanilmadigi

Taktirde bu parametrenin yiiksek degerler girilmesi kesinlikle 6nerilmez , biiyiik bir

Fan uygulamasinda 015 gibi yiiksek bir deger XX-POWER cihazinin patlamasia
sebeb verebilir . Bunun nedeni fizik kurallar1 geregi yiiksek agirlikta donen bir objenin veya
fanin ¢ok hizli bir sekilde durdurulmaya calisilmast motorun bir jenerator haline gelerek
elektrik iiretmesine ve bu biiyiik enerjinin Giig modiilii Forward diyotlar1 tizerinden cihaz DC
bara kondansatorlerine gegmesine ve biiylik miktarda KONTROLsiiz gerilim artmasina sebeb
vererek cihazin biiylik HASAR gormesine sebeb verecektir.
NOT:Bu gibi uygulamalarda ¢ok kisa siirelerde motorun durdurulmasi isteniyorsa uygun fren
Direnci kullanilarak uygulama yapilmalidir.Eksantrik pres,asansor,ving ve benzeri biiytlik
volanli ( doner agirlikli) uygulamalarda kesinlikle fren direnci kullanilmalidir.
Dikkat: Bdyle bir durum GARANTI KAPSAMI disinda tutulur.Uygulamalar mutlak suretle
Inverter ac motor siiriiciiler konusunda deneyimli ve bilgili personel tarafindan yapilmahdir.

038 MAXIMUM iC SICAKLIK (KASA ) girisi (Derece)
Kasa i¢i sicakligi tehlikeli nokta belirleme ve bu seviye asilirsa sistemi durdurma

039 MAXIMUM SURAT girisi (Hz)
- Motor calisirken veya ¢alismadan 6nce bu ekrana XX- POWER cihazinin kumanda
edecegi motorun maximum devir ve hertz cinsinden {st sinir bilgisi girilir.
Bu veri otomatik kontroller aninda da motorun 0 hz ile maksimum siirat noktasi arasinda PID
ile kontroliinii saglar.
Orn: Bir fan uygulamasinda ,fanmn déndiiriilmek istenen en yiiksek hiz girilir.
DIKKAT: Motorun maximum donebilme devir sayis1 gdz dniinde bulundurulmalidr.

040 MINIMUM SURAT girisi (hz) (030 hz tavsiye edilir)
Otomasyonlarda talep edilen minumum siirat hz olarak girilir.
Normal modda ise + - tiislar1 ile veya 001 nolu parametreden girilebilecek en diistik
frekansi belirler.
Dikkat: Motorun kendini sogutmas1 veya yaglayabilmesi i¢in uygun en diisiik stirat
girilmelidir.
041 OTOMATIK BASLATMA (000)
Enerjilenme aninda OTOMATIK BASLAMA 001:R  002:F
000 = OTOMATIK BASLAMA KAPALI



001= ILK ENERJILENME ANINDA GERIYE DON
002= ILK ENERJILENME ANINDA ILERIYE DON
DIGITAL GIRISLERDEN OTOMATIK BASLAMA
003= 1.GIRISTEN GELIRSE GERIYE DON

004= 1.GIRISTEN GELIRSE ILERIYE DON
Baglanti notu : (OPTO+12 ve 1.giris birlesirse )

Optik izole girislerin hasar gérmemesi icin mutlaka
Bir rélenin normalda acik kontagi tizerinden giris
verilmelidir.

042 2.RAMPA VARMI 000 =YOK

001 = VAR

043 2.RAMPA DEGERI girisi hz/ sn

044

045

046

047

048

049

050

(Dalgic pompalar ve bazi sogutma kompresorii
Uygulamalarinda ihtiyag duyulur.)
000 girilirse ikinci rampa olusmaz
001 girilirse 30 hz siirate ulastiktan sonra ,
1 hz lik ikinci rampa baslar.

Siirat
A

2.rampa bitignoktasi

2.ramp a baslama noktasi 50hz

> Zaman

Bu parametrede verilen deger motor durdurulurkende uygulanir.

HAVA KOMPRESORU MODUNDA EMME VALF START ISISI

Soguk havalarda vidanin hasar gérmemesi i¢in vida sicakliginin belli bir 1s1ya
ulastiktan sonra ancak emis valfinin ¢ekilmesine izin verilmesi i¢in kullanilir.
Not:005 derece girilmesi Onerilir.

IC ISI ARTISINDA MOTOR DURDURULSUNMU ?

001 =EVET

000= HAYIR

MOTOR DURDURMA ALARMLARINI AC VEYA KAPAT

001 = BUTUN MOTOR DURDURMA ALARMLARI ACIK
(KONTAKTOR ,FAZ2-FAZ3 , KASA iC ISISI, ASIRI AKIM)

000= BUTUN MOTOR DURDURMA ALARMLARI KAPALI

HAVA KOMPRESORU MODUNDA SOGUTMA FANI START ISISI
Sogutma faninin devreye girecegi sicaklik girilir . Not:080 girilmesi onerilir.
HAVA KOMPRESORU MODUNDA SOGUTMA FANI STOP ISISI
Sogutma fanmin devreden ¢ikacagi sicaklik girilir . Not:070 girilmesi Onerilir.
GERCEK ZAMAN SAATI HAFTANIN KACINCI GUNU GIRiSi

001-007 aras1 deger giriniz

GERCEK ZAMAN SAATI GUN GIRiSI

001-031 aras1 deger giriniz
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051

052

053

054

055

056

057

058

059

060
061

062

063

064

065

066

067

068

069

070

GERCEK ZAMAN SAATI AY GIRISI

001-012 aras1 deger giriniz

GERCEK ZAMAN SAATI YIL GIRISI

013-099 aras1 deger giriniz (2013 -2099)

GERCEK ZAMAN SAATI SAAT GIRIiSI

001-023 aras1 deger giriniz

GERCEK ZAMAN SAATI DAKIKA GIRISI (saat olarak girilir)

001-059 aras1 deger giriniz

HAVA FILTESI DEGISIM ZAMANI GiRiSi(saat olarak girilir)

Saat olarak filtre degisim zamani girisi (05000 giriniz)

YAG DEGISIM ZAMANI GiRiSi(saat olarak girilir)

Saat olarak yag degisim zamani girisi (05000 giriniz)

YAG FILTESI DEGISIM ZAMANI GIRiSi(saat olarak girilir)

Saat olarak yag filtre degisim zamani girisi (05000 giriniz)

SEPARATOR DEGISIM ZAMANI GIRiSi(saat olarak girilir)

Saat olarak seperatdr degisim zaman girisi (05000 giriniz)

GENEL REVIZYON ZAMANI GiRiSi(saat olarak girilir)

Saat olarak genel revizyon —bakim zaman girisi (05000 giriniz)

TARIH ~ZAMANI gorme

B1 sensorii iist limit ve kondenser alarm noktas1 (bar)
(Hava kompresoriinde vida basing sensorii kullaniliyor ise kullanilir 15 =1.5bar gir.)
B1 > B2 den nekadar biiylikse durdurma yapilacak.

(Sogutmada bl kondenser yiiksek basing alarm noktasi olarak kullanilir 25 =125 gir)
Sogutmada degerin %50si olarak giriniz . 6rn :25 bar da alarm ve sistemi durdurmak
Igin 125 giriniz.

B1 birinci basing sensorti alt limit (bar) (kullanilmadigi zaman = 000 giriniz)
B1 sensorii i¢in alt limit alarm noktasi yaratma

B2 ikinci basing sensorii st limit (bar)

Otomasyonlarda hedef basincin list maximum girilebilir noktasi yaratma

B2 ikinci basing sensorii  alt limit (bar)

Otomasyonlarda hedef basincin alt minumum girilebilir noktas1 yaratma

external sicaklik sensorii tist limit (derece)

Otomasyonlarda HEDEFISI iist maximum girilebilir noktas1 yaratma

external sicaklik sensorii altt limit (derece)

Otomasyonlarda HEDEFISI alt minumum girilebilir noktas: yaratma

Sicaklik alarm noktas1 () (Hava kompresoriinde ve pompalarda TMP1 sensorii igin)
Vida 1s1 algilama sensoriiniin alarm verme noktasi belirleme (105 derece giriniz)
Sicaklik alarmi sistem kapatma noktasi (Hava kompresoriinde ve pompalarda)
Vida 1s1 algilama sensoriiniin alarm verme noktasi belirleme (115 derece giriniz)

KOMPRESOR (motor)DURMA ZAMANI (SN)

Hava Kompresorii,pompa,fan modunda hedefe ulasildiktan

sonra kompresor(motor) kag saniye sonra tamamen duracak stiresi
(Hedetbasing tistii degerine ulasildiktan sonra basing

Yeniden hedefbasing a diisene kadar sayar.)

Kompresor,pompa,sogutma,fan modunda 2.kompresor(motor)



baslama zamani (Coklu motor uygulamasi yok ise 000 girilerek yok sayilir)
Not: Saniye olarak giris yapilmalidir.Girilen degerin 5 kat1 olarak hesaplanacaktir.
Orn: 0 + 70 + GIR + 050 + GIR ...050 girerek 250 sn islem yaptirilir
50 x 5=250sn olarak islem yapilacaktir

071  Kompresor,pompa,sogutma,fan modunda3.kompresér(motor)
baslama zamani(Coklu motor uygulamasi yok ise 000 girilerek yok sayilir)
3.motor ,2.motordan kag saniye sonra girecegi deger girilir.(max =255 sn giriniz)
Orn: 100 saniye i¢in 100 giriniz.

072  Kompresor,pompa,sogutma,fan modunda4.kompresér(motor)
baslama zamani(Coklu motor uygulamasi yok ise 000 girilerek yok sayilir)
4.motor 3.motordan kag¢ saniye sonra girecegi deger girilir(max =255 sn giriniz).
Orn: 100 saniye i¢in 100 giriniz.

120  Kompresor,pompa,sogutma,fan modunda5.kompresdr(motor)
baslama zamani(Coklu motor uygulamasi yok ise 000 girilerek yok sayilir)
5.motor 4.motordan kag saniye sonra girecegi deger girilir. (max =255 sn giriniz)
Orn: 100 saniye i¢in 100 giriniz.

121 Kompresor,pompa,sogutma,fan modunda6.kompresér(motor)
baslama zamani(Coklu motor uygulamasi yok ise 000 girilerek yok sayilir)
6.motor 5.motordan kag¢ saniye sonra girecegi deger girilir. (max =255 sn giriniz)
Orn: 100 saniye i¢in 100 giriniz.

122 Kompresor,pompa,sogutma,fan modunda3.kompresdr(motor)
baslama zamani(Coklu motor uygulamasi yok ise 000 girilerek yok sayilir)
7.motor 6.motordan kac¢ saniye sonra girecegi deger girilir. (max =255 sn giriniz)
Orn: 100 saniye i¢in 100 giriniz.

Dikkat: 070 — 071 — 072 — 120 — 121 — 122 nolu paremetler i¢in otomasyonda olmayan
kompresorler veya motorlar icin 000 girilmelidir.

073 B2 ikinci basmci sensorii kalibrasyon katsayisi ( 005 — 020 aras1 deger giriniz)
Basing sensorleri herhangi bir basing altinda olmadiklar1 ,yani sifir basing altinda
iken ekranda 0.1 b goriilmelidir.Bu kalibrasyon degeri fazla girilirse basing yokken
ekranda 0.1 b dan biiyiik bir deger goriiliir.

Bu kalibrasyon degeri az girilirse ise ekranda ------ gibi Sifirin altinda bir deger veya
sensOr baglantis1 yapilmamis gibi uyar1 goriiliir. Amag¢ dogru katsaymin girilerek ,
herhangi bir basing yok iken ekranda 0.1b goriilmesidir.

Not: Farkli hava sicakliklarinda veya deniz seviyesinden yliksek bolgelerde basing
sensorleri diisiik deger okuyabilir buda sensor arizas: verilerek durmaya sebep
olabilir.Bu olas1 problemi kesin olarak dnlemek i¢in her zaman ekranda 0.1b biiyiik
ayarlaym.Ekranda sensor sisteme bagli degilken (elinizde havada tutarken )

yani 0 barda iken 0.1 — 0.2 goriiniiz.

Orn: 0+ 73+ GIR + 005 + GIR

074 Hava kompresorii modu 1.selonoid zamani (1.¢1kis )
Q1 — Emis valfi ¢ekis zamani saniye olarak girilir.
075 Hava kompresorii modu 2.selonoid zamani (2.¢1kis)
Q2 - Fan kontagi ¢ikist
076 B2 sensorl yiiksek basing alarm noktasi
Otomasyonlarda B2 sensorii ile ilgili yliksek basing alarm noktasi belirleme girisi
077  Hava kompresorii modu yiiksek basing kapatma noktasi
078 B2 Sensorii algak basing kapatma noktasi

32



33

079

080

081

084

085

086

087
088

089

090

Otomasyonlarda B2 sensorii ile 1lgili algak basing alarm noktasi belirleme girisi
Motor durdurulduktan sonra veya elektrik gidip

gelmesinden sonra motor ¢alistirilmadan ne kadar saniye beklenecek bilgisi girisi
Maximum 255 saniye girilebilir.

KOMPRESOR(motor) BASLAMA ZAMANI (SN)

Hava Kompresorii,pompa,sogutma,fan modlarinda okunan sensor degeri ; hedef
altina diistiikten veya uygulamaya gore iistiine ¢iktiktan sonra siiriilen motor kag
saniye sonra yeniden ¢alisacak bilgisi saniye olarak girilir.

HEDEFBASINC USTU ~HEDEFISI USTU (003-010 aras1 deger giriniz)

Hava kompresorii,pompa,fan modunda kompresdriin {ist basing veya 1s1

farki difransiyeli girilir.(motoru durdurmak i¢in hedefbasing iistii degeri)

003 — 010 aras1 birdeger girilmelidir (005 onerilir.)

Bu deger 000 girilirse;
Basing veya 1s1 iist fark noktasi %10 asag1 olmak kaydiyla otomatik Hesaplanir.

Sogutmada ise sistemin devreye girecegi iist diferansiyel basing farki olarak girilir.

SOGUTMA
HEDEFBASING o
HEDEFBASING ALTI HEDEFBASING USTU
POMPA & KOMPRESOR
I HEDEFBASING I o
HEDEFBASING ALTI HEDEFBASING USTU
FAN
I HEDEFISI I o
HEDEFISI ALTI HEDEFISI USTU

AKIM SENSORU TURU GIRISI

1-150Amp(Tur) 2-500Amp(taew ) 3-375amp (usa)
MAXIMUM MOTOR AKIMI girisi (Amper)
(Motor maximum akiminin %130 una goére ayarlanir.)
MAXIMUM MOTOR ISI girisi (Derece)

(2.1s1 sensorii girisine KTY-10-92 PTC 1s1 Sensorii
baglanarak Motor maximum 1s1s1 motor tip ve tiiriine gore
ayarlanir.Bu 6zellik kullanilmiyorsa 000 girilmelidir.
AKTUEL SURAT GOSTER (000 = gésterme 001= gdster)
MOTOR MAXIMUM CIKIS VOLTAIJI ( 0-255)

Motor ¢ikis voltajini degistirmek i¢in 0 — 255 arasinda
deger girilir. 255 maximum ¢ikis voltaji anlamina gelir
FAN uygulamasinda Tersine ¢alisma i¢in 000 girilir
Y ANI; Is1 Diistiikge Motoru Yavaslat Arttikca Hizlandir.
* Normal Fan Uygulamasinda Is1 Arttikga Motor Hizlanir Diistiikce Yavaslar

Giris —inputlar1 ekrandan izleme agilmasi
Giris —inputlar ekrandan izleme acilmasi( 8 adet giris ,TMP1 sensorii,analog 0-10 girisler goriiliir)



DIGITAL GIRISLER
MH121I313151617 18 TMP1 ISI SENSORU 1

00000000 TMP1+60

A1=0000 A2=0000

1.ANALOG CIKIS 2.ANALOG CIKIS
091  Girig —inputlar1 ekrandan izleme kapatilmasi
092 Hava kompresorii uygulamasinda motorun ytikte
Calisma saati izlenir.(Emme valfi acik oldugu siirece
Ileriye dogru sayan bir saat zaman sayacidir)
093 SERVIS SIFRESI (ORN : 03495) 4 BASAMAKLI GIRINIZ.
094 OPERATOR SIFRESI (ORN : 06666) 4 BASAMAKLI GIRINIZ.
095 -098 degisken tasarruf algoritmalar1
Bu modlar kritik uygulamalarda motor veriminin daha etkinlestirmesi i¢in kullanilir.
6 nolu tusa basarak OTO kontrol inc degeri girilir.
Bu deger operasyon aninda kag¢ hz artim ve inim olacagmi belirler.
Girilen deger 1 hz in 250 de biri kadar olabilir. Bu deger en ¢ok 250 olabilir.
Orn: .050 hz veya .100hz ....

095 NOLU PARAMETRE = 46HZ ...... orta deger
alt stnir =44 {ist sinir = 48...
096 NOLU PARAMETRE = 47HZ ...... orta deger
alt stnir =45 {ist sinir =49...
097 NOLU PARAMETRE = 48HZ ...... orta deger
alt sinir =46 st smur = 50...
098 NOLU PARAMETRE = 49HZ ...... orta deger

alt sinir =47 st smur = 51...
NOT : 34 nolu parametre ile operasyon sayaglar1 izlenmesi kapatilip acilabilir...
19 ve 20 lu tasarruf parametreleri siirat artis ve inisi yapmaz ...dolayisiyla bu modlarda
operasyon zaman sayaclarindan izleme yapilamaz
100 1.KONDENSER FAN START BASINCI (sogutmada kullanilir)
(115 .. 11.5 bar girilmesi nerilir.)
101 2.KONDENSER FAN START BASINCI(sogutmada kullanilir)
(125 . .12.5 bar girilmesi onerilir.)
102 3.KONDENSER FAN START BASINCI(sogutmada kullanilir)
(135 13.5 bar girilmesi Onerilir.)
103
104 MODBUS ID NO :
Uzak izleme(pc-internet) sirasinda makine erisim numarasi
Orn : 001 giriniz.
Not:Ayn1 noktada birden fazla cihaz izlenecekse her birine farkli numaralar veriniz.
105 BUZLANMA RESTART ZAMANI
Sogutma modunda ¢alisirken; Buzlanma olusursa kag
dakika sonra yeniden calisacak bilgisi dakika cinsinden girilir.
Orn: 030 giriniz. (30 dakika icin)
106 BUZLANMA RESTART KAC KEZ TEKRAR EDILECEK
Sogutma modunda c¢alisirken; Buzlanma olusursa yeniden ¢alisma denemesi kag kez
yapilacak (004 girilmesi tavsiye edilir.)
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107 HEDEF BASINC ALTI-HEDEFISI ALTI NOKTASI (003-010 aras1 deger giriniz)
Not: Alt diferansiyel farki
Hava kompresorii,pompa,fan modunda kompresdriin alt basing veya 1s1
farki difransiyeli girilir.(motoru durdurmak icin hedefbasing alt1 degeri)
003 — 010 aras1 birdeger girilmelidir (005 onerilir.)

Basinca gore otomatik islemlerde , hedef basing alt farki Belirtmek i¢in kullanilir.
Bu deger 000 girilirse;
Basig Alt fark noktas1 %10 asagi olmak kaydiyla otomatik Hesaplanar.

SOGUTMA
| HEDEFBASING J _—
HEDEFBASING ALTI HEDEFBASING USTU

POMPA & KOMPRESOR

I HEDEFBASING I o
HEDEFBASING ALTI HEDEFBASING USTU
FAN

HEDEFISI L
HEDEFISI ALTI HEDEFISI USTU

108 B2 BASINC SENSORU 2 KAC BAR ? BILGI GIRISI
Basing sensorii kullanirken kullanilan basing sensoriiniin
4-20ma 0 —maximum bar degeri girilir
Orn: Kullanilan basing sensorii 0-30 bar

Formiil: (30 x 10 ) /2 = 150 giriniz
Not:Sensor Carel radiometric -1 ..9.3 bar ise 000 giriniz.

109 GECE-T BASLAMA SAATI
Gece modu baslama saati
(Sogutma otomasyonunda)
110 GECE-T BITME SAATI
Gece modu bitme saati
(Sogutma otomasyonunda)
111 GECEMODU-T KAC BAR ?
Gece modunda calisma basincini giriniz.
Not: Sogutma otomasyonlarinda kullanilir
112 MODBUS ACILDI
NOT:TFT kullanim1 i¢in modbus kapatilmalidir.
113 MODBUS KAPATILDI
114 Kompresor motorunun 380vac deki siiriis frekans1 000:50hz 001:60hz
Dikkat: Bu parametre mutlak suretle yetkili servis tarafindan belirlenmelidir.
115 DUSUK VOLTAJ SUBVANSIYONU(000 = kapali 001=ag1k)
Sebeke geriliminin %10-%20 diistiigli durumlarda bile motorun problemsiz
Calistirilmasina olanak saglar.
116 HATA RESET ZAMANI
IGBT ,diistik voltaj,yiiksek voltaj ,faz kaybi ,asir1 akim gibi durumlarda
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Motorun tekrar ¢calismaya baslamasi ve hatanin otomatik olarak silinmesi
I¢in talep edilen zaman saniye olarak girilir .(6rn :50 saniye i¢in 050 giriniz)

130 B1 BASINC SENSORU 2 KAC BAR ? BILGI GIRISI
Basing sensorii kullanirken kullanilan basing sensoriiniin
4-20ma 0 —maximum bar degeri girilir
Orn: Kullanilan basing sensorii 0-30 bar

Formiil: (30 x 10 ) /2 = 150 giriniz
(6rn:30 bar i¢in 150 giriniz) Formiil: : ( max basmng x 10 ) / 2
Not:Sensor Carel radiometric 0 ..34,5 bar ise 000 giriniz.

131 BI1 Basing sensorii kalibrasyon kat sayist ( 005 —020 arasi deger giriniz)
Basing sensorleri herhangi bir basing altinda olmadiklar1 ,yani sifir basing altinda
iken ekranda 0.1 b goriilmelidir.Bu kalibrasyon degeri fazla girilirse basing yokken
ekranda 0.1 b dan biiyiik bir deger goriiliir.
Bu kalibrasyon degeri az girilirse ise ekranda ------ gibi Sifirin altinda bir deger veya
sensOr baglantis1 yapilmamis gibi uyar1 goriiliir. Amag¢ dogru katsaymin girilerek ,
herhangi bir basing yok iken ekranda 0.1b goriilmesidir.
Not: Farkli hava sicakliklarinda veya deniz seviyesinden yiiksek bolgelerde basing
sensorleri diisiik deger okuyabilir buda sensor arizasi verilerek durmaya sebep
olabilir.Bu olas1 problemi kesin olarak dnlemek i¢in her zaman ekranda 0.1b biiyiik
ayarlaym.Ekranda sensor sisteme bagli degilken (elinizde havada tutarken )
yani 0 barda iken 0.1 — 0.2 goriiniiz.
Orn: 0+ 131+ GIR + 005 + GIR

132 kontrol 0-10 v giristen potla kontrol (000 — kapali 001 — agik)
Dikkat: 0-10 v konrolii 10 k trimpotla analog giris-1 den yapilmalidir.

«~ — B1/HIZ Basing sensorii 1 veya motor siiratini gorme
Otomasyon islemlerinde ekranda B1 basing sensorii veya siirat bilgisini gormek icin

basiniz.
Not: hava kompresdrii otomasyonu ,sogutma otomasyonu,fan,pompa gibi

<~ tusuna basiniz
HEDTMP — HEDEF ISI (celcus-derece ) GIRISI

Otomatik islemde hedeflenen ISI degeri girilir.Bu deger parametre meniisiinden 002

girildiginde ISI sensoriinden elde edilen veriye gore ,hedeflenen ¢ikis sicakliginin PID
kontrollii sabit tutulmasini saglar.
HEDEF(SURAT) + MANUEL MOTOR HIZI veya HEDEF DEGER ARTTIRMA

- Manuel kontrol aninda motorun hizinin ; arttirma katsayisi meniisiinden girilen katsayiya
gore arttirilmasini saglar.Otomasyonlarda ise hedeflenen degerin arttirilmasini saglar.
HEDEF(SURAT) - MANUEL MOTOR HIZI veya HEDEF DEGER AZALTMA

- Manuel kontrol aninda motorun hizinin ; arttirma katsayisi meniisiinden girilen katsayiya
gore azaltilmasini saglar. Otomasyonlarda ise hedeflenen degerin azaltilmasini saglar.
IPTAL - MENULERDEN CIKIS ve OTOMATIK ISLEM DURDURMA
= Girilmis bir menii penceresinden ¢ikis saglar.Ana ekrana doner.
= Otomatik islem aninda ,acil durdurma ve otomatik islemden ¢ikis saglar. Yeniden otomatik

islem baglatilmak isteniyorsa yeniden paramete meniisiinden ,otomatik iglem tiirii

girilmelidir.
= Herhangi bir alarm bilgisinin ekrandan silinmesini saglar
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OPSIiYONEL REZiSTANS BAGLANTISI
OPSIYONEL REZISTANS BAGLANTISI

Ly
R O— N | KEou
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Dikkat: Eksantrik pres,pres,biiyiik fan ve bunun gibi uygulamalarda fren direnci uygulanmasi
onerilir.
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XX-POWER ICIN KAPALI ORTAM
SOGUTMA FORMULU:

XX-POWER cihazi ¢alisirken bir miktar 1s1 tiretmektedir.
Bu 1simin hesablanma formiilii asagidaki gibidir;

PIDSS [kW] = Pmot [kW] X 0r025

ISI Cihazin bulundugu oda veya boliimde fan veya klima sistemi
ile dengelenmesi gerekebilir. Yukaridaki formiil ortamala bir
sogutma giicli hesabinda kullanilabilir.

Ornek: 75kw lik bir xx-power cihaz1 i¢in sogutma giicii hesab1
Ploss =75 x 0,025 = 1875 watt
1 watt = 3,41 BTU ¢evrime sahiptir.
1875 x 3,41 = 6393 BTU,

Eyer 75 kw lik bir XX-POWER tamamen kapal1 bi oda
icinde ise minumum 7.000 btu giiclinde bir klima kullanilmalidir.

PERIYODIK BAKIM TALIMATLARI

BAKIM ARALIG I YAPILACAK BAKIM

12 AY URUNKULLANILMAMISiSE | « KAPASITORLERIN YENIDEN FORME EDILMESi GEREKIR

¢ R-S-Tgirigleri ve U-V-W ¢ikis terminalleri s ikilk ve paslanma kontrolii
ORTAMKOSULLARINA GORE ¢ Sogutucu diminyum kanali temizligi
HER 6 -24 AY ARALIGINDA * Fan, diskapak filtre tikanikligi kontrolleri

5-7 YIL ARALIGINDA ¢ Ana sogutma fani ve filtre fanlar degigimi

5-10 YIL ARALIGINDA e Vbus gostergesinde bliyiik dalgalanma var ise kondansator degisimi
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XX-POWER KASA EBATLARI
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XX-POWER KASA EBATLARI
MODELfs00 W | H | D | T M™(L4,,, W H D | T
3.7 KW 17 24 18 K1
4 KW 17 24 18 K1
5.5 KW 17 24 18 K1
7.5 KW 41 40 18 K2
11 KW 41 40 18 K2
15 KW 41 40 18 K2 15 KW 58 100 34 K3
18.5 KW 41 40 18 K2 18.5 KW 58 100 34 K3
22 KW 4 40 18 K2 22 KW 58 100 34 K3
30 KW 46 63 22 K2 30 KW 58 100 34 K3
37 KW 46 63 22 K2 37 KW 58 100 34 K3
45 KW 35 65 25 K2 45 KW 95 110 40 K3
55 KW 35 65 25 K2 55 KW 95 110 40 K3
75 KW 35 65 25 K2 75 KW 95 130 40 K3
90 KW 35 85 25 K2 90 KW | 100 165 45 K3
110 KW 35 115 25 K2 110 KW 100 165 45 K3
160 KW 45 150 30 K2 160 KW | 110 195 55 K3
220 KW 50 170 35 K2 220 KW 110 210 55 K3




XX-POWER HAVA KOMPRESORLERINE UYGULAMASI

XX-POWER"

www.senertek.com
KOVPRESOR UYGLLAVASI

TURKCE UZAKTAN iZLEME (SCADA) KOMPRESOR
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MERKEZI SISTEM KOMPRESOR (7 Kompresore kadar esit eskitme)

TURKGE UZAKTAN iZLEME (SCADA) MASTER KOMPRESOR 1.YARDIMCI 2.YARDIMCI 3.YARDIMCI

=, : i Emi$ VALFi FAN B i L I B !
[ ¥ g & “‘ L" " ' g “’ﬂ 11 “—"—’ St [auwel
i
7
-

INTERNET

RS-485 — - u
A TM!K BASING V|DA BASlNQ
g 1& ‘ St fawe

4.YARDIMCI 5.YARDIMCI 6.YARDIMCI

BASING SENSORLERi ve I1S1 SENSORU

40



41

ENERJi VE MOTOR BAGLANTILARI:

1- Motoru kendi lizerinden liggen baglant1 sekline getiriniz ve XX-POWER cihaz1 U-V-W
uclarina baglayiniz.XX-POWER cihazinin giris enerji baglantilarini yapiniz.R-S-T-N-
Toprak




ISI SENSORLERiI BAGLANTILARI:

2- Vida veya piston mekanizmasi tizerinde bulunan 1s1 sensoriinii XX-POWER cihazinin ptc
girislerine baglayiniz.Miimkiinse bu kabloyu aynalayiniz.

1S SENSORLERI BAGLANTILARI

A AR AR AR -
l Y

BASINC SENSORLERI BAGLANTILARI:
3- Tank basing sensoriinii + ve — uglarina dikkat ederek XX-POWER cihazinin + ucu (+P) ya
— (eksi) ucu —B2 girisine baglaymiz .Isletim ekraninda bu sensor B2: olarak gériilecektir.
4- Emme basing kontrol sensorii kullaniliyor ise bu sensoriide + ucu (+P) yE — (eksi) ucu —B1
girisine baglaymiz.isletim ekraninda bu sensor B1:olarak goriilecektir.

S T L 8

4-20 Ma , 9-30vdc
BASINC SENSORLERI

xxxxxxxxxx

BASING BASING
w SENSORU t‘i SEMSORU
= 420ma = 420ma
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Not: Emme basing sensorii kullanilmiyorsa ekranda B1:-------- olarak goriilecektir.

EMIS VALFi ,FAN KONTAKTORU BAGLANTILARI:

6- Emme valfi 24 vdc veya 220vac ile ¢calismaktadir.Bu valfin +24 ucunu sistemde bulunan
24 vdc giic kaynaginin + ucuna , valfin — ucunuda XX-POWER role kartinda Q2 normalde
acik ucu tlizerinden gili¢c kaynagiin — ucuna baglaymiz.(Q2 rélesi ¢ektigi zaman bu valf
acilmalidir.)

A2-NOTR — A1 - Faz 220vac

T3+
Q2

220 Vac
KONTAKTOR
Emi$ VALFI

7- Sogutma fanmi 380 vac ii¢ fazla caligmaktadir.Bu fan1 kumanda eden mevcut sistemdeki
kontaktor ise 220 vac ile ¢alismaktadir. Bu kontaktoriin besleme uglarindan birini direk 220
vac ye baglayniz.Diger besleme ucunuda Q1 réle ¢ikisindan geciriniz.(Q1 rolesi ¢ektigi
zaman Fan c¢alisir hale gelmelidir.)

A2-NOTR — A1 - Faz 220vac

T3+
a1

8- XX-POWER cihazini enerjilendiriniz.

DIKKAT : Motor doniis yonii ters ise (Cihaz ¢alistirildiginda motorun dénme ydnii kontrolii
yapilmasi); Motor iizerinde U ile W uglarinin yerlerini degistiriniz. Bu islem mutlaka cihazin
enerjisi tamamen kesilmis iken yapilmalidir.(Dogru doniis yonii 8 START tusuyla olmalidir)

(Not: Basing sensorleri dogru baglanmadigi taktirde ve ya kablolar1 temas etmedigi
takdirde igletim ekraninda ---------- olarak goriiliir. Basing sensorlerinin dis topraklama ayna
kablolar1 KEYPAD iizerinde topraklanarak birlestirilmelidir.)



PARAMETRE AYARLARI :

Tiim baglantilar dogru yapildig: takdirde kontrol ekrani asagidaki gibi goriinmelidir.

ic basing Tank basinci

Emig valfi Komut

Hedef basing Isi Motor durumu

Notlar: Emis valfi acik iken B hartfi E harfi olarak goriiliir.
Motor aktive edildiginde — isareti + isareti olarak goriiliir.

Kompresor 8 tusu ile aktive edildiginde S hargi G harfi olarak goriiliir.
Kompresor 7 tusu ile durduruldugunda G harfi S harti olarak goriiliir.
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PARAMETRE MENUSUNE GIRIiS igin : 0 (Paramet) Tusuna basiniz

0** nolu parametreye giris : 0** (parametre nosu ) + GIR
Orn: 074 nolu parametreye giris ve 20 sn lik bir deger girme
0 (Paramet) + 074 + 020 + GIR

7 — MANUEL DURDURMA ( STOP ) ekranda ( S ) GORUNUR.
- Manuel kontrol aninda motoru durdurur.

8 — MANUEL CALISTIRMA ( G ) ekranda ( G ) GORUNUR
- Manuel kontrol aninda motoru geriye dondiirir.
* Kompresor motoru aktif iken ekranda + G yazar
* Kompresor motoru pasif iken ekranda - G yazar

4 — SIFRE GIRISI (*#**)
- Parametre ve ¢aligma ile ilgili ayarlarin kullanici tarafindan
degistirilmesini engellemek amaci ile uygulayicit mithendislik
firmasi tarafindan sifre girisi yapilir.Sifre 4 basamaklidir.
Sifre girildikten sonra kullanicinin bazi menii ve parametre
ekranlarina ulasmasi engellenir. 3 seviyede sifre
bulunmaktadir.
SFR=1 Fabrika sifresi
SFR= 2 Servis sifresi 093 nolu parametre ile fabrika belirler
SFR= 3 Operator sifresi 094 nolu parametre ile servis belirler

e Servis 094 nolu parametre ile operatér sifresi belirlemelidir.
Ornek: Servis bir operator sifresi olarak 4563 belirliyor
0+ 094 + 04563 + GIR

KOMPRESOR IDARE GENEL PARAMETRE GIiRISLERI:
(SERVIS siftesi ile girilebilen parametreler)

073  Basing sensorii (B2) kalibrasyon katsayis1 (0—15 )
Basing sensorleri herhangi bir basing altinda
olmadiklar1 ,yani sifir basing altinda iken ekranda 0.0 b
goriilmelidir.Bu kalibrasyon degeri fazla girilirse
basing yokken ekranda 0 dan biiyiik bir deger goriiliir.
Bu kalibrasyon degeri az girilirse ise ekranda ------ gibi
Sifirin altinda bir deger veya sensor baglantisi
yapilmamis gibi uyar1 goriiliir. Amag¢ dogru katsayinin
girilerek ,herhangi bir basing yok iken ekranda 0.0b
goriilmesidir.
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Orn: 0+ 073 +005 + GIR

108 B2 BASINC SENSORU KAC BAR
Orn: 16 bar i¢in 080 giriniz. Formiil:(maxbasing x 10) / 2

131 Bl Basing sensorii (B1) kalibrasyon katsayist ( 005 — 020 aras1 deger giriniz)
Basing sensorleri herhangi bir basing altinda olmadiklar1 ,yani sifir basing altinda
iken ekranda 0.1 b goriilmelidir.Bu kalibrasyon degeri fazla girilirse basing yokken
ekranda 0.1 b dan biiyiik bir deger goriiliir.

Bu kalibrasyon degeri az girilirse ise ekranda ------ gibi Sifirin altinda bir deger veya
sensOr baglantis1 yapilmamis gibi uyar1 goriiliir. Amag¢ dogru katsaymin girilerek ,
herhangi bir basing yok iken ekranda 0.1b goriilmesidir.

Not: Farkli hava sicakliklarinda veya deniz seviyesinden yiiksek bolgelerde basing
sensorleri diisiik deger okuyabilir buda sensor arizasi verilerek durmaya sebep
olabilir.Bu olas1 problemi kesin olarak dnlemek i¢in her zaman ekranda 0.1b biiyiik
ayarlaym.Ekranda sensor sisteme bagli degilken (elinizde havada tutarken )

yani 0 barda iken 0.1 — 0.2 goriiniiz.

Orn: 0+ 131+ GIR + 005 + GIR

130 Bl BASINC SENSORU KAC BAR bilgi girisi
Orn: 16 bar i¢in 080 giriniz.Formiil:(max basimng x 10) / 2

074 Hava kompresorii modu 1.selonoid zamani (1.¢1kis )

Q1 — Emis valfi

Orn: 22 kw motoru olan bir kompresdr igin 020 (sn)

girilir. 0 + 074 + gir + 020 + GIR

* Bu zaman birimi emis kapatildiktan sonra emis / basing gostergesinin 0 bara
diisme zamanina gore ayarlanir. Kompresor giliciine gore degisir, gii¢ biiylidilkce zaman
artar.
075 Hava kompresorii modu 2.selonoid zamani (2.¢1kis)

Q2 - Fan kontagi ¢ikis1 (Bu parametreyi kullanmayiniz sogutma fan1 otomasyonunu

047 ve 048 nolu parametreleri kullanarak gerceklestiriniz)

080 KOMPRESOR BASLAMA ZAMANI (SN)

Hava Kompresorii modunda basing; hedef basing iistiine ¢iktiktan sonra kompresor
motoru kag saniye sonra yeniden calisacak. (001 giriniz)

0 + 080 + GIR + 001 + GIR

069 KOMPRESOR DURMA ZAMANI (SN)

Hava Kompresorii modunda hedef basinca ulasildiktan ve gegildikten sonra emis
valfi kapatilacak ve motor bosa diisecektir.Bu durumda kompresoér(motor) kag saniye
sonra tamamen duracak bilgisi girilir.

Orn: 22 kw motoru olan bir kompresdr i¢in 015 (sn)

girilir. 0 + 069 + gir + 015 + GIR

079  MOTOR stopta kalma zamani ;(020 -120sn aras1 kompresor biiytikliigiine gore )
Motor 7 tusu ( STOP ) ile durdurulduktan sonra veya elektrik gidip gelmesinden
sonra tekrar ¢alismak i¢in ne kadar saniye beklenecek .



not: Maximum 255 saniye girilebilir.
034 OTOMATIK iSLEM ZAMAN SAYACLARI
* Hava komresorii ,pompa,fan,sogutma grubu
Uygulamalarinda 002 girilirse;
- Baglatma zaman sayact: Durdurma zaman sayaci :operasyon

Zaman sayacl ....izlenir
BASLATMA ZAMAN DURDURMA ZAMAN OPERASYON ZAMAN Bz sE"s“n"

SAYACI sn SAYACI sn SAYACI sn
(ALCAK BASINGI

YARDIMCI KOMPRESOR ZAMAN 3.YARDIMCI KOMPRESOR
SAYACI sn YUKTEKI DAKIKASI
2.YARDIMCI KOMPRESOR
YUKTEKI DAKIKASI

1.YARDIMCI KOMPRESOR
YUKTEKT DAKIKAST

001 girilirse;
- baglatma zaman sayaci : Digital ¢ikislar
Sira kompresor zaman sayaci ...Oto siirat..izlenir

sasLaTvaZavan - ()8 Q7 06 05 04 03 0201 B2 SENSORU
(ALGAK BASINGI

001 00000000 1.6b

001 0000 00.00+G

YARDIMCI KOMPRESOR ZAMAN
o 0901001 12  SURATHE

Tim modlarda 004 girilirse
Akim sensorleri ve 1s1 sensorleri degerleri izlenir.

1.AMPER 2.AMPER 3.AMPER

A1:020 2:000 3:000

SG1:59 2:58 3:56

1S0GUTUCUISIST  2.50GUTUCU ISIST  3.50GUTUCU ISIS!
'C derece 'C derece 'C derece

061 1.Basing sensorii tist limit (bar)
15 =1.5bar gir.
B1 > B2 den nekadar biiylikse durdurma yapilacak.
Orn: 0+ 061 + GIR + 015 + GIR
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SAAT VE TARIH GIRISLERI

049 GERCEK ZAMAN SAATI HAFTANIN KACINCI GUNU GIRiSi (1 -7 arasy)
050 GERCEK ZAMAN SAATI GUN GIRISI (0-31 arast)

051 GERCEK ZAMAN SAATI AY GIRIiSi (0-12 aras)

052 GERCEK ZAMAN SAATI YIL GIRISI (13 -99 arasi :yani 2013 -2099)

053 GERCEK ZAMAN SAATI SAAT GIRISi (0-24 arasi)

054 GERCEK ZAMAN SAATI DAKIKA GIRiSi (0-59)

060 TARIH -ZAMANI gorme izleme

SERVIS VE BAKIM ZAMAN SAAT SAYACLARI GIRISLERI

055 HAVA FILTESI DEGISIM ZAMANI GIRiSI
056 YAG DEGISIM ZAMANI GIRiSI
057 YAG FILTESI DEGISIM ZAMANI GIRiSI
058 SEPARATOR DEGISIM ZAMANI GIRiSI
059 GENEL REVIZYON ZAMANI GiRiSi

5000 saatlik bir periyodun girilmesi;

Orn: 0 + 059 + GIR + 05000 + GIR

IZLEME ve KAYIT SILME PARAMETRELERI
092 Hava kompresorii uygulamasinda motorun ytikte
Calisma saati izlenir.(Emme valfi acik oldugu siirece
Ileriye dogru sayan bir saat zaman sayacidir)
030 Toplam kompresor calisma saati gosterimi
(1lk montaj aninda kompresor calisma saati girilir ve daha sonra bu parametreden
izlenir)
031 Toplam motor ¢aligma saati gosterimi
(Motorun yiikte veya bosta toplam ¢alisma zaman sayaci)
032 Toplam motor ¢alisma saati resetleme
033 Alarm kayitlarmni silme

ALARM CIKISI

Herhangi bir alarm durumunda OUT3 (Q3) cikis1 external bir siren veya lamba aktive
etmek i¢in otomatik acilir.

FABRIKA PARAMETRE AYARLARI
(FABRIKA siftesi ile girilebilen parametreler)

002 — AKSELERASYON girisi 0-30 (hz/saniye) 005 girilmelidir
- Motor calisirken veya ¢alismadan 6nce bu ekrana hizlanma
anindaki artig orani girilir. Bu veri kalkisin saniyede kag hertz
lik bir artma ile olacagmi belirler.
Orn : 2+ 001 + GIR
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006 — OTOMATIK KONTROL VE MANUEL KONTROL ANINDA SURAT
ARTTIRMA KATSAYISI (0-255) 0. XXX (hz)
Hava kompresorii i¢in 005 -010 girilmesi Onerilir.
Bu ayarlama 1/255 Hz keskinlige kadar yapilabilir.
Otomatik kontrol aninda PID yakalama katsayis1 bu veriye gore belirlentir,
Bu veri ne kadar diisiik girilirse o kadar keskin bir kontrol saglanir.
Eger sistemin ¢ok hizli hedef basinci yakalamasi isteniyorsa bu deger arttirilir.
Not: 010 tavsiye edilen bir degerdir.

037 DEKSELERASYON girisi 0-255 (hz/saniye) 001 girilmelidir
Motor ¢alisirken veya ¢calismadan 6nce bu ekrana yavaslama anindaki artis orani girilir.
Bu veri durusun saniyede ka¢ hertz azalma ile olacagini belirler.
Orn: 0+ 037+ GIR +001 +GIR
038 MAXIMUM iC SICAKLIK (KASA ) girisi (Derece)
039 MAXIMUM SURAT girisi (hz) (045 — 050 giriniz)
- Motor calisirken veya ¢alismadan 6nce bu ekrana XX-POWER cihazinin kumanda
edecegi motorun maximum devir ve hertz cinsinden {ist sinir bilgisi girilir.
Bu veri otomatik kontroller aninda da motorun 040 nolu parametreden girilmis Hz
ile maksimum siirat noktasi arasinda PID ile kontroliinii saglar.
DIKKAT: Motorun maximum donebilme devir sayis1 géz oniinde bulundurulmalidr.
040 MINIMUM SURAT girisi (hz) (030 GIRILMELIDIR)
Dikkat: Motor sogutmasi kontrol edilmedilir.

041 OTOMATIK BASLATMA (000)
(Sadece sistem disaridan bir anahtarla start-stop yaptirilmak isteniyorsa 003 girilerek
kullanilir)
DIGITAL GiRISLERDEN OTOMATIK BASLAMA
003= 1.GIRISTEN GELIRSE start yap gelmezse stop yap
Baglanti notu : (OPTO+12 ve 1.giris birlesirse )
Optik izole girislerin hasar gérmemesi i¢in mutlaka bir rélenin normalde agik kontagi
iizerinden giris verilmelidir.
043 2.RAMPA DEGERI girisi Hz/ sn
000 girilirse ikinci rampa olusmaz
001 girilirse 30 hz siirate ulastiktan sonra, 1 hz lik ikinci rampa baslar.

Siirat
A

2.rampa bitignoktasi

2.ramp a baslama noktasi 50hz

> Zaman
Bu parametrede verilen deger motor durdurulurkende uygulanir.

044 HAVA KOMPRESORU MODUNDA EMME VALF START ISISI
Soguk havalarda yag donmasi durumu tedbiri icin emme valfinin girilen
Is1 degeri lizerine ¢ikilinca agmasini saglar (005 derece tavsiye edilir)
047 HAVA KOMPRESORU MODUNDA SOGUTMA FANI START ISISI
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Sogutma fani start 1sisi girilir (080 derece girilmesi tavsiye edilir)
048 HAVA KOMPRESORU MODUNDA SOGUTMA FANI STOP ISISI
Sogutma fani stop isisi girilir (070 derece giriimesi tavsiye edilir)

060
061

062
063
064
065
066
067
068

069

070

071

076

077

TARIH ~ZAMANI gérme

1.Basing sensorii iist limit (bar) 15 =1.5bar gir.

B1 > B2 den nekadar biiylikse durdurma yapilacak.
(015 Girilmelidir = 1,5 bar )

1.Basing sensorii alt limit (bar)
2.Basing sensorii st limit (bar)
2.Basing sensorii alt limit (bar)
external sicaklik sensorii tist limit (derece)
external sicaklik sensorii altt limit (derece)
Sicaklik alarm noktasi (.vida sicaklik alarm noktasi)
( 105 derece girilmelidir) PTC sensorii alarm noktasi
sicaklik alarmi sistem kapatma noktasi (.vida sicaklik kapatma noktasi)
(115 derece girilmelidir) PTC sensorii sistemi kapatma noktasi
KOMPRESOR DURMA ZAMANI (SN)
Hava Kompresorii modunda hedefiistiine ulasildiginda kompresor kag saniye sonra
tamamen duracak.
(Hedef basing iistii degerine ulasildiktan sonra; basing yeniden hedef basinca
diisene kadar sayar.)
Orn: 22 kw motoru olan bir kompresor igin 120 (sn)
girilir. 0 + 069 + gir + 120 + GIR

Kompresér modunda 2. kompresor baglama zamani
Coklu veya yardime1 kompresorii bulunan sistemlerde
1.kompresoriin yetemedigi durumlarda ;
(Motor maximum siiratte doniiyor, fakat hedeflenen basing yakalanamiyor, bu
durumda kag saniye sonra 2.kompresorii devreye alinmasi gerektiginin belirtildigi,
saniye cinsinden bir parametredir)

Kompresor modunda 3.kompresor baglama zamani

Coklu veya yardime1 kompresorii bulunan sistemlerde

1 ‘inci ve 2°.kompresoriin yetemedigi durumlarda ;

(Motor maximum siiratte doniiyor, fakat hedeflenen basing yakalanamiyor, bu
durumda kag saniye sonra 3.kompresorii devreye alinmasi gerektiginin belirtildigi,
saniye cinsinden bir parametredir)

Yiiksek basing alarm noktas1 (B2 sensorii i¢in)

Olast bir teknik problemden dolay1 (emis valfinin ¢ekili kalarak arizalanmasi gibi)
B2 tank basing sensorii burada girilen degerin iizerine bir sekilde ¢ikarsa tiim
Sistemin alarm vermesi saglanir.(Q3 alarm ¢ikis1 verir)

(Kullanilmayacaksa 000 girilmelidir)

Yiiksek basing kapatma noktas1 (B2 sensorii i¢in)

Olasi bir teknik problemden dolay1 (emis valfinin ¢ekili kalarak arizalanmasi gibi)
B2 tank basing sensorii burada girilen degerin iizerine bir sekilde ¢ikarsa tiim
Sistemin durdurularak alarm vermesi saglanir.

(Kullanilmayacaksa 000 girilmelidir) .(Q3 alarm ¢ikis1 verir)



078  Hava kompresorii modu algak basing kapatma noktasi(B2 sensorii igin)
Olasi bir teknik problemden dolay: (emis valfinin arizalanmasi gibi)
B2 tank basing sensorii burada girilen degerin altina bir sekilde diiserse tiim
Sistemin durdurularak alarm vermesi saglanir.
(Kullanilmayacaksa 000 girilmelidir) .(Q3 alarm ¢ikis1 verir)

079  Motor durdurulduktan sonra (7 tusu STOP) veya elektrik
gidip gelmesinden sonra, ne kadar saniye beklenecek
(Maximum 255 saniye girilebilir)
081  Hava kompresorii modunda kompresoriin {ist basing farki (Hedeflenen basinca
ulasilmasi ve iistline ¢ikilmasi durumunda , motoru durdurmak i¢in hedef basing {istii
degeri)
003 — 010 arast bir deger girilmelidir
Orn: 005 girilmis ve hedef basing 6.0 bar olarak set edilmis.
Ust basing 6.5 bar olarak belirlenecek ve bu basinca ulasilinca motoru
durdurmak i¢in 069 nolu parametrede girilen saniye kadar beklendikten
sonra motor tamamen durdurulacaktir.

085 MAXIMUM MOTOR AKIMI girisi (Amper)
(Motor maximum akiminin %130 una goére ayarlanir.)
086 MOTOR MAXIMUM iC ISISI (motor PTC sensorii TMP1 girisine baglanmalidir)
(Motor igine sarkitilabilen 2.ptc ile motorun i¢ 1s1 artisinin anormal bir
Noktaya geldiginde motorun durdurulmasi i¢in kullanilir(090 derece giriniz)
Not: Bu fonksiyon kullanilmayacaksa 000 giriniz.
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OPERATOR KULLANIMI

Dikkat : Sifre ekranindan operator sifresi girilmis ise kullanici parametre meniilerine
giremez.

Operator modunda;
tusu Tarih/saat gosterimi
tusu Revizyon saatlerini izleme
tusu Toplam yiikte calisma saatini gérme
tusu  Sifre girisi
tusu  Alarm hafizalarmi izleme (0-9 aras1 tuslara basarak 10 adet alarm Izleme)
tusu  Manuel Stop-durdurma
tusu  Manuel ¢alistirma
tusu Hedef basinci arttirma (0.1 bar yukar1 arttirma)
- tusu Hedef basinci diigiirme (0.1 bar asag1 azaltma)
HEDRPM tusu B1 sensoriinii veya motor hizin1 izlemek i¢in
GiR tusu  Hedefbasing deger giris Orn : GIR + 060 (6.0 bar) + GIR

IPTAL tusu Manuel veya acil durdurma
5—ALARM IZLEME (***¥*)

- XX-POWER cihazi ¢alisirken uygulama tiiriine gére onceden belirlenmis 1s1, basing gibi
sinirlart belirlenmis algilama tiirleri ve separator, rulman, filtre ve bunun gibi motor veya
sistemle ilgili bakim,parca degisim zaman alarmlari izlenebilir.

5 tusuna basiniz + 0 — 9 arasinda bir tusa basiniz
Hangi sira ve tarihteki alarm goriilmek istenirse ilgili say1 girilmelidir.

+ 0T A WN =

HATA KODLARI VE TURLERI
Asagida belirtilen alarmlarda Kompresor calismaya devam eder.

A:2118  Yiiksek basing alarmi; Alarm limiti gecildiginde
A:2128  Yiiksek 1s1 alarmi;Alarm limiti gecildiginde
A:4804  Genel servis zamani dolmus

A:4814  Hava filtresi degisim zamani dolmus

A:4824  Yag filtresi degisim zamani dolmus

A:4834  Seperator degisim zamani dolmus

A:4844  Yag degisim zamani dolmus

Not: Kontrol ekraninda herhangi bir hata belirmis ise bu hata IPTAL tusuna basilarak silinir.
Asagida belirtilen alarmlarda Kompresor durur.

E:0115 Basing sens0Orii hatasi
E:0119  Yiiksek basing hatasi
E:0125  Is1sensorii hatasi

E:0129  Yiiksek 1s1 hatasi
MOTOR MAX.ISI

Not: Kontrol ekraninda herhangi bir hata belirmis ise bu hata IPTAL tusuna basilarak
silinir.Yeniden kompresorii ¢alistirmak i¢in 7 (stop) tusu ve sonra 8 (Start ) tusuna basilir.



HAVA KOMPRESORU UYGULAMASI
parametre meniisiinden 026 girilir ve GIR tusuna basilir. ( MODE 026 Kompresdr modu aktif olur)

not:Tiim parametreleri 3 basamak giriniz .
Orn: 8 nolu parametreye giris icin 0 a basin parametre menisiine girince 008 giriniz sonra GIiR
tusuna basiniz. 86 nolu parametreye girmek igin 086 ve GIR basiniz.)

KOMPRESOR VALF,FAN,KONTAKTOR PARAMETRELERI

74 selonoid 1 zaman sayacl (emme valfi ) rn:22 kw icin 20 sn giriniz Q1
75 selonoid 2 zaman sayaci (sogutma fani ) 6rn:22 kw i¢in30 sn giriniz Q2
MOTOR KONTROL VE GUVENLIK PARAMETRELERI
85 Motor Maximum Akimi ( kw degerinin 2 katinin %130 ubu giriniz 6rn:22 kw 057 giriniz)
40 MINIMUM SURAT (030) Kompresériin tahammiil edebilecedi minimum siirat ? )
39 MAXIMUM SURAT (049) Kompresdriin calisma anindaki maximum istenen siirati
2 ACCELERASYON (HIZLANMA en ¢ok 10 - 15 HZ /SN giriniz ) 010 veya 015
37 DEKSELERASYON(YAVASLAMA (001 HZ / SN giriniz )
43 2. Rampa degeri ( Motor hizlanma aninda 30 hz den sonra 2.rampa hizlanma isteniyorsa girilir)
KONTROL PARAMETRELERI
8 HEDEFBASINC girisi (6rn :6 BAR icin 060 giriniz) |
107 Alt basing farki (HEDEFBASALTI)érn :000 giriniz.
81 Ust basing farki (HEDEFBASUSTU)érn : 003 giriniz
80 Kompresor baslama zamani ( Hedef Basinca geldikten sonraki baslama zamani) 000 giriniz.
69 Kompresor durma zamani ( Hedef Basing Ust farkina geldikten sonraki durus zamani - (motor)
79 Kompresor stopta zamani ( enerji kesilip gelirse kag sn sonra motor ¢alistirilacak 003 giriniz )
34 Otomatik islem sayagclari gésterilsin mi (Baslama -durma-sirakompresor zaman sayaglari)
SAAT GIRISLERI ve SERVIS SAAT GIRISLERI
49 Haftanin kaginci glnu ( 6rn : Pazartesi icin 001 giriniz)
50 GERCEK ZAMAN SAATI GUN GIRISI (0-31 aras)
51 GERGCEK ZAMAN SAATI AY GIRISI (0-12 aras)
52 GERCEK ZAMAN SAATI YIL GIRISi
53 GERGCEK ZAMAN SAATI SAAT GIRISI (0-24 aras)
54 GERCEK ZAMAN SAATI DAKIKA GIRISi (0-59 )
60 TARiIH —ZAMANI gérme
55 HAVA FILTESI DEGISIM ZAMANI GIRISI
56 YAG DEGISIM ZAMANI
57 YAG FILTRESI DEGISIM ZAMANI
58 SEPARATOR DEGISIM ZAMANI
59 GENEL REVIZYON ZAMANI GIRISi (5000 saat igin :05000 giriniz)
CALISTIRMA -DURDURMA KUMANDA BUTONLARI
+ Hedef basing arttirma
- Hedef basing azaltma
8 START ( BASLATMA )
7 STOP (KAPATMA sogutma sistemini durdurma)
B1 sensoéri yluksek basing dederi veya motor suratini gérme
4 Sifre girisi (Programlama ve kullanim esnasindaki yetkilerin belilenmesi icin Fabrika-servis sifre
5 Alarmlari izleme 5 tugsuna bastiktan sonra ( 0-10 tuslarina basarak 10 alarm kaydi izlenir)
6 OTO arttirma kat sayisi (Basing takibi yapilirken motor hareket keskinlik ayari ( 100 giriniz)
YASLANMA VE MOTOR CALISMA SAATLERI iZLEME
92 Yukte saatleri izieme (MOTORUN ylkte calisma saati izlenir.)
30 XX POWER toplam ig saati (elektrik altinda kalinan tim slre) kompresorin montaj anindaki saati
31 Toplam Motor ¢galisma saati izleme
32 toplam Motor ¢alisma saati resetleme
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33 Alarm kayitlarini silme
87 Aktlel speed goster (Motorun anlik hizini géster 001 =gdster 000=gdsterme)
BASINC SENSORLERI DEGER VE KALIBRASYON AYARLARI
130 B1 Basing sensoérl kag bar ( 6rn:16 bar igin 080 giriniz) Formil:(sens max basing x 10) / 2
131 B1 Basing sensdru kalibrasyon kat sayisi ( 6rn:005 giriniz)
108 B2 senséri kag bar ( 6rn:16 bar igin 080 giriniz) Forml:(sens max basing x 10)/ 2
73 B2 Basing sens0Oru kalibrasyon kat sayisi (B2)
ALARM NOKTALARI (ISI VE BASINC SENSORLERI ICIN)
67 Sicaklik alarm noktasi (105 giriniz)
68 Sicaklik kapatma noktasi (115 giriniz)
76 Yuksek basing alarm noktasi(110 giriniz 11.0 barda alarm ver)
77 Yiksek basing kapatma noktasi(120 giriniz 12.0 barda kapat)
78 B2 sensoru alarm Alcak basing alt limit (6rn:001 girimi 0.1 bara gelirse alarm ver)
61 B1 Basing sensérl farki 6rn:015 gir.( B1 > B2 den nekadar blylkse durdurma yapilacak)
63 Bsensor2 UST LMT ( Hedef basing ayari esnasinda maximum girilebilecek basing degeri)
64 Bsensor2 ALT LMT ( Hedef basing ayari esnasinda maximum girilebilecek basing degeri)
SIFRE OLUSTURMA VE GIRME
93 SERVIS SIFRESI (ORN : 03495) 4 BASAMAKLI GIRINiZ.
94 OPERATOR SIFRESI(ORN : 06666) 4 BASAMAKLI GIRINiZ.
DIGITAL GIRISLERIN iZLENMESI
90 Giris —inputlari ekrandan izleme agilmasi( 8 adet giris ,TMP1 sensori,analog 0-10 girisler gorallr)
91 Giris —inputlari ekrandan izleme kapatilmasi
ALARM KAYITLARINI SiLME
| 33| |Alarm kayilarini silme
BASLAMANIN I1 girisine bir kontak uygulandiginda olmasi igin
| 41]  [003 gir
044 HAVA KOMPRESORU MODUNDA EMME VALF START ISISI 5
047 HAVA KOMPRESORU MODUNDA SOGUTMA FANI START ISISI 80
048 HAVA KOMPRESORU MODUNDA SOGUTMA FANI STOP ISISI 70
086 MOTOR MAXIMUM iC ISISI (motor PTC sensérii TMP1 girigine baglanmalidir) 90
YARDIMCI KOMPRESOR PARAMETRELERI
70 2. Kompresor baglama zamani (X5 kati 6rn:300sn igin 060 giriniz) Q5
71 3.Kompresor ; 2.kompresérden kag saniye sonra girecek (250 sn ) Q6
72 4.Kompresor ; 3.kompresorden kag¢ saniye sonra girecek (250 sn ) Q7
120 5.Kompresor ; 4. kompresorden kag saniye sonra girecek (250 sn ) Q8
121 6.Kompresor ; 5.kompresérden kag saniye sonra girecek (250 sn ) Q9
122 7.Kompresor ; 6.kompresérden kag saniye sonra girecek (250 sn )
not: Olmayan kompresorin baglama zamani 000 girilir.Bu kompresér yok sayilir.
OPERATOR KULLANIMI

| Dikkat : Sifre ekranindan operatér sifresi girilmis ise kullanici parametre menulerine giremez.

Operatér modunda;

1

tusu Tarih/saat gosterimi

tusu  Revizyon saatlerini izleme

tusu  Toplam ylkte ¢alisma saatini gérme

tusu  Sifre girisi

tusu  Alarm hafizalarini izleme (0-9 arasi tuslara basarak 10 adet alarm izleme)

N WIN

tusu  Manuel Stop-durdurma
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8 tusu  Manuel calistirma

+ tusu Hedef basinci arttirma (0.1 bar yukari arttirma)

- tusu Hedef basinci distirme (0.1 bar asagi azaltma)

HEDRPM  tusu B1 sensoériniu veya motor hizini izlemek igin(start verilmigse caligir)

GiRtusu  Hedef basing deger giris Orn : GIR + 060 (6.0 bar) + GIR

IPTAL tusu Manuel veya acil durdurma

HATA KODLARI VE TURLERI

Asagida belirtilen alarmlarda Kompresér calismaya devam eder.

A:2118  Yiksek basing alarmi; Alarm limiti gegildiginde

A:2128  Yiksek 1sI alarmi;Alarm limiti gegildiginde

A:4804  Genel servis zamani dolmus

A:4814  Hava filtresi dedisim zamani dolmus

A:4824  Yag filtresi degisim zamani dolmus

A:4834  Seperatdr degisim zamani dolmus

A:4844  Yag dedisim zamani dolmus

Not: Kontrol ekraninda herhangi bir hata belirmis ise bu hata IPTAL
tusuna basilarak silinir.Q3 rélesi alarm aninda aktif olur.

Asagida belirtilen alarmlarda Kompresoér durur.

E:0115 Basing sensoru hatasi

E:0119 Yuksek basing hatasi

E:0125 Isi sensori hatasi

E:0129 Yuksek 1sI hatasi

asiri akim
motor agiri ISl
Not: Kontrol ekraninda herhangi bir hata belirmis ise bu hata énce IPTAL sonra STOP

tusuna basilarak silinir.Yeniden kompresori ¢alistirmak icin 7 (stop) tusu

ve sonra 8 (Start ) tusuna basilir.




57

XX-POWER SOGUTMA GRUPLARI UYGULAMASI

XX-POWER

www.senertek.com

SOGUTMA (1 kompresor + 3 kondenser)

TURKCE UZAKTAN iZLEME (SCADA) KOMPRESOR

AL‘;AK BASING YOKSEK aasmc

BASING SENSORLERi ve IS SENSORU

KONDENSER FANLARI

XX-POWER"

www.senertek.com

MERKEZI SISTEM SOGUTMA (7 Kompresre kadar (esit eskitme)+ 3 kondense)

TURKQE UZAKTAN iZLEME (SCADA)

KOMPRESORLER

OOO OOO

INTERNET

RS-485
«J ALGAK BASING YOKSEKBASING .. ..,
ANRALEE ANALDG AMALDS (TG 1053)

KONDENSER FANLARI

BASING SENSORLERI ve ISI SENSORU



ENERJi VE MOTOR BAGLANTILARI:

1. Motoru kendi lizerinden liggen baglant1 sekline getiriniz ve XX-POWER cihaz1 U-V-W
uclarina baglayiniz. XX-POWER cihazinin giris enerji baglantilarini yapiniz. R-S-T-N-Toprak
(Eger motor Yildiz baglanti ile ¢alistyor ise motor U-V-W uglarini herhangi bir kdpriilleme
yapmaksizin baglayimniz.)

fRULL SINUS OUTPUT
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ENERJI VE MOTOR BAGLANTILARI

TOPRAK

MAXiMUM 5.5 KW

Y Yildiz baglanti

P3000
ISI SENSORLERI BAGLANTILARI:
2. Buzlanma 1s1 sensoriinii XX-POWER cihazinin TEMP ve GND giriglerine baglayiniz.
Miimkiinse bu kabloyu aynalayiniz.

S| SENSORLERI BAGLANTILARI
N L AN AR R AR S

BUZLANMA ISI SENSORU MOTOR iG ISl SENSORU
45 +150 45 +150

ANMALGS (WS A00)

151 SENSORU B
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BASINC SENSORLERI BAGLANTILARI:

3. Algak basing sensoriinii + ve — uglarma dikkat ederek XX-POWER cihazinin + ucu
(+P ya — (eksi) ucu —B2 girisine baglaymniz. Isletim ekraninda bu sensér B2: olarak
goriilecektir.

4. Yiiksek basing kontrol sensorii kullaniliyor ise bu sensoriide + ucu +P yE — (eksi) ucu —B1
girisine baglaymiz.Isletim ekraninda bu sensér B1:olarak goriilecektir.

DANFOSS SENSOR BAGLANTISI

+ 1 vk
5 %3 Saner-
. + tned

. i
E .-@— | Conechd I amilee g

Verdichter (ohne Antrieb)
Compressor (without drive)

Ruckschlagventil (bei Bedarf)
Check valve (if necessary)

Verfiissiger
Condenser

Flussigkeits-Sammler
Liquid receiver

Filtertrockner
Filter-drier

Flussigkeits-Magnetventil
Liquid solenoid valve

Schauglas
Sight glass

Expansionsventil
Expansion valve

Verdampfer
Evaporator

olarak goriilecektir
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= BASING SENSORLERI
L — =

A0bar o3bar Obar Wshar

ANALOG ANALOG

BASING
SENSGRU

RADIOMETRIC

Sira kompresor grubu kontaktor tetikleme baglantilarini yapimiz.

5. Yardime1 kompresorler 380 vac {i¢ fazla ¢aligmaktadir.Bu kompresorleri kumanda eden
mevcut sistemdeki kontaktorler ise 220 vac ile ¢alismaktadir. Bu kontaktorleri
Asagida semada belirtildigi gibi Kompresor role kartina baglayiniz.

A2-NOTR — A1 - Faz 220vac
ROLE
E=]
Q1-02-Q4-08-Q9-Q10 S .

6. Kondenser fanlar1 380 VAC 1i¢ fazla ¢aligmaktadir.Bu kompresorleri kumanda eden evcut
sistemdeki kontaktorler ise 220 VAC ile ¢alismaktadir. Bu kontaktorleri asagida semada
belirtildigi gibi Kondenser fanlar1 role kartina baglaymiz.

(Not: Kondenser fanlar1 220 VAC ve hiz kontrol {initelerine sahip ise, fanlar kendi iglerinde
kapali ¢evrim olarak ¢alisacaklardir. Boyle bir durumda bu fan kontrollerinin XX-POWER
tarafindan yapilmasina gerek yoktur.

A2-NOTR — A1 - Faz 220vac

ROLE
o 3
Q5-Q6-Q7

MERKEZI SISTEM IiSE rolebox iizerinde Q5-Q6-Q7 cikislari

220 Vac




A2-NOTR — A1 - Faz 220vac

ROLE
o 3
Q1-Q2-Q3

TEK KOMPRESORLU SISTEM ISE keypad iizerinde Q1-Q2-Q3 ¢ikislari

Sistemi enerjilendiriniz.

(Not: Basing sensorleri veya 1s1 sensorleri dogru baglanmadig: taktirde ve ya kablolar
temas etmedigi takdirde isletim ekraninda ---------- olarak goriiliir. Sistem kendi resetler ve
yeniden baslatir.Basing sensorlerinin dis topraklama ayna kablolart KEYPAD iizerinde
topraklanarak birlestirilmelidir.)

PARAMETRE AYARLARI :

Tiim baglantilar dogru yapildig: takdirde kontrol ekrani asagidaki gibi goriinmelidir.

Yuksek basing Alcak basing

Yardimci
kompresor

Komut

Hedef basing Isi Motor durumu

Notlar: Motor aktive edildiginde — isareti + isareti olarak goriiliir.
Kompresor 8 tusu ile aktive edildiginde S hargi G harfi olarak goriiliir.
Kompresor 7 tusu ile durduruldugunda G harfi S harfi olarak goriiliir.

PARAMETRE MENUSUNE GIRIS : 0 (paramet) Tusuna basmiz

DO: §o0

PRRHME TRELER
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0** nolu parametreye giris : 0** (parametre nosu ) + GIR
Orn: 074 nolu parametreye giris ve 20 sn lik bir deger girme
0+ 074 + 020 + GIR

7 — MANUEL DURDURMA ( STOP ) ekranda ( S ) GORUNUR.
- Manuel kontrol aninda motoru durdurur.

8 — MANUEL CALISTIRMA ( G ) ekranda ( G ) GORUNUR
- Manuel kontrol aninda motoru geriye dondiirir.
* Kompresor motoruna enerji gonderildigi siirece ekranda + G yazar
* Kompresor motoruna enerji gonderimi yok iken ekranda - G yazar

4 — SIFRE GIRISI (*#**)
- Parametre ve ¢aligma ile ilgili ayarlarin kullanici tarafindan
degistirilmesini engellemek amaci ile uygulayicit mithendislik
firmasi tarafindan sifre girisi yapilir.Sifre 4 basamaklidir.
Sifre girildikten sonra kullanicinin bazi menii ve parametre
ekranlarina ulagmasi engellenir. 3 seviyede sifre
bulunmaktadir.
SFR=1 Fabrika sifresi
SFR= 2 Servis sifresi 093 nolu parametre ile fabrika belirler
SFR= 3 Operator sifresi 094 nolu parametre ile servis belirler

~* Servis 094 nolu parametre ile operatér sifresi belirlemelidir.
Ornek: Servis bir operator sifresi olarak 4563 belirliyor
0+ 094 + 04563 + GIR

SERVIS GENEL KOMPRESOR IDARE PARAMETRE GIRISLER]

073 B2 ikinci basing sensorii kalibrasyon katsayis1 (0 — 15 )
Basing sensorleri herhangi bir basing altinda
olmadiklar1 ,yani sifir basing altinda iken ekranda 0.1 b
goriilmelidir.Bu kalibrasyon degeri fazla girilirse
basing yokken ekranda 0,1 den biiyiik bir deger goriiliir.
Bu kalibrasyon degeri az girilirse ise ekranda ------ gibi
Sifirin altinda bir deger veya sensor baglantisi
yapilmamis gibi uyar1 goriiliir. Amag¢ dogru katsayinin
girilerek ,herhangi bir basing yok iken ekranda 0.1b
goriilmesidir.

Orn: O(paramet) + 073 + 005 + GIR

080 KOMPRESOR BASLAMA ZAMANI (SN)
hedef basing list farkina ¢iktiktan sonra kompresér motoru
kac¢ saniye sonra yeniden calisacak. (005 sn giriniz)
0+ 080 + GIR + 001 + GIR



069 KOMPRESOR DURMA ZAMANI (SN)
hedef basing alt farkina (diferansiyel) altina ulastiktan sonra kompresor ka¢ saniye
sonra tamamen duracak bilgisi girilir
Orn: 5.5 kw motoru olan bir kompresor igin 005 (sn)
girilir. 0 + 069 + gir + 015 + GIR

079 Motor 7 tusu ( STOP ) ile durdurulduktan sonra veya

elektrik gidip gelmesinden sonra sistemi ¢alistirmak i¢in kag saniye
beklenecek . Maximum 255 saniye girilebilir.(Gaz ¢okiisii beklenmesi i¢in
kullanilir)

034 OTOMATIK iSLEM ZAMAN SAYACLARI
Otomasyon aninda bazi sayaclar1 ,sensorleri ve ¢ikislar1 izlemek i¢in kullanilir.
sogutma grubu
Uygulamalarinda 002 girilirse;
- Baglatma zaman sayact: Durdurma zaman sayac1 :operasyon

Zaman sayacl ....izlenir
BASLATMA ZAMAN DURDURMA ZAMAN OPERASYON ZAMAN Bz sE"s“n"

SAYACI sn SAYACI sn SAYACI sn
(ALGAK BASING]

YARDIMCI KOMPRESOR ZAMAN 3.YARDIMCI KOMPRESOR
SAYACI sn YUKTEKI DAKIKASI
2.YARDIMCI KOMPRESOR
YUKTEKI DAKIKASI

1.YARDIMCI KOMPRESOR
YUKTEKT DAKIKAST

001 girilirse;
- baglatma zaman sayaci : Digital ¢ikislar
Sira kompresor zaman sayaci ...Oto siirat..izlenir

sasLaTvaZavan - ()8 Q7 06 05 04 03 0201 B2 SENSORU
(ALGAK BASINGI

001 00000000 1.6b

001 0000 00.00+G

YARDIMCI KOMPRESOR ZAMAN
o 0901001 12  SURATHE

Tim modlarda 004 girilirse
Akim sensorleri ve 1s1 sensorleri degerleri izlenir.
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1.AMPER 2.AMPER 3.AMPER

A1:020 2:000 3:000

SG1:99 2:98 3:96

1S0GUTUCUISIST  2.50GUTUCU ISIST  3.50GUTUCU ISIS!
'C derece 'C derece 'C derece

SAAT VE TARIH GIiRISLERI
049 GERCEK ZAMAN SAATI HAFTANIN KACINCI GUNU GIRISI
(1 -7 aras1 6rn:Sali i¢in 002 giriniz)

050 GERCEK ZAMAN SAATI GUN GIRISI (0-31 aras1)

051 GERCEK ZAMAN SAATI AY GIRISI (0-12 aras)

052 GERCEK ZAMAN SAATI YIL GIRISI (013-099 aras1)

053 GERCEK ZAMAN SAATI SAAT GIRiSI (0-24 aras1)

054 GERCEK ZAMAN SAATI DAKIKA GIRiSI (0-59)

060 TARIH -ZAMANI gérme

SERVIS VE BAKIM ZAMAN SAAT SAYACLARI GIRISLERI

055 HAVA FILTESI DEGISIM ZAMANI GIRiSI
Sistemin belli bir siire sonra servisi ¢agirmasi i¢in ve bakimlari i¢in kullanilir
5000 saatlik bir periyodun girilmesi; Orn: 0 + 059 + GIR + 05000 + GIR

056 YAG DEGISIM ZAMANI GIRiSI
Sistemin belli bir siire sonra servisi ¢agirmasi i¢in ve bakimlari i¢in kullanilir
5000 saatlik bir periyodun girilmesi; Orn: 0 + 059 + GIR + 05000 + GIR

057 YAG FILTESI DEGISIM ZAMANI GIRiSI
Sistemin belli bir siire sonra servisi ¢agirmasi i¢in ve bakimlari i¢in kullanilir
5000 saatlik bir periyodun girilmesi; Orn: 0 + 059 + GIR + 05000 + GIR

058 SEPARATOR DEGISIM ZAMANI GIRiSI
Sistemin belli bir siire sonra servisi ¢agirmasi i¢in ve bakimlari i¢in kullanilir
5000 saatlik bir periyodun girilmesi; Orn: 0 + 059 + GIR + 05000 + GIR

059 GENEL REVIZYON ZAMANI GIRiSI
Sistemin belli bir siire sonra servisi ¢agirmasi i¢in ve bakimlari i¢in kullanilir
5000 saatlik bir periyodun girilmesi; Orn: 0 + 059 + GIR + 05000 + GIR

IZLEME ve KAYIT SILME PARAMETRELERI

092 YUKTE SAAT iZLEME
Yardimc1 kompresorlerin yaglanma saatleri izlenir.
(Random proc. Algoritmasi tiim yardimc1 kompresorlerin
Esit yaslandirilmasini saglar)

030 Toplam XX-POWER enerjilenme saati gdsterimi
( Sistemin enerji altinda oldugu zaman sayaci ,sonradan XX-POWER takilan bir
sistem i¢in o anki ¢alisma saati (yaslilik saati) girilir)



031 Toplam motor ¢alisma (enerjilenme saati gosterimi)
(Ana kompresoriin yiikte veya bosta toplam ¢alisma
zaman sayaci)
032 Toplam motor ¢alisma saati resetleme
033 Alarm kayitlarmni silme

ALARM CIKISI

Herhangi bir alarm durumunda q3 (Q3) cikis1 external bir siren ,telefon & gsm bildirme

cithazi veya alarm aktive etmek i¢in otomatik agilir.
A2-NOTR — A1 - Faz 220vac

T3+
Q3

FABRIKA PARAMETRE AYARLARI:

002 — AKSELERASYON girisi 0-30 (hz/saniye) 010 girilmelidir
- Motor calisirken veya ¢alismadan dnce bu ekrana hizlanma anindaki artig orani girilir.
Bu veri kalkisin saniyede kag hertzlik bir artma ile olacagini belirler.
Orn :0+002 + 010 + GIR

004 — MOTOR FREKANSI (Motorun 380vac deki ¢alisma frekansi girilir)
- Motorun 380 vac ile siiriiliirken talep edilen(motor etiketinin miisaade ettigi maximum
frekans) frekans bilgisi girilir.
Orn: klasik bir kompresdr 50 hz lik igin 005 girilir. Bu durumda XX-POWER 380 VAC DE
50 HZ ¢ikis yaratacaktir.

Ornl: Dorin 80hz bir kompresdr 80 hz lik igin 008 girilir. Bu durumda XX-POWER 380
VAC DE 80 HZ ¢ikis yaratacaktir.

Orn2: Tecumseh 60hz bir kompresdr 60 hz lik i¢in 006 girilir. Bu durumda XX-POWER 380
VAC DE 60 HZ cikis yaratacaktir.

DIKKAT :Bu parametre hayati dnem tasimaktadir.Hatal bir giris mutlak suretle motor
yanmasi ile sonuglar. Bu durum garanti kapsaminda tutulmaz.

006 — OTOMATIK KONTROL VE MANUEL KONTROL ANINDA SURAT
ARTTIRMA KATSAYISI (0-255) 0. XXX (hz)
050 girilmesi onerilir. Nekadar kii¢iik bir deger girilirse tasarruf o oranda artar.
Bu ayarlama 1/255 hz keskinlige kadar yapilabilir.
Otomatik kontrol aninda PID yakalama katsayis1 bu veriye gore belirlenir,
Bu veri nekadar diisiik girilirse o kadar keskin bir kontrol saglanir.
Eger sistemin ¢ok hizli hedef basinci yakalamasi isteniyorsa bu deger arttirilir.
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Not: 050 tavsiye edilen bidegerdir.

030 Toplam XX-POWER enerjilenme saati gésterimi
( Sistemin enerji altinda oldugu zaman sayac1 ,sonradan XX-POWER takilan bir
sistem i¢in o anki ¢alisma saati (yaslilik saati) girilir)

031 Toplam motor ¢alisma(enerjilenme) saati gdsterimi

032 Toplam motor ¢alisma saati resetleme

033 Alarm kayitlarini silme

037 DEKSELERASYON girisi 0-255 (hz/saniye) 001 girilmelidir

Motor ¢alisirken veya ¢alismadan 6nce bu ekrana yavaslama anindaki artig orani girilir.

Bu veri durusun saniyede ka¢ hertz azalma ile olacagini belirler.

Orn: 0+037+GIR +001 +GIR
038 MAXIMUM IC SICAKLIK (KASA ) girisi (Derece)

Kasa i¢i sicakliginin tehlikeli bir siira ulastiginda sistemin durdurulmasi i¢in kullanilir.
039 MAXIMUM SURAT girisi (hz)

- Otomasyondan 6nce bu ekrana XX- POWER cihazmin kumanda edecegi motorun
maximum devir ve hertz cinsinden iist siir bilgisi girilir. Bu veri otomatik kontroller anindada
motorun 040 nolu parametrede girilen 30 hz ile maksimum siirat noktasi arasinda PID ile
kontroliinii saglar.

DIKKAT: Motorun maximum donebilme devir sayis1 gdz dniinde bulundurulmalidir.
040 MINIMUM SURAT girisi (hz) (030 GIRILMELIDIR)
Otomasyon aninda miisaade edilecek en diisiik siirat girisi yapilir
041 OTOMATIK BASLATMA (000)
Start stop isleminin keypad ten degilde , disaridan bir anahtar switch ile yapilmasi i¢in
kullanilir.
3= 1.GIRISTEN GELIRSE GERIYE DON
Baglanti notu : (OPTO+12 ve 1.giris (I1 birlesirse )
Optik izole girislerin hasar gérmemesi icin mutlaka
Bir rélenin normalda acik kontagi tizerinden giris
verilmelidir.
042 2.RAMPA VARMI
000 = YOK
001 = VAR
043 2.RAMPA DEGERI girisi hz/ sn
(baz1 sogutma kompresorii uygulamalarinda ihtiya¢ duyulur.)
000 girilirse ikinci rampa olusmaz
001 girilirse 30 hz stirate ulastiktan sonra ,
1 hz lik ikinci rampa baslar.

Siirat
A

2.rampa bitignoktasi

2.ramp a baslama noktasi 50hz

> Zaman
Bu parametrede verilen deger motor durdurulurkende uygulanir.

060 TARIH -ZAMANI gérme



061 B1 1.Basing sensorii alarm ve kapatma noktasi (bar) 25bar i¢in =125 gir.
KONDENSER BASINCI ALARM NOKTASI belirleme
Formiil: (alarm noktasi basmc1 /2
Orn:26 bar igin = 130 giriniz.

062  1.Basing sensorii alt limit (bar)

063 B2 hedef basing i¢in iist girilebilirlik limiti (bar)
Otomasyon aninda kullanici burada belirlenen deger {izerinde bir deger set edemez.
(+ ve —tuslariile )
064 B2 hedef Basing sensorii alt girilebilirlik limit (bar)
Otomasyon aninda kullanici burada belirlenen deger altinda bir deger set edemez.
(+ ve —tuslariile)
065 external sicaklik sensorii {ist limit (derece) (herhangi bir veri girmeyiniz)
066  external sicaklik sensoOrii altt limit (derece) (herhangi bir veri girmeyiniz)
067  Sicaklik alarm noktas1 ( 105 derece girilmelidir) (herhangi bir veri girmeyiniz)
PTC sensorii alarm noktasi
068  Sicaklik alarmi sistem kapatma noktasi (herhangi bir veri girmeyiniz)
PTC sensorii sistemi kapatma noktasi
069 KOMPRESOR DURMA ZAMANI (SN)
hedef basinc alt diferansiyel (fark ) degeri altina diisiiliince kompresor kag saniye
sonra tamamen duracak (Hedefbasing alt1 degerine ulasildiktan sonra basing yeniden hedef
basinca ¢ikana kadar sayar.)
Orn: 5.5 kw motoru olan bir kompresor igin 005 (sn)
girilir. 0 + 069 + gir + 120 + GIR
070  2.kompresor (yardimci) baslama zamani
Kompresér modunda 2. kompresor baglama zamani
Coklu veya yardimc1 kompresorii bulunan sistemlerde
1.kompresoriin yetemedigi durumlarda ;
(Motor maximum siiratte doniiyor ,fakat hedeflenen
basing yakalanamiyor,bu durumda kag¢ saniye sonra
2.kompresorii devreye alinmasi gerektiginin belirtildigi
,saniye cinsinden bir parametredir)
Not: Saniye olarak giris yapilmalidir.Girilen deger
5 kati1 olarak hesaplanacaktir.
Orn: 0 + 70 + GIR + 050 + GIR
50 x 5=250sn olarak islem yapilacaktir

071  Kompresor modunda 3.kompresor baglama zamani
3.kompresoriin 2.kompresorden ka¢ saniye sonra gire
cegi deger girilir.

072 Kompresor modunda 4.kompresor baglama zamani
4.kompresoriin 3. kompresorden kag saniye sonra gire
cegi deger girilir.

076  (Algak basing sensoriiniin {ist alarm noktasi)

(B2 sensorii i¢in)
077  (Algak basing sensoriiniin iist kapatma noktasi
(B2 sensorii i¢in)

078  Algak basig sensoriiniin alt basing kapatma noktasi

079  Motor durdurulduktan sonra (7 tusu STOP) veya elektrik
gidip gelmesinden sonra ,ne kadar saniye beklenecek
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69

(Maximum 255 saniye girilebilir)
080 KOMPRESOR BASLAMA ZAMANI (SN)
081  Hava kompresorii modunda kompresoriin {ist basing
fark1 (Hedeflenen basinca ulasilmasi ve iistiine
¢ikilmasi durumunda , motoru durdurmak i¢in
hedetbasing listii degeri)
003 — 010 aras1 birdeger girilmelidir
Orn: 005 girilmis ve hedef basing 6.0 bar olarak set edilmis.
Ust basing 6.5 bar olarak belirlenecek ve bu basinca ulasilinca motoru
durdurmak i¢in 069 nolu parametrede girilen saniye kadar beklendikten
sonra motor tamamen durdurulacaktir.
085 MAXIMUM MOTOR AKIMI girigi (Amper)
(Motor maximum akiminin %130 una goére ayarlanir.)
089 Sogutma grubu ISIYA gore calisacaksa 001 girilir.
092 YUKTE SAAT IZLEME
Yardimc1 kompresorlerin yaslanma saatleri izlenir.
(Random proc. Algoritmasi tiim yardimc1 kompresorleri esit yaslandirir)
100 1.KONDENSER FAN START BASINCI

(115 11.5 bar girilmesi Onertilir.)

DIKKAT : Sogutma grubu uygulamasinda eyer basing sensorii kullanilmryor ve

1stya gore hareket ediliyor ise;

100 — 103 nolu parametrelere girilecek degerler sn olarak islenecek ve kondenser
fanlar1 calisma periyotlar1t Kompresor grubunda oldugu gibi girilecek zaman araliklar ile
devreye alinacaklardir.

101 2.KONDENSER FAN START BASINCI

(125 12.5 bar girilmesi Onerilir.)

102 3. KONDENSER FAN START BASINCI

(135 13.5 bar girilmesi Onertilir.)

103
105 BUZLANMA RESTART ZAMANI

Sogutma modunda ¢alisirken; Buzlanma olusursa (likit gelme)kag dakika sonra

yeniden ¢alisacak bilgisi dakika cinsinden girilir.

106 BUZLANMA RESTART KAC KEZ TEKRAR EDILECEK
Sogutma modunda ¢alisirken ;Buzlanma olusursa yeniden ¢alisma denemesi kag kez
Yapilacak (004 girilmesi tavsiye edilir.)

107 HEDEF BASINC ALTI NOKTASI

hedef basing alt farki Belirtmek i¢in kullanilir. Bu deger 000 girilirse; Basing Alt
fark noktas1 %10 asagi olmak kaydiyla otomatik hesaplanir.
108 B2 sensorii kag bar girisi

Basing sensorii kullanirken kullanilan basing sensoriiniin

4-20ma 0 —maximum bar degeri girilir

Orn: Kullanilan basing sensorii 0-10 bar

formul = (sensor max basing x 10) /2 = 10bar x 10 =100 100/ 2 = 50 girilmeli

0+ 108 + 050 + GIR
130 BI sensorii kag bar girisi

Basing sensorii kullanirken kullanilan basing sensoriiniin

4-20ma 0 —maximum bar degeri girilir

Orn: Kullanilan basing sensorii 0-30 bar

formul = (sensor max basing x 10) /2 = 30bar x 10 =300 300/ 2 =150 girilmeli

0+ 130+ 150 + GIR



131  BI yiiksek basing sensorii kalibrasyon katsayis1 (0 — 15 )

Basing sensorleri herhangi bir basing altinda olmadiklari, yani sifir basing altinda
iken ekranda 0.1bgoriilmelidir.Bu kalibrasyon degeri fazla girilirse basing yokken ekranda
0.1b dan biiyiik bir deger goriiliir.

Bu kalibrasyon degeri az girilirse ise ekranda ------ gibi Sifirin altinda bir deger veya
sensOr baglantis1 yapilmamis gibi uyar1 goriliir.

Amag dogru katsayinin girilerek ,herhangi bir basing yok iken ekranda 0.1b

goriilmesidir.

Orn: 0+ 131+ GIR + 005 + GIR

Ekranda ilgili sensor i¢in 0.1b gorene kadar bu degeri arttiriniz.
Not: basing sensorii havada yani sisteme baglh degilken ayarlaymiz.

073 B2 algak basing sensorii kalibrasyon katsayis1 (0 —15 )

Basing sensorleri herhangi bir basing altinda olmadiklari, yani sifir basing altinda
iken ekranda 0.1bgortilmelidir.Bu kalibrasyon degeri fazla girilirse basing yokken ekranda
0.1b dan biiyiik bir deger goriiliir.

Bu kalibrasyon degeri az girilirse ise ekranda ------ gibi Sifirin altinda bir deger veya
sensOr baglantis1 yapilmamis gibi uyar1 goriiliir.

Amag dogru katsayinin girilerek ,herhangi bir basing yok iken ekranda 0.1b

goriilmesidir.

Orn: 0+ 73+ GIR + 005 + GIR

Ekranda ilgili sensor i¢in 0.1b gorene kadar bu degeri arttiriz.
Not: basing sensorii havada yani sisteme bagli degilken ayarlaymiz.
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OPERATOR KULLANIMI

Dikkat : Sifre ekranindan operator sifresi girilmis ise kullanici parametre meniilerine
giremez.

Operator modunda;

1 tusu Tarih/saat gosterimi

2 tusu Revizyon saatlerini izleme

3 tusu Toplam yiikte calisma saatini gorme

4 tusu  Sifre girisi

5 tusu Alarm hafizalarim izleme (0-9 arasi tuslara basarak 10 adet alarm
izleme)

7 tusu  Manuel Stop-durdurma

8 tusu Manuel cahstirma

+ tusu Hedef basinci arttirma (0.1 bar yukar arttirma)

- tusu Hedef basinc diisiirme (0.1 bar asag1 azaltma)

HEDRPM tusu B1 sensoriinii veya motor hizimi izlemek icin

GIR tusu  Hedef basing deger giris Orn : GIR + 060 (6.0 bar) + GIR
IPTAL tusu Manuel veya acil durdurma

5 - ALARM IZLEME (*¥%¥)
- XX-POWER cihazi ¢alisirken uygulama tiiriine gére dnceden
Belirlenmis 1s1 ,basing gibi sinirlar1 belirlenmis algilama tiirleri
Ve separator ,rulman, filtre ve bunun gibi motor veya sistemle
ilgili bakim,parca degisim zaman alarmlari izlenebilir.

5 tusuna basiniz + 0 — 9 arasinda bir tusa basiniz
Hangi sira ve tarihteki alarm goriilmek istenirse ilgili say1 tusuna basilmalidir..

HATA KODLARI VE TURLERI
Asagida belirtilen alarmlarda Kompresor calismaya devam eder.

A:2118  Yiiksek basing alarmi; Alarm limiti gecildiginde
A:2128  Yiiksek 1s1 alarmi;Alarm limiti gecildiginde
A:4804  Genel servis zamani dolmus

A:4814  Hava filtresi degisim zamani dolmus

A:4824  Yag filtresi degisim zamani dolmus

A:4834  Seperator degisim zamani dolmus

A:4844  Yag degisim zamani dolmus

Not: Kontrol ekraninda herhangi bir hata belirmis ise bu hata IPTAL tusuna basilarak silinir.

Asagida belirtilen alarmlarda Kompresor durur.



E:0115 Basing sensori hatasi
E:0119 Yiiksek basing hatasi
E:0125  Is1sensorii hatasi
E:0129  Yiiksek 1s1 hatasi

Not: Kontrol ekraninda herhangi bir hata belirmis ise bu hata IPTAL tusuna basilarak
silinir.Yeniden kompresorii ¢alistirmak i¢in 7 (stop) tusu ve sonra 8 (Start ) tusuna basilir.
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HIZLI MENU

not:TUm parametreleri 3 basamak giriniz .

Orn: 8 nolu parametreye giris i¢in 0 a basin parametre menisiine girince 008 giriniz sonra GIR
tusuna basiniz. 86 nolu parametreye girmek igin 086 ve GIR basiniz.)

MODE 029 (SOGUTMA) sira kompresorler zamana gore, kondenserlar prog basinca gére)

YARDIMCI KOMPRESOR PARAMETRELERI

70 2. Kompresor baglama zamani (X5 kati 6rn:300sn igin 060 giriniz)
71 3.Kompresor ; 2.kompresorden kag saniye sonra girecek (250 sn )
72 4.Kompresor ; 3.kompresorden kag¢ saniye sonra girecek (250 sn )
120 5.Kompresor ; 4.kompresérden kag saniye sonra girecek (250 sn )
121 6.Kompresor ; 5.kompresérden kag saniye sonra girecek (250 sn )
122 7.Kompresor ; 6.kompresérden kag saniye sonra girecek (250 sn )
not: Olmayan kompresorin baglama zamani 000 girilir.Bu kompresér yok sayilir.
KONDENSER FANLARI PARAMETRELERI
100 1 - Kondanser fani start basinci (11.5 bar)
101 2 - Kondanser fani start basinci (12.5 bar)
102 3 - Kondanser fani start basinci (13.5 bar)
103 4 -
not: Olmayan fanin baglama basinci 000 girilir.Bu fan yok sayilir.
LiKiD GELME ONLEME PARAMETRELERI
105 Buzlanma restart zamani (Kompresore likit gelme durumunda énlem olarak kullanilir)
106 Buzlanma restart kag kez tekrar edilecek ( 6rn:003 )
MOTOR KONTROL VE GUVENLIK PARAMETRELERI
114 Kompresor motorunun 380vac deki slrus frekansi 000:50hz 001:60hz
115 Disik voltaj stabilizasyonu 000:KAPALI 001:ACIK
86 Motor maximum i¢ i1sisi (TMP1 sensdr girisine motor icine monte edilmis KTY10-92 baglanmal)
85 Motor Maximum Akimi ( kw degerinin 2 katini giriniz 6rn:5.5 kw 011 giriniz)
40 MINIMUM SURAT (030) Kompresériin tahammiil edebilecedi minimum siirat ? )
39 MAXIMUM SURAT (049) Kompresdriin calisma anindaki maximum istenen siirati
2 ACCELERASYON (HIZLANMA en ¢ok 10 - 15 HZ /SN giriniz ) 010 veya 015
37 DEKSELERASYON(YAVASLAMA (001 HZ / SN giriniz )
43 2. Rampa degeri ( Motor hizlanma aninda 30 hz den sonra 2.rampa hizlanma isteniyorsa girilir)
36 Motor akimi ekranin sol alt késesinde gésterme (000: gésterme 001 :gdster)
KONTROL PARAMETRELERI
8 HEDEFBASINGC girisi (6rn1 :2 BAR icin 020 giriniz  6rn2: 1.5 bar i¢in 015 giriniz)
107 Alt basing farki (HEDEFBASALTI) 005 girilmesi dnerilir
81 Ust basing farki (HEDEFBASUSTU) 005 girilmesi énerilir
80 Kompresor baslama zamani ( Hedef Basing Ust farkina geldikten sonraki baslama zamani)
69 Kompresor durma zamani ( Hedef Basing alt farkina geldikten sonraki durus zamani - (motor)
79 Kompresor stopta zamani ( enerji kesilip gelirse kag sn sonra motor ¢alistirilacak 003 giriniz )
34 Otomatik islem sayagclari gsterilsin mi (Baslama -durma-sirakompresor zaman sayaglari)
89 Temp PID TERSINE (sogutma grubu isiya gére caligiyorsa)
SAAT GIRISLERI ve SERVIS SAAT GIRISLERI
49 Haftanin kaginci glnu ( 6rn : Pazartesi icin 001 giriniz)
50 GERGCEK ZAMAN SAATI GUN GIRISI (0-31 arast)
51 GERGCEK ZAMAN SAATI AY GIRISI (0-12 arasi)
52 GERGCEK ZAMAN SAATI YIL GIRISi
53 GERGCEK ZAMAN SAATI SAAT GIRISI (0-24 arasi)
54 GERGCEK ZAMAN SAATI DAKIKA GIRISi (0-59 )
60 TARIH —ZAMANI gérme
59 GENEL REVIZYON ZAMANI GIRISi (5000 saat igin :05000 giriniz)
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+ Hedef basing arttirma
- Hedef basing azaltma
8 START ( BASLATMA )
7 STOP (KAPATMA sogutma sistemini durdurma)
(et g
B1 sensoOri yiksek basing dederi veya motor suratini gérme
4 Sifre girisi (Programlama ve kullanim esnasindaki yetkilerin belilenmesi icin Fabrika-servis sifre
5 Alarmlari izleme 5 tugsuna bastiktan sonra ( 0-10 tuslarina basarak 10 alarm kaydi izlenir)
6 OTO arttirma kat sayisi (Basing takibi yapilirken motor hareket keskinlik ayari ( 100 giriniz)
YASLANMA VE MOTOR CALISMA SAATLERI iZLEME
92 Yukte saatleri izlieme (Yardimci kompresorlerin yaslanma saatleri izlenir.)
30 XX POWER toplam c¢alisma zamani girisi ve izleme (elektrik altinda kalinan tim sire)
31 Motor ¢alisma saati izleme
33 Alarm kayitlarini silme
87 Aktlel speed goster (Motorun anlik hizini géster 001 =gdster 000=gdsterme)
BASINC SENSORLERI AYARLARI
130 B1 Basing sensoru kag bar ( 6rn:30 bar igin 150 giriniz) F:max basing x 10/ 2
131 B1 Basing sensorl kalibrasyon kat sayisi
108 B2 sensoéri kag bar
73 B2 Basing sensorl 2 kalibrasyon kat sayisi (B2)
not:108 ve 130 nolu parametreler , sensérler radiometric (carel) ise 000 girilir.
dikkat : Radiometric sensérler 5V la calisir kontrol kartina baglantilari farkli bir sekildedir.
ALARM NOKTALARI (BASINC SENSORLERI iCIN)
67 Sicaklik alarm noktasi (Kullaniimadigi taktirde 000 giriniz)
68 Sicaklik kapatma noktasi (kullaniimadidi taktirde 000 giriniz)
63 Bsensor2 UST LMT ( Hedef basing ayari esnasinda maximum girilebilecek basing degeri)
64 Bsensor2 ALT LMT ( Hedef basing ayari esnasinda maximum girilebilecek basing degeri)
B2 sensori Sogutma yuksek basing alarm noktasi(060 giriniz 6.0 barda alarm
76 ver) Alcak basing senséru
78 B2 sensoru alarm Algak basing alt limit (6rn:001 girimi 0.1 bara gelirse alarm ver)
61 B1 sensdri Alarm Yiiksek basing UST LMT &rn: kondanser >25 bar alarm 125 girin
Kondenser yiiksek basing alarm noktasi degerinin %50 sini giriniz)
SIFRE OLUSTURMA VE GIRME
93 SERVIS SIFRESI (ORN : 03495) 4 BASAMAKLI GIRINiZ.
94 OPERATOR SIFRESI(ORN : 06666) 4 BASAMAKLI GIRINiZ.
DIGITAL GIRISLERIN iZLENMESI
90 Giris —inputlari ekrandan izleme acgilmasi( 8 adet giris ,TMP1 sensori,analog 0-10 girisler gorallr)
91 Giris —inputlari ekrandan izleme kapatilmasi

Not: Kontrol ekraninda herhangi bir hata belirmis ise bu hata é6nce IPTAL sonra STOP
tusuna basilarak silinir.Yeniden kompresora ¢alistirmak icin 7 (stop) tusu
ve sonra 8 (Start ) tusuna basilir.
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XX-POWER PC KONTROLU VE ONLINE BAGLANTILARI:

[ Baslarken
Bu kilavuz, XX-POWER kurulumu ve parametre ayarlarinda yardimci olacaktir. Ekipmanin
giivenli calismasmi saglamak acisindan, cihaza enerji vermeden Once giivenlik uyarilarma
dikkat ediniz. Detayl bilgi i¢in, siiriicli ile birlikte sunulan XX-POWER kullanict manueli ve
CD’den faydalanabilirsiniz.

/\
Sadece yetkili teknik personel XX-POWER cihazinin kurulum, baglant1 ve bakimini
gerceklestirmelidir.

PANcauron

Bazi parametrelerin degisimi, motorun aniden hareket etmesine, yon degistirmesine neden
olabilir.

1 — Onbilgi

Xpower, kendine ait birtakim verileri ve ayarlari. xml uzantili dosyalar i¢inde tutar. XX-
POWER programinin *.xml uzantili kayit dosyalarini acabilmek ve ayar yapabilmek i¢in CD'nin
icindeki "Notepad++" programinin kurulmasi gerekmektedir. Program kurulduktan sonra *.xml
uzantili dosyalar sekildeki gibi sag tiklayarak acilabilmektedir.

|| KaYITIArsIaves, oo LRI L L BASTIA K ALASTL
|| ckubeni.tdt | Ag
{2 onlinexml Dizenle
/2 online - Kopya.xi BatchPhoto v
=] onlineSavas Ofis) [ Edit with Notepad-++
|=| onlineSavas Ofis Birlikte Ag .
|| Sawvas Ofis-16.06,
=] Savas Ofis-16.06, Paylagim...

Savas Ofis-16.06. @l  Markan Antiline 3

2 — XML Dosyalan

Programin yiiklendigi yerde Xpower/connect klasoriinde "EEPROM.xml" ve
ONLINE.xml" dosyalar1 bulunmaktadir. Bu dosyalar baglanti ile ilgili ayarlar1 tutmaktadir. XML
dosyalarinin i¢i sekildeki gibi goziikmektedir.

3 - ONLINE.XML

gC:\Users\ASus\Xpmner\connecﬁ\on[[ne.xm}— Motepad++ [ e =]
Dosya Dizen Arama Garindm Kodlama Dil Ayarlar Makro  Cabstir  Eklentiler Pencere 7 X
a = = REIER = B R R | th Bp | % % |BE|= L.J|" HRE Eavy 2@V
= onling ]
<?xzml version="1.0" standalone="yes"?>
2 <NewDataSet>
3 <bind company="Savas O0fis" source="savas-ofis.xzml" mode="TCP" ip="192.168.2.94" port="1001" slaveid="1,2"
</NewDataSet>
< mm ] r
eXtensible Markup Language file length:319 lines: 5 In:1 Col:1. Sel:0 Dos\Windows ANSI NS
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Burada dosyanin icerigi tabloda anlatilmaktadir. Kullanici ile 1lgili kisimlarin yanma *
konmustur.

Company Sirket ismi

Source Yiiklenecek cithazin xml veri dosyasi ismi

Mode Hangi mod iizerinden baglant1 kurulacagi

Ip * Programin baglanacagi IP adresi

Port Programin baglanacagi port

SlavelD* Hangi cihazlarm ¢alistirilacagi

StartAddress Okumaya baglanilacak adres

ReadQuota Ana cihazdan kacarlik paketler halinde veri okunacagi
SlaveQuota Yan cihazlardan kacgarlik paketler halinde veri okunacagi
SlaveStartAddress Yan cihazlar i¢in okumaya baglanilacak adres
Frequency Okuma siklig1

SlaveNames* Yan cihazlar1 isimlendirme

Burada kullaniciya yonelik olan ayarlar;

— IP adresi: Baglanilacak cihazlarin IP adresi degistirilmek istendiginde buradan ayarlanmaktadir.

— SlavelD: Kullanic1 okumak istedigi cihazlarin numaralarini burada belirtir.

Ornek: slaveid="1.2.3" dendiginde 1,2 ve 3 numarah cihazlar programda ¢ahstirilacaktir.
— SlaveNames: Kullanici ¢alistirdig: cihazlarin isimlerini buradan belirtir.

Ornek: slavenames ="sogutucu, buzdolabi, makine" dendiginde program icerisinde, 1.slave
sogutucu, 2.slave buzdolabi, 3.slave’de makine olarak adlandirilacaktir.

4 - EEPROM.XML

Q{' C\Users\ASus\Xpower\connect\eeprom.xml - Notepad++ = | & ]3]
X

Dosya Dazen Arama Gardnom  Kodlama Dil  Ayarlar  Makro  Cabstir  Eklentiler Pencere 7

sEHE B Z & | &0 | |z BE|Z= -_J|. RE Eav @y

Ei anline sml Iﬂ eeprom aml |

<?zml wversion="1.0" standalone="yes"?2?>
2 <NewDataSet>
<bind company="Savas-0fis" source="savas-ofis.zml" mode="TCP" ip="192.168.2.94" port="1001" slaveid="1" =
4 <bind compan igros -Bornova" source="migros-bornova.xml" mode="TCP" ip="152.168.2.94" port="1001" slav
"Migros -Fonak" source="migros-konak.zml" mode="TCP" ip="192.168.2.94" port="1001" =slaveid—=
<bind company="Migros -FKarsiyaka" source="migros-karsiyaka.xml" mode="TCP" ip="192.168.2.%4" port="1001"
"< /NewDataSet>

<bind compan

<] i | k

eXtensible Markup Language file length: 736 lines: 7 Ln:1 Col:1 Sel:0 Dos\Windows ANSI INS

EEPROM baglantisi, ONLINE'dan farkli olarak, ana cihaza baglanip eeprom verilerini
okuma yazma yapmak i¢indir. XML dosyas1 online ile ayn1 yapidadir.
Kullaniciya yonelik yapilmasi gereken ayarlar;
—IP adresi
—slaveid: Baglanilacak cihazin numarasi. Ornek: 1 numarali cihaz i¢in: slaveid="1"
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5 — Program ile Baglanti Kurma

Resimde belirtildigi sekilde Online TCP baglant1 baslatildiginda, "online.xml" dosyasinda

belirtilen IP adresinde, numaralar1 belirtilen cihazlara baglanti agilir.

Baglan | Gorunum Pencere Yardim  fzleme

| onume 3
EEPROM »

Kapat Crl+X

Yeni Baglanti Noktast

RTU Baglant: Kur

TCP Baglant: Kur

6 — Online Baglanti1 Ara yiizii

Online baglant1 baglatildiginda ara yiiz programinin kullanimi hakkinda detaylar resim

tizerinde gosterilmektedir.

15884

.
2510815284

Fort 1001

Slave ID! 1

Start Adres: 260

1.0TOSURAT  |[250 1. DIRECTION 50 2.0TOSURAT 150 2.GUN 150

== : AMP i
Alsm, Sesli T =5
lave
P vai Zoom

Register Sayisi: 50 Verinin cihaz ve isim Cihaz1 ana
Difleme Arald 500 bilgisi tabloya
Aot o0 €TE el azZma e
@ [geugeid | fomat  unt ideme | Aambin fr—r— Kt | e —
= 1 concat | Hz 10 50 2414

Baglan  OkwDurdur/ghkt Al > o — s — =
ampe 3 bed » 40261 40262 (E
Roadesme |5 1 e = GUN 40263
12345 5 bed AY !mcq .|
Azl i [l =

miar

Alarm  acmaf4p Iabel address relative -
uyarilarm sil . A5 262 il
foat p———
GUN 40263
foat
AY | 40284
float T &
i il '
foat
dioat B
1 m r

Bagh degil Basanl 0 Basansiz0 Polll
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Burada;

e Oku/Dur/Cikt1 Al Butonlari: Okuma islemi durdurulup tekrar baslatilabilir. Cikt al
butonu ile o an tabloda gosterilen cihazin verileri kaydedilebilir veya yazdirilabilir.

e Gauge'lar : Gauge'lar sira ile 1,2,3...10 olarak numaralanirlar. Ana tabloda "gaugeid"
siitununa Gauge numarasi girilerek istenilen veri istenilen Gauge da gosterilebilir.
Ornegin tabloda bir verinin gaugeid kutusuna 4 yazildiginda, 4 numarali Gauge o veriyi
stirekli olarak gosterecektir.

e lizleme siitunu : Bir veri, izleme programinda aktif olarak takip edilmek isteniyorsa,
izleme siitununda veriye bir etiket ismi verilir. Bu etiket, herhangi bir isim olabilir.
Izleme programinda, bir izleme kutusu eklenerek ve bu kutunun ismine ayni izleme
etiketi ismi yazilarak esleme yapilir. Ana programdaki bir veri, ayn1 zamanda izleme
programina aktarilmis olur.

e AlarmMin /AlarmMax siitunu: Bir veriyi otomatik kontrole almak i¢in, verinin izin
verilen minimum ve maximum degerleri o veriye sag tiklayarak ayarlanir.

e KayitTutmaPeriyodu siitunu : Bir verinin belirli araliklarla kayd tutturulabilir. Bu
ayarlama da o veriye sag tiklayarak yapilir. Program, ne kadar zaman araligi ile kayit
tutulacagini sorar. Girilen zamana gdre kayit altma alir. Istenildigi zaman veriye gene
sag tiklayarak kayitlarin grafigi ¢izilebilir.

7 — Alarm ve Kayit Tutma Ayarlan

Bir veriye sag tiklandiginda agilacak ayarlar resimde goriilmektedir.

XPower - [XPower-TCP|

o

Baglan Lzleme Yardim

W
Savas Ofis =

D> Play |[] Stop |[B> Ne? | “m = = ez i ™ - w2 [ o
P il :T,s 1,870 SURAT -" -15 6'.': :fﬁ SURAT ﬂ‘ tf% = ‘%A =
Port . ™ - L5 - 5 - - - = - - & - -
3 1 oo > oo > oog > oo > gog >
Save D! 1
Start Adres: 260 1.0TOSURAT 250 1.DIRECTION 50 2.0TOSURAT 150 2.GUN 150 1. DAKIKA 150
Register Sayisi: 50
Dinleme Araligi 500
S| (@ > (m|[E Iabel address reative rezd urte N ] Zoom
» _PTS | anog: _
Yazma | Alarm Ayarla 3 Minimum Deger label address relative &
Start Adresi 1 Alarmi Iptal Et Giriniz 3 OTO SURAT 40261 40262
Register Saysi: 5 Verinin Kaydimi Tutma Ayarlzn = GUN 40263
Maximum Deger
12345 @ Kayit Tutmayi Iptal Et " AY 40264 4
(=) iriniz ;
Kayit Giktisinn Ag <om v
Mamar T TAMAM
=i (W 40268 40269
= Temize ‘“ﬂ’))‘ !E?D |40271 | 2slavs [7] Zoom
DCBUS 40272 40273
e label address relative
B1SENSORU 402;5 | | * R e et
GUN 40263
B2SENSORU  |40276 e P
HEDEF BASINC | 40277 o ad
o
HEDEF ISI 40278 :
ISISENSORU 1 | 40279 2
« i v

| Basih degjil Bagarh:0 Bagansizd Polkl

e Alarm Ayarla: Bir veriyi otomatik kontrole almak i¢in, verinin izin verilen
minimum ve maximum degerleri ayarlanir.

e Alarmu Iptal Et: O veri i¢in alarm secenegi iptal edilir.

e Verinin Kaydmi Tutma Ayarlari: Tiklandiginda, program ne kadar zaman araligi ile
kayit tutulacagini sorar. Girilen zamana gore kayit altina alir.(Or:40dk girildiginde
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40dk da bir degeri okur ve kaydeder.) Verinin analizi istenildigi zaman veriye gene
sag tiklayarak kayitlarin grafigi ¢izilebilir.

e Kayit Tutmayi iptal Et: Kayit tutmayi iptal eder.

o Kayit Ciktisini Ag: Kayitlarm grafigini ¢izdirir.

8 — Ana Cihaz ve Slavelerden Veri Okuma Boyutu Ayarlama
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B XPower - [XPower-TCP]

az!

Baglan kleme Yardim

IEaﬂlan ;ig\an | s [Gingeg [

— i T < Kb AT
R SR L= SR e AU =D

| company source e g, ~g =7, s = N = N =’

» Savas Ofis  savas-ofisxm - 7 3 2 3 - 5 e 3 =

e - = - ok o o e = —

= = i s i - E . =3 || E= =

¢ T = " SURAT = LS g O SURAT | ° o [T R E 4 s
11/s oo % oo 1]1s gog >
Okuma Saye Ayarlan 1.0TO SURAT 250 1. DIRECTION 5{) 2.0TO SURAT 150 2.GUN 150 1. DAKIKA 150

Ana okuma says

Slave okuma says

[l oo suraT 40261 40262 -
GUN 0263 | | Iabel address relative 5
ar ey | S oo suRaT 40261 | 40262 -
SAT 40265 15 GUN 40283
DAKIKA 40265 | 4 54 a
SANIYE 40267 4 [l v
AMPER1 40268 40269 m
AMPER2 40270 40271 2slave ] Zoom
DCBUS 40272 40273

Iabel address relative 2
ACTUAL SPEED | 40274 . !
O 0o st [ 40262
B1SENSORU 40275 !
GUN 40263
B2SENSORU 40276
|aY 40264
HEDEF BASING | 40277 — T =
] ¥
HEDEF 151 40278
ISISENSORU 1 | 40279 =
‘ T | R

Bagh degjil Basarii 0 Basansz0 Polll

Resimde goriildiigii yerden ana cihazin ve slave cihazlarindan her okumada ne kadar
boyutta veri okunacagi ayarlanabilmektedir. Or: 30 degeri girildiginde, program ilk 30 adresi
okuyup diger cihaz1 okumaya gececektir. Bu islem c¢ok fazla cihaz oldugunda zaman kazanmak
icin kullanilir.

*Onemli: Ornek olarak 30 degeri girildiginde ilk 30 adres okunacaktir. 30°dan sonraki
adreslerde takip edilen bir veri, input, output verileri gibi 6nemli kayitlar varsa bunlar
okunmamis olacak ve kontrol edilemeyecektir. Okuma sayisini diisiirmek istediginizde input,
output gibi 6nemli verileri disarida birakmadiginizdan emin olunuz.



9 — izleme Programl

Etiket Giriniz. o Lstep
B> Flay | [ Temzie
Plan

EMME VALFi
SURAT
ACTUAL SPEED=D

B2 AMPER
AMPER2-0 AMP

B2 SENSORU-=105

15! SENSORU 1=0

R |
< E
N

B1

B1SENSORU-10E

Uyarlar

Master |1 iave)

E&mﬂ) |ﬂ2ut(1) P@mﬂrﬂuﬂ:
|ﬂgut{1) |Mpm(1[_w(1rLW(
E&mﬂ) |Mpmn'£gnﬂr1_ﬂm(
ﬁp‘mﬂ) Iwmn[_w_k(%&m(
ﬁﬂm) Pm(wf@mﬂri_ﬂm(
Fy_utﬁ) Pm(wﬁgﬂﬂ 4 Outputi|
E&mﬁ) |Hpmni_'_agnﬂri_mm(
Fp_utﬂ) |Mpmnimxm & Output]

Kullanic1 her otomasyon tiirii i¢in kolaylikla kendi SCADA izleme formunu olusturabilir.
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Zeme Kutusu Exle = e I

Pla St & Temaie
B 4] Siiikle-Brak Eieilegti &

Plan

—

A 5 =
N 151 SENSORU 1= g | 1ipu) Spu S0utput 2]
p
L 2Input(2) 10.input(2) MME VA0 CUBH
v B -— EN
-
-
- Fgmzy 1 \nput(T\mm 1.0utput(|
4input(2) 12. \npm{Z’ﬂym?ggﬁpmﬁ

5.Input(2) 13 \npthf | Qutput(?) 3. Outputi]
' : SURAT 6.nput(2) 14Input(2) | 40utput(
ACTUAL SPEED=0

AMPER
B2 Bi AMPER2=0 AMP 7.Input(2) 15.Input(2) Output(2) 5.0utputi|
B2 SENSORU=105 B1 SENSORU=10.5 l—E I_J
8.npLt(?) 16.Input(2) 6.0utpu]

Otomasyon noktasi fotograflari1 ekrana eklenerek , ger¢ek gorseller olusturabilir veyahut klasik
Planlardan olusan kugbakis1 ekran formlar1 yaratabilir.Bu izleme ekranlarina cihazlarin ¢esitli
Parametreleri ,kullanicinin talebine gore etiketlenmis kutucuklarda izlenebilir.

lzleme Kitusu Elde o Listeyi
Play S B2 Temie
L Siiriikle-Birak Etkinlestir

Plan

SETBAR
HEDEF BASINC=5.

B1
B15ENS=12.8 Bar

B2
B2 SEN5=7.3 Bar

1 2
18l
151 SENS 1=0.0 De

SURAT AMPER : KMP2 KMP3
ACTUALHIZ=0 Hz  AMPER1=D AMP




ecenekler
i Izleme Kutusu Eide B b= ‘ Whier

Fommu Kaydet Siiriile-Brak Ekinlega
Formu Yikle

Offline Gorseli Degistir

1 Input{1) — ’ Master | 1 slave | 2siave
T & 3l m[1)%pmﬂ).0ulpm(1j
— j 10.Input(1) [Output(1) D.Output(
2input(1) I — ﬁp |7D -
® =
= I [ S.input(1) 1Input(1) (Oupit(1) 1. Outpuel
" rJ
= - |_‘ ’__
- ]I— e ) 4 inpu(1) 12 Input(1) Output(1) 2 Outpu{
| = =

N
I
o
_lg ]
5

6.Input(1) 14.Input(1) (Output(1) 4.Output(
A R T ¥ e
‘ ‘ “L, b | ) :
- I T o 7.Input(1) 15.Input(1) ‘Output(1} 5.0utput(
N4 4

Hi 7” ‘LH‘” = =9 ’mmmﬁpm%pmmsomm(

Program her agildiginda, programin kurulu oldugu klasor i¢cindeki \FormKayitlari klasorii
icindeki “onlineform.txt” ya da “eepromform.txt” kayit dosyasindaki ayarlar ile birlikte
yiiklenir. Bu .txt dosyalar1 online veya eeprom oturumlarmin ayarlarmi tutar. Izleme
programinda, en son hazirlanan plan her zaman bu dosyalara kaydedilir ve burdan ag¢ilir.

Izleme programinda secenekler sekmesi altinda,

e Plan Ekle: Cihazlarin bulundugu bolgenin haritasini eklemek i¢indir.

e Formu Kaydet: Program her kapatildiginda kendisi yapilan ayarlar1 otomatik olarak
“onlineform.txt” ya da “eepromform.txt” dosyasina kaydetmektedir. Fakat, program,
farkli zamanlarda bagka planlar ile de kullanilmak istenildiginde, buradan farkli isimde
kaydedilir. “onlineform.txt” ya da “eepromform.txt” isminde kaydedilmemelidir. Farkl
isim verilmelidir.

e Formu Yiikle: Daha 6nceden olusturulmus bir plani yliklemek i¢indir.

e Offline Gérseli Degistir: input ve Output’lara baglant1 koptugunda gosterilecek gorseli
degistirmek i¢indir.

Sag taraftaki Uyarilar penceresinde herhangi bir veri alarm degerlerinin disina ¢iktiginda
uyar1 verilir.

Input ve Output’lar sag taraftaki bolmeden stiriikle/birak seklinde forma yerlestirilir.

(Stirtikle/Birak Etkinlestir seceneginin aktifligi acik olmalidir. Her sey ayarlandiktan sonra Input ve
Output’lar1 sabitlemek i¢in bu se¢enek iptal edilir.)
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izleme Penceresi

Izleme Kitusu Exde i Uyznlar

B St R 2
B [7] Siriikle-Brak Etkinlastic e

Plan

Etiket Giriniz.

= Mast 25
Yeniden Adlancr  » {sim Giriniz N aster | 1slave [ 2slave|
F & 10up
T TAMAM
Gorsel Ekle/Degistir
Iptal et -

1D.\np\_ﬂ(1f_@
2N || e 1y mni&u
poie i
= J i

4Input(1) 12.Input(1) .Outp
" v
| ™ ‘, 5.Input(1) 13.nput(1) [Outp

? : & nput(1) 14.nput(1) (Oin

= ML = = | | = — ¢ JJ- ]J i__
7 Input(1) 15. \npmni_‘cm_.m

Bir Input ya da Output’u ayarlamak i¢in sag tiklanildiginda ismi degistirilebilir. Gorseli
degistirilebilir. Gorsel .jpeg ya da .swf (flash) objesi olarak secilebilir. Sag tiklama ile “Gorsel
Ekle/Degistir” tiklandiktan sonra, flash ya da resim dosyas1 eklenecegi, asagidaki resimdeki gibi
belirtilir.

jizleme Penceresi

(1 Stop | lar
Izleme Kutusu Ekle — e
s Sto oY
L LE [¥] Sirikle-Brak Etkinlsgtir ik
Flan
; M. -
T =) T
—~— -—
) [l « bin » Debug » Gorseller ~[4+|[ 4 ol ‘
i nomler + [ Veni Klastr o) - 1

ad Cekildigitarih  Etiketler Boyut » —

SFloorjpg . Master | 1slave | 2slave

=] = 1
[E Belgeler Hoffiinejog z 1.Output(1) Output(1
% Son Degigtirilenler j

B Masaosta

I

2| Bilgisayar 10.nput(1) (Output(1) D:Output(
‘ﬂl B Resimler =
B Armalar ﬁ LQ
Bitak = I 3nput(1) 11 Inpm{‘\i;ﬂt_‘m«lﬂ 1.0utput(
= ;’J fomx

J

Doaya -

JPEG files [* pg & Input{1) 14.Input(1) (Ouiput(1) #0utput(
- E— Flasbﬁkﬁ swf) ,‘i ]‘“

- Iﬂrmum) 15|npm{1i‘__oimn(1 5.0utput (]

A i

mm% 5] F'@ |

| | H_( )_H H_m_” I I lymnm Iu;_lgum{wf_@lgmm(w £Outouk(

rr = i 1T = = :

= Igﬂmm 12 |nuutﬂﬁ.|‘.lh)mﬂ 20utput(
e [
\ 2! P = S ]ﬂrmum) 13 in m{wi;m_‘mmn 30utput(
asrler - T
b i £

Izleme Kutusu Ekleme
Izleme Kutusu Ekle butonu tiklanarak resimdeki yesil izleme kutusu olusturulur. Sag

tiklayarak bir isim verilir. izleme programi, ana programdaki tabloda izleme siitununa yazilan
isimlerle eslesir.

83



Jizleme Penceresi x

Izleme Kutusu Ede S Listeyi
B> 7 (3

Suriiide-Birak Etkinlegtir

Uyarlar

Plan

Etket Gi Iz
} Etikete isimver  » Etiket Giriniz

Ialies TAMAM - %
}L
[
f
—

1. npu(1)
ﬁ = = = e 1.0utput(1) Output(T]
3 Input{1) j
I 10 Input(1) {Output(1) D.0utpi(
2Input(1) I_P f—
3 A
L]
] || 2y 11 |npmﬂr%ul(121.0mpm(
- e
Llnput(1) 12 Inpmﬂfi)lpulﬂ 20utpu(
5.nput(1) 12, |npumi_ﬂ@mm 3.0utput(
Elnput(1) 14 Inpmﬂfﬁmﬂ 4 Outpui(
7.nput(1) 15 |npmﬂi_‘_o._@mn 5.0utput
| shnputl) 16 Inpmﬂfﬁmﬂ 6.Outpi(

S ° O & | fed Windows.. | [ LeveRage.. % 3 Formiayi Xpowerh/ WPower (...

Bir veri ayn1 anda Izleme programinda da takip edilmek istenildiginde, ana programda
izleme etiketi belirtilen veriler bu programa aktarilabilir. Asagidaki resimdeki gibi ayni etiket ismi
girilerek esleme yapildiginda yesil kutu, tabloda ki o satirin verisini gosterecektir.

v“E‘ XPawer - [XPower-1 [Tzleme Penceresi
a
Baglan Lleme Vardim — = ——
3 g 3 ? I Pizy | [ Step |
(B> Prey | [0_Stop | 5> 1ve? . = == ac || o= [7] Sriide-Brak Ftidnlegti
-u 3 E L: ) : | Pan
b: 85.108.156.84 \-= = 4 — \"=
: =" hosmr )\ J €
Fart 1001 = LI
 ooo /  pog ¥ @&
Siave ID: 3 ~ o &

Dinleme Arch@ 500 1.Input(1)
o [EBnE ||l s A 4| e Ei
0 x

Yeams i L -
Start Adresi: 1 1 5 [ o 70 SURAT || —

2 Input(1)
Register Sayisi: 5 ‘GLIN ﬂ
12345 AY 1

il %

L
Stt Adres: 260 1.0TOSURAT 250 1 DIRECTION 50 2.0T0 SURA AT R
Regiter Seyisic 50 i = ;
{
—

n

Alamlar 3 ——4

)

1 | 1abel

=1 | [ ==
EEU,N
‘AY
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10 - EEPROM Baglanti A¢cma

Yeni Baglanti Noktasi

Kapat Ctrl+X RTU Baglant: Kur
TCP Baglants Kur

11 — Eeprom Baglanti Ara Yiizii

B XPower - [XPower-TCP]
¥ mon

Baglen Lleme  Yardim

Baglan | Akis [ G/l [ |
SavasOfis
(BT
Ip 25102 158 84
Fort 1001
Slave ID 1
Stat Adres: D 1.0TOSURAT 250 1.DIRECTION 50 1.0TOSURAT 150 1.GUN 150 1. DAKIKA 150
Register Sayisi: 50
Dirleme Arald 2000 r————
BE PG = o ——r - e o
Yazma . gelit) a0 E |
Start Adesi: 1 ACCELERATION | 40003 40004
s E PWM 40005
R DIRECTION 40006
VOLTAGE boost | 40007
Mamiar MAX SPEED 40008
ey MAXVOLTAGE | 40003
FAULT TMEOUT | 40010 40011
DECELERATION. . | 40012 40013
RBREAKOUT 40014 40015
BROWNOUT 40016 40017
OVER VOLTAGE | 40012 40019
AMPREG 40034
SPEED AYARIN... | 40035
OTO KONTROL | 40036
RPM KONTROL 40037 ~
< i 3
Bagh degil Basanh 0 Basansz0 Polll

Eeprom baglantida 1 numarali cihazin ilk 260 adresi okunmaktadir. Online baglanti ile ayni
Ozelliklerle calismaktadir. Ek ola}rak kutu i¢cinde gosterilen Alarmlar bolmesi vardir. Eeprom’a
kayitli alarm verilerini gosterir. Izleme programi da ayni sekilde ¢alismaktadir.
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o

Baglan Lzleme Yardim

;'GTQ@EI Defaut Yikle |I

B onmonoms ] | %5 L=y LD LD LD
o o) foe = o ) e =\ | [ =)
== m= == e= == ™= == m=] | [== w—
v -’t’%m =/ }‘)gm “ %‘/gm = _'t‘ﬁ.. = -% =
Paket Biyikiozi 10 <’ pa 7 b 000 7 X~ wii > " oo S < oo =
1.0TOSURAT 250 1.DIRECTON 50 1.0TOSURAT 150 1.GUN 150 1. DAKIKA 150
Hamler
Tabel address elative read wite fomula
v [an002 [ [
ACCELERATION | 40003 | 40004 12
|ewm 40005 |
DIRECTION 40006
VOLTAGEboost | 40007
MAX SPEED 40008
MAXVOLTAGE | 40009
|FAULT TMEOUT | 20010 [a00m
DECELERATION. .| 40012 40013
|RBREAKOUT  |20014 20015
BROWNOUT | 40016 40017
|overvoLTAGE |20018 2001
RMPREG 40034
|sPEED AYARIN... | 20035
OTOKONTROL | 40036
[rewiontroL laowr | ' =
i '

Bagh degjil Basarli 0 Basansiz0 Polll

" FormKayitian | T3] Xpowerhan.. || XPower (Ru.. B XPower - [X.. | NI eepromary | < LICF ¥I@W 0312

Eeprom’un degerleri, Default Yiikle sekmesi altinda “Geri Yiikleme Kayd1 Olustur” butonu
ile kaydedilebilir. Daha sonraki bir zamanda , Eeprom’u ge¢mis bir zamandaki degerlerine
dondiirmek istenildiginde “Geri Yiikle” butonu ile “isim-tarith-REGS.txt “ formatindaki kayit
dosyasi segilerek, istenilen bir tarihe dondiiriilebilir. Paket biiytikliigii kacarlik paketler halinde
cihaza ylikleme yapilacagini gostermektedir. 10’arlik paketler halinde yliklenmelidir.

* Gert yiikleme kaydi olusturmak i¢in eepromun tamamen okunmus olmasi gerekmektedir. Ana
tabloda okunan degerler referans alinarak geri yiikleme noktasi olusturulur.

* Gert yiikleme noktalar1 programin yiiklii oldugu klasor i¢inde /connect/ klasorii i¢inde “isim-
tarih-REGS.txt ““ formatinda bulunur.
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MODBUS RTU/ASCII ve TCP/IP HABERLESME PROTOKOLU

XX-POWER (03) readholdingregisters talimatlarina 260 nolu adresten baslayarak 100 byte lik
bir data bloguyla 50 ayr1 online isletim verisini ,her birini 16 bitlik veri halinde gondererek
cevap vertir.

[letisim 115200bps 8n,1 siirat ve formattadir.

g . INTERNET @iy

XX-POWER ONLINE iSLETIM VERILERI iZLEME

TCP/IP RS-485 DOGRUDAN BAGLANTI OKUMA
KODU
e i Connection Setup ﬂ
Connection [ ]
Modbus RTUAASCI Qver TCPAP, & = Connection
e [ corcal | [Modbus RTUZASEIl Dver UDPAP ~
e C |
COM1T .h;.‘:aru —_— Boial Setlilngs. Read/Write Definition
115200 Band ~ . [Camn = Mode
BDatsbts - | F;E;;; "SET""T: :1 ) @ RATU ) ASCI Slave D: 1
None Parlty = T2 5o : . Function: |03 Read Holding Registers [4x] v]
S Delay Between Folls Fesponse Timeout
TSlopBE - Advanced 500 el 8 Data bits oo [ms] Address: 260
Remole Server [Mone Paity  +| Quantity E
‘1'332??;32594 Pfuléw gggaw = . 5 Ll LU R Scan Rate: 1000 ms
4 [ms] = i
15lop Bt sdvanced... | 500 [ms] S
N buffer[0S ] =0 'ADRES 260 DI
5 buffer[OS + 1]= OTOSURAT.highbyte
10. OS=0S+2
", buffer[0S ] =0 'ADRES 261 D2
12. buffer[OS + 1]= OTOSURAT.lowbyte
13. OS=0S+2
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14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.
26.
27.
28.
29.
30.
31.
32.
33,
34.
35.
36.
37.
38.
39.
40.
41,
42.
43
44,
45,
46.
47.
48.
49.
50.
51.
52.
53,
54.
55.
56.

57.

buffer[OS 1 =0 'ADRES 262
buffer[OS + 1]= GUN

OS=0S +2

buffer[OS 1 =0 'ADRES 263
buffer[OS + 1]= AY

OS=0S +2

buffer[OS ] =0 'ADRES 264
buffer[OS + 1]= SAAT

OS=0S +2

buffer[OS 1 =0 'ADRES 265
buffer[OS + 1]= DAK 'D4

OS=0S +2

buffer[OS 1 =0 'ADRES 266
buffer[OS + 1]= ISLLOWBYTE 'D5

OS=0S +2

buffer[OS 1 =0 'ADRES 267
buffer[OS + 1]= AMPER.Highbyte

OS=0S +2

buffer[OS 1 =0 'ADRES 268
buffer[OS + 1]= AMPER.lowbyte 'D6

OS=0S +2

bufferffOS = 0 'ADRES 269
buffer[OS + 1]= KAMPER1.highbyte

OS=0S +2

buffer[OS ]= 0 'ADRES 270
buffer[OS + 1]= KAMPERI1.lowbyte

OS=0S +2

buffer[OS 1= 0 'ADRES 271
buffer[OS + 1]= DCBUSOLCUM.highbyte
OS=0S +2

buffer[OS ] = 0 'ADRES 272
buffer[OS + 1]= DCBUSOLCUM.lowbyte
OS=0S +2

buffer[0S ] =0 'ADRES 273
buffer[OS + 1]= AKTUELSPEED'.lowbyte ‘REEL SURAT
0S=0S +2

buffer[0S ] =0 'ADRES 274

buffer[OS + 1]= KASINC ‘Bl SENSORU
0S=08S +2

buffer[0S ] =0 'ADRES 275
buffer[OS + 1]= KASINC1 ‘B2 SENSORU
0S=0S +2

buffer[0S ] =0 'ADRES 276
buffer[OS + 1]= HEDEFBASINC 'HEDEF BASINC

D3

D4

D5

D6

D7

D8

D9

D10

DIl

D12

D13

D14

DI5

D16

D17
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58.
59.
60.
61.
62.
63.
64.
65.
66.
67.
68.
69.
70.
71.
72.
73.
74.
75.
76.
77.
78.
79.
80.
81.
82.
83.
84.
85.
86.
87.
88.
89.
90.
91.
92.
93.
94.
95.
96.
97.
98.
99.

100.

101.

&9

OS=0S+2

buffer[0OS ] =0 'ADRES 277 D18
buffer[OS + 1]= HEDEFTMP ‘HEDEFISI

0S=0S +2

buffer[OS ] = 128(negatif = 128) 'ADRES 278 D19
buffer[OS + 1]= ISI ‘ISI SENSORU1

0S=0S +2

buffer[OS ] =0 (pozitif=0) 'ADRES 279 D20
buffer[OS + 1]= ISI1 ~ “ISI SENSORU2

0S=0S +2

buffer[0OS ] =0 'ADRES 280 D21
buffer[OS + 1]= TEMPERATUR ‘KASA IC SICAKLIGI
0S=0S +2

buffer[0OS ]= 0 'ADRES 281 D22
buffer[OS + 1]= BASLATMAZMNSAY ACI highbyte
0S=0S +2

buffer[0OS ]= 0 'ADRES 282 D23
buffer[OS + 1]= BASLATMAZMNSAY ACI.lowbyte
0S=0S +2

buffer[0OS = 0 'ADRES 283 D24
buffer[OS + 1]= DURDURMAZMNSAY ACI highbyte
0S=0S +2

buffer[0OS = 0 'ADRES 284 D25
buffer[OS + 1]= DURDURMAZMNSAY ACl.lowbyte
0S=0S +2

buffer[0OS = 0 'ADRES 285 D26
buffer[OS + 1]= OPERASYONZMNSAY ACL highbyte
0OS=0S+2

buffer[0OS = 0 'ADRES 286 D27
buffer[OS + 1]= OPERASYONZMNSAY ACI.lowbyte
0OS=0S+2

buffer[0OS ] =0 'ADRES 287 D28
buffer[OS + 1]= 0 '(INP9 —INP16) INPUTLAR
0S=0S +2

buffer[OS ] =0 'ADRES 288 D29
buffer[OS + 1]= KINLER.lowbyte '(INP1-INP8) INPUTLAR BURAYA
0S=0S +2

buffer[0OS ] =0 'ADRES 289 D30
buffer[OS + 1]= SERIOUTLAR 'D22

0S=0S +2

buffer[OS ] =0 'ADRES 290 D31
buffer[OS + 1]= OUTLAR 'D22 ‘

0S=0S +2

buffer[0OS = 0 'ADRES 300 D32



102.
103.
104.
105.
106.
107.
108.
109.
110.
11.
112.
113.
114.
115.
116.
17.
118.
119.
120.
121.
122.
123.
124.
125.
126.
127.
128.
129.
130.
131.
132.
133.
134.
135.
136.
137.
138.
139.
140.
141.
142.
143.
144.

145.

buffer[OS + 1]= ALARMHOURS.highbyte

OS=0S +2

buffer[OS = 0 'ADRES 301
buffer[OS + 1]= ALARMHOURS.lowbyte

OS=0S +2

buffer[OS | = 0 'ADRES 302
buffer[OS + 1]= YUKTEHOURS.highbyte

OS=0S +2

buffer[OS | = 0 'ADRES 303
buffer[OS + 1]= YUKTEHOURS.lowbyte

OS=0S +2

buffer[OS 1 =0 'ADRES 304
buffer[OS + 1]= MODE

OS=0S +2

buffer[OS = 0 'ADRES 305
buffer[OS + 1]= ANALOGI .highbyte

OS=0S +2

buffer[OS = 0 'ADRES 306
buffer[OS + 1]= ANALOG].lowbyte ‘0-10V GIRIS 1
OS=0S +2

buffer[OS = 0 'ADRES 307
buffer[OS + 1]= ANALOG?2.highbyte 'D27

OS=0S +2

buffer[OS 1 =0 'ADRES 308
buffer[OS + 1]= ANALOG?2.lowbyte ‘0-10V GIRIS 2
OS=0S +2

buffer[OS ] =0 'PWMDUTY1

buffer[OS + 1]= 0 'ADRES 309
OS=0S +2

buffer[OS =0 ‘0-10V CIKIS 1

buffer[OS + 1]= PWMDUTY1 'ADRES 310
OS=0S +2

buffer[OS 1 =0

buffer[OS + 1]=0 'ADRES 311
OS=0S +2

buffer[OS =0 0-10V CIKIS 2

buffer[OS + 1]= PWMDUTY?2 'ADRES 312
OS=0S +2

buffer[OS 1 =0

D33

D34

D35

D36

D37

D38

D39

D40

D41

D42

D43

D44

buffer[OS + 1]= SIRAKOMPZMNSY C.highbyte 'ADRES 313

0S=0S +2
buffer[0S ] =0

buffer[OS + 1]= SIRAKOMPZMNSYC.lowbyte 'ADRES 314

OS=0S+2

D45

D46
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146.
147.
148.
149.
150.
151.
152.
153.
154.
155.
156.

157.

buffer[0S ]= 0

buffer[OS + 1]= SIRAKONDZMNSY C.highbyte 'ADRES 315 D47
0S=0S +2

buffer[0S ] =0

buffer[OS + 1]= SIRAKONDZMNSYC.lowbyte "ADRES 316 D48
0S=0S +2

buffer[0S ] =0

buffer[OS + 1]= HARDWAREERRORS 'ADRES 317 D49
0S=08S +2

buffer[0S ] =0

buffer[OS + 1]= 98 'ADRES 318 D50
0S=0S +2

XX-POWER HAFIZA VE SETUP VERILERI iZLEME VE DEGISTIRME

o o
C 5 = "
ottt s U Connection Setup &
Conriection =
Modbus RTU/ASCI Dver TCRAP Connection
e [ Ceoneel ] [Modbus RTUZASEIl Dver UDPAP ~
o - . o
SRTU ) ascl enal Setlings
115200 Baud e i
Response Timeou! i i
8 Dats bits e @ ATU ) ASCH
— ms] 115200 B aud
ity
S Delay Belvieen Polls Resporise Timeaut
1 Stop Bit Advanced 500 i 3 Data bits 2000 [ms]
Remale Server None Parity
IP Address Pt Cornect Timeout Delay Between Polls
192,168,294 1001 3000
s 1 Stop Bit Sdvanced.. 500 [ms]
'16: Write multiple registers (HEX) (=
SlavelD: 1

Response for modbus 16 function (Preset Multiple Registers)
MODBUS 16 fonksiyonu i¢in iglem

DIKKAT:

Bu islemler sirasinda son derece dikkatli olunuz.Bu programlar1 ancak uzman bir yetkili tarafindan
yapilmalidir. Yanlis atanacak bir deger motor yanmasi ,sistem arizasi , mekanik hasarlar(rotor —
saft-kaplin kirilmas1 ) ,XX-POWER cihazinin yanmasi, personel yaralanmas1 ve bunun gibi
cok ciddi sonuglar dogurabilir.
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EEPROM 0, [$2A,$00,50a,$FF,$42,$20,$00,$32,$FF,$00,$E5,$00,$00,$00,500] '

EEPROM 15, [$00,$00,$00,$00,$30,$30,$30,$78,$78,$78,$78,$78,$78,$78,$78,$78,$78,$78]
"ADRES 0,1 - SURAT

"ADRES 2.3 - ACCEL (yavaglama degeri hz/sn $0000 - $7FFF

"ADRES 4 -PWM FREQUENCY 5.3KHZ = $41 10.6 KHZ =$42 15.9 KHZ =$44 21.1 KHZ
= $48

"ADRES 5 - DIRECTION FF = $10 RRW = $11 STOP = $20

"ADRES 6 - VOLTAGE BOOST %VOLTAGEBOOST = VALUE/$FF $00-$0A ARASINDA
OLABILIR

"ADRES 7 - max surat ne - VOLTAGE LEVEL

' modulation index = value / $FF $00 - $ff

"ADRES 8 - maximum voltage - maximum allowable modulation index value $00 - $ff

' %maimum voltage = value/$ff

"ADRES 9,10 - fault timeout - delay time after a fault conditon $0000-$ffff

' fault time out = value * 0.262 sec

' 65535 X 0,262 = 17170,17 sec 60 sn i¢in 00e5

"ADRES 11,12 vbus decel value budegerin iistiindeki olcumde deccelaration dusurulur

' $0000 -$03ff

"ADRES 13,14 vbus RBRAKE value budegerin iistiindeki olcumde RBRAKE OUT olur

' $0000 -$03ff

"ADRES 14,15 vbus brownout value budegerin altinda olcumde undervoltage fault olur

' $0000 -$03ff

"ADRES 16,17 vbus overvoltage value budegerin iistiindeki olcumde overvoltage fault olur
' $0000 -$03ff

EEPROM 33, [$00,500,$00,$20,$20,$3C,$78,$78,$00,500,$32,$00,$00,$78,$78,$78] '
"ADRES 33 RPMREG

"ADRES 34 SPEEDAYARI NERDEN

"ADRES 35 PARAMTRE REGINDE -OTO KONTROL ICIN DATALAR

" ADRES 36 RPM OTOMATIK KONTROL DEGERI 'TPTAL EDILDI

"ADRES 37 SICAKLIK SENSORU OTOMATIK KONTROL DEGERI

"ADRES 38 BASINC SENSORU OTOMATIK KONTROL DEGERI

" ADRES 39 OTOTEMP REG bu degisken sicakliga gore islem yapilip yapilmayacagi karari
"ADRES 40 OTOBASINC REG bu degisken BASINCA gore islem yapilip yapilmayacagi karari
"ADRES 41 MANUELPOT REGI

"ADRES 42 HEDEFRPM

"ADRES 43 OTOSURATUP-DOWN ARTTIRMA KATSAYISI

"ADRES 44,45 HEDEF RPM

EEPROM 46, [$50] ' BASIN SENSORU KAC BAR BASSENSORKACBAR

EEPROM 47, [$03] 'BASINC ALT FARKI

EEPROM 48, [$01]'haftanin kacinci gunu

EEPROM 49, [$00,$00,$1E,$00]

' 49,50 toplam kag saat ¢alist1 ,servis vs gibi durumlar i¢in alarm ve rapor sayaci

' 51 MINIMUM SURAT NE 1E =30HZ

' 52 OTO START (0=YOK 1=FFW 2=RRW) OTOSTARTI

EEPROM 53, [$00,$00,$00,504,$03,$0B]

' 53,54 SAAT -DAKIKA

' 55 TASARRUF

' 56 GUN 57 AY 58 YIL

'EEPROM 59, [$3C]' MAXAMPER MAXIMUM AMPER

EEPROM 60, [$78] '= 120 DERECE 'MAXIMUM IC SICAKLIK [$32]=50 DERECE
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EEPROM 61, [$00'KEYPAD KiLIDI

EEPROM 62, [$00]MODE 0 = NORMAL 1 =KOMPRESOR 2 =POMPA 3=FAN 4
=SOGUTMA KOMPR 5=EVAPFANI

EEPROM 63, [$00,500] ' 63 ALARMHOURS HIGH BYTE 64 ALARMHOURS HIGH BYTE
EEPROM 65, [$42] 'alarm sayaci ...kagmci alarm ?

alarmlar
[ GUN-AY -YIL -SAAT-DAK-ALARMTURU -
EEPROM 66, [$00,$00,$00,$00,$00,$00] " $78,%$78,$78,$78,$78,$00,$78,$78,578,$78] '

EEPROM 72, [$00,$00,$00,$00,$00,$00] '
,$78,%00,$78,$78,$78,578,$78,$00,$78,578,878] '

}EEPROM 78, [$00,$00,$00,$00,$00,$00] ' ,$78,$78,800,$78,578,578,$78,500,$78,$78,878]
vEEPROM 84, [$00,$00,$00,$00,$00,$00] ' ,$78,$78,800,$78,578,$78,$78,500,$78,$78,878]
}EEPROM 90, [$00,$00,$00,$00,$00,$00] ' ,$78,$78,800,$78,578,$78,$78,500,$78,$78,878]
vEEPROM 96, [$00,$00,$00,$00,$00,$00] ' ,$78,$78,800,$78,$78,$78,$78,500,$78,$78,878]

EEPROM 102, [$00,$00,$00,$00,$00,$00] '
,$78,%$78,$00,$78,$78,578,$78,$00,$78,578,878] '

EEPROM 108, [$00,$00,$00,$00,$00,$00] '
,$78,$78,5$00,$78,$78,$78,$78,500,$78,$78,$78] '

EEPROM 114, [$00,$00,$00,$00,$00,$00] '
,$78,%$78,$00,$78,$78,578,$78,$00,$78,578,878] '

EEPROM 120, [$00,$00,$00,$00,$00,$00] '
,$78,%$78,$00,$78,$78,578,$78,$00,$78,578,878] '

EEPROM 126, [$13,$88] ' HAVA FILTRESI DEGISIM ZAMANI

EEPROM 128, [$13,$88] ' YAG DEGISIM ZAMANI

EEPROM 130, [$13,$88] ' YAG FILTRESI DEGISIM ZAMANI

EEPROM 132, [$13,$88] ' SEPERATOR DEGISIM ZAMANI

EEPROM 134, [$13,$88] ' GENEL REVIZYON ZAMANI

EEPROM 136, [$00,500] ' KULLANILMIYOR

EEPROM 138, [$00,500] ' KULLANILMIYOR

EEPROM 140, [$OF] 'BASINC SENSORU 1 UST LIMIT "KULLANICININ MAXIMUM
GIREBILECEGI DEGER 80 = 8 bar

EEPROM 141, [$1E] 'BASINC SENSORU 1 ALT LIMIT "KULLANICININ MINIMUM
GIREBILECEGI DEGER 30 = 3 bar

EEPROM 142, [$63] 'BASINC SENSORU 2 UST LIMIT

EEPROM 143, [$00] 'BASINC SENSORU 2 ALT LIMIT

EEPROM 144, [$2D] 'SICAKLIK SENSORU UST LIMIT

EEPROM 145, [$OF] 'SICAKLIK SENSORU ALT LIMIT
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EEPROM 146, [$69] 'SICAKLIK SENSORU ALARM VERME NOKTASI 105 DERECE
EEPROM 147, [$73] 'SICAKLIK SENSORU UST LIMIT CIHAZI TAMAMEN DURDURMA
NOKTASI '115 DERECE

EEPROM 148, [$00]

EEPROM 149, [$78] 'KOMPRESOR HEDEFBASINCA ULASTIKTAN KAC SN SNR
TAMAMEN DURACAK

EEPROM 150, [$01] '2.KOMPRESOR 1.KOMPRESOR YETMEZSE KAC DK SONRA
BASLIYACAK

EEPROM 151, [$03] '3.KOMPRESOR 1 & 2. KOMPRESOR YETMEZSE KAC DK SONRA
BASLIYACAK

EEPROM 152, [$03] '4. KOMPRESOR 1 %2 &3 .KOMPRESOR YETMEZSE KAC DK SONRA
BASLIYACAK

EEPROM 153, [$04] 'BASINC SENSORU KALIBRASYONU (BASKALIBRASYON) (BR
SENSORU ICIN KALACAK)

EEPROM 154, [$14] 'SELONOID1 ZAMAN SAYACI

EEPROM 155, [$1E] 'SELONOID2 ZAMAN SAYACI

EEPROM 156, [$6E] 'YUKSEKBASINCALARMNOKTASI VAR BYTE ~ $6E=110=11.0
BAR

EEPROM 157, [$78] 'YUKSEKBASINCKAPATMANOKTASI VAR BYTE  $78=120 = 12.0
BAR

EEPROM 158, [$00] 'ALCAKBASINCALARMNOKTASI VAR BYTE

EEPROM 159, [$03] 'KOMPRESORSTOPTAKALMAZMN
'ALCAKBASINCKAPATMANOKTASI VAR BYTE

EEPROM 160, [$01] '"KOMPRESOR HEDEFBASINCA ULASTIKTAN KAC SN SNR
BASLAYACAK

EEPROM 215,[$00,$00] 'YUKTEHOURS .highbyte , YUKTEHOURS.lowbyte

EEPROM 233,[$00,$00] 'YUKTEHOURS1.highbyte , YUKTEHOURS1.lowbyte

EEPROM 235,[$00,$00] 'YUKTEHOURS2.highbyte , YUKTEHOURS2.lowbyte

EEPROM 161,[$00,$00] 'YUKTEHOURS3.highbyte , YUKTEHOURS3.lowbyte

EEPROM 163,[$00,$00] 'YUKTEHOURS4.highbyte , YUKTEHOURS4.lowbyte

EEPROM 165,[$00,$00] 'YUKTEHOURSS highbyte , YUKTEHOURSS5.lowbyte

EEPROM 167,[$00,$00] 'YUKTEHOURSG6.highbyte , YUKTEHOURSG6.lowbyte

EEPROM 183,[$00,$00] 'YUKTEHOURS?7.highbyte , YUKTEHOURS7.lowbyte

EEPROM 185,[$00,$00] 'YUKTEHOURSS.highbyte , YUKTEHOURSS.lowbyte

EEPROM 169, [$01] 'S. KOMPRESOR 1.KOMPRESOR YETMEZSE KAC DK SONRA
BASLIYACAK

EEPROM 170, [$03] '6. KOMPRESOR 1 & 2. KOMPRESOR YETMEZSE KAC DK SONRA
BASLIYACAK

EEPROM 171, [$03] '7.KOMPRESOR 1 %2 &3 .KOMPRESOR YETMEZSE KAC DK SONRA
BASLIYACAK

EEPROM 172, [$03] '8. KOMPRESOR 1 %2 &3 .KOMPRESOR YETMEZSE KAC DK SONRA
BASLIYACAK

EEPROM 173, [$03] '9.KOMPRESOR 1 %2 &3 .KOMPRESOR YETMEZSE KAC DK SONRA
BASLIYACAK

EEPROM 174, [$03] '10.KOMPRESOR 1 %2 &3 .KOMPRESOR YETMEZSE KAC DK
SONRA BASLIYACAK

EEPROM 178, [$04] 'BASINC SENSORU KALIBRASYONU (BASKALIBRASYONI) (Bl
SENSORU ICIN KALACAK)

EEPROM 179, [$50] ' BASINC SENSORU 1 KAC BAR BASSENSORKACBARI1 (bl sensérii)
EEPROM 180, [$01] 'AMPER EKRANDA GOSTERILSIN VEYA GOSTERILMESIN

94



EEPROM 181 , [$01] 'DCBUS EKRANDA GOSTERILSIN VEYA GOSTERILMESIN
EEPROM 182, [$00] ISLEMSAYACLARIGOSTER ILSINMI ( OTOMATIK ISLEM ZAMAN
SAYACLARI)

EEPROM 190, [$02] ' UNDERVOLTAGE 1=%110 2 = %120 3=%130 4=%140 5=%150
EEPROM 191, [$02] ' OVERVOLTAGE 1 =%110 2 = %120 3=%130 4=%140 5=%150
EEPROM 192, [$00] ' 2 RAMPA VAR RAMPA2 =1 2.rampa var = (0 2.rampa yok
EEPROM 193, [$00] ' 2 RAMPA degeri hz/sn

EEPROM 200, [$01] ' IC ISI EKALE ALINIP MOTOR DURDURULACAKMI ? 1 =EVET 0=
HAYIR

EEPROM 201 , [$00] ' TUM MOTOR DURDURMA ALARMLARI KAPAT
MOTORSTOPALARMS

EEPROM 202, [$00] ' TEMPHAREKETTERSINE REGI

EEPROM 203, [$2B] 'HEDEFTMP SIGN BILGISI

EEPROM 204 , [$00] 'READ 204, HEDEFTMP.highbyte:READ 205,HEDEFTMP.lowbyte
EEPROM 205, [$C8]

EEPROM 206 , [$00] 'AKTUELSPEEDGOSTER

EPROM 207, [$02] 'DTIME DEAD TIME 1=3 US 0=4US

EEPROM 208 , [$02,$00] ' MAXIMUM MOTOR AKIMI YUKSEK DEGER GIREBILMEK
ICIN YAPILDI

EEPROM 210, [$01,$FF ' DECCELARATION DEGERI

EEPROM 212, [$01] 'AKIM SENSORU TURU

EEPROM 213, [$00] 'OTOTASARRUF REGI

EEPROM 214, [$03] ' HEDEFBASINCUSTU FARK DEGERI

EEPROM 217,[$XX,$XX] 'SIFREFABRIKA

EEPROM 219,[$00,$01] 'SIFRESERVIS

EEPROM 221,[$00,502] 'SIFREOPERATOR

EEPROM 223, [$00] 'SFR , sifre tiirii , fabrika ,servis,operator

EEPROM 224,[$00] ' KOMPRESOR MODUNDA BUTONDAN OTO STARTI TAKIP
EEPROM 225,[$00] 'GMODE TFT EKRAN MODUNDA

EEPROM 226,[$00] ' MUHMODE TFT EKRAN MOFUNDA

EEPROM 227,[$73] ' . KONDENSER START BASINCI 11.5BAR

EEPROM 228,[$7D] ' 2. KONDENSER START BASINCI 12,5BAR

EEPROM 229,[$87] ' 3.KONDENSER START BASINCI 13,5 BAR

EEPROM 230,[$8C] ' 4. KONDENSER START BASINCI 14,0 BAR

EEPROM 231,[$01] ' SlaveAddress = 1

EEPROM 232,[$01] ' BUZLANMA VARSA KAC DAKIKA SONRA YENIDEN BASLICAZ
EEPROM 237,[$01] ' BUZLANMA VARSA KAC KERE YENIDEN BASLICAZ
BUZLANMARESTARTADEDI

EEPROM 238,[$00] ' GECEMODUBASLAMASAATI VAR BYTE

EEPROM 239,[$00] ' GECEMODUBITMESAATI VAR BYTE

EEPROM 240,[$00] ' GECEMODUBASINCI VAR BYTE

EEPROM 241,[$00] 'GECEMODUISISI VAR BYTE

EEPROM 242,[$00] ' GECEMODUSURATI VAR BYTE

Not: Yukaridaki tablo degerlerinin olas1 girig degerleri i¢in kullanma kilavuzundan faydalaniniz.
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Uretici firma:
SENERTEK ENERJI OTOMASYON LTD.STi

Mithat pasa cad. n:161 Sener is merkezi
Karatas-izmir

TURKIYE

www.senertek.com

Eposta :senerlabs@yahoo.com

Tel: +90 232 489 34 65 ( PBX)

Fax:+90 232 489 34 69
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